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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la seccién Recursos adicionales sobre instalacién, configuracion y
operacion de este equipo antes de instalar, configurar, operar o dar mantenimiento a este producto. Los usuarios deben
familiarizarse con las instrucciones de instalacion y cableado ademas de los requisitos de todos los c6digos, leyes y normas

aplicables.

Es necesario que las actividades que incluyan instalacién, ajustes, puesta en servicio, uso, montaje, desmontaje y
mantenimiento sean realizadas por personal debidamente capacitado, de conformidad con el cédigo de practicas

aplicable.

Si este equipo se utiliza de forma diferente a la especificada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
podria verse afectada.

En ningtn caso, Rockwell Automation Inc. serd responsable de danos indirectos o derivados del uso o de la aplicacion de
este equipo.

Los ejemplos y los diagramas de este manual se incluyen solamente con fines ilustrativos. Debido a las numerosas variables
y a los requisitos asociados con cada instalacién en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir ninguna

responsabilidad ni obligacién por el uso basado en los ejemplos y diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna obligacién de patente respecto al uso de informacién, circuitos, equipos o
software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccion total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacién por escrito de
Rockwell Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacién acerca de practicas o circunstancias que pueden causar una explosion en un ambiente
peligroso que, a su vez, podria ocasionar lesiones personales o la muerte, dafos materiales o pérdidas econdmicas.

ATENCION: Identificainformacién acerca de practicas o circunstancias que pueden producir lesiones personales o lamuerte,
dafios materiales o pérdidas econdmicas. Estas notas de atencion le ayudan a identificar un peligro, a evitarlo y a reconocer
las consecuencias.

> D>

IMPORTANTE  Identifica informacion critica para la correcta aplicacion y la comprensidn del producto.

Puede haber también etiquetas en el exterior o en el interior del equipo para senalar precauciones especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o un
motor) para advertir sobre la posible presencia de voltajes peligrosos.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
un motor) para advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un centro
de control de motores) para advertir sobre un posible arco eléctrico. Los arcos eléctricos causan lesiones graves o la muerte.
Use el equipo de proteccién personal (PPE) apropiado. Siga TODOS los requisitos normativos en lo que respecta a las
practicas de trabajo seguras y al equipo de proteccion personal (PPE).

B> B> >




Tabla de contenido

Prefacio ....oovvviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie, n
Resumen de cambios. .. ...o.vvuiiii i 11
Descripcidngeneral. ... 11
Recursos adicionales............oiiii i 12
Capitulo 1
Sistemas y controladores Requisitos MINimos «....oovveesnnniiieeeeeeenen 15
CompactLogix 5380 y Compact Compatibilidad entre el firmware del controlador y la
GuardLogix 5380 aplicacién Logix Designer ..., 16
Sistema CompactLogix 5380 ... 17
Sistema controlador Compact GuardLogix 5380................. 18
Diseno del sistema. . ...ouviuiieii i 20
Caracteristicas del controlador ...l 22
Caracteristicas admitidas por los controladores Compact
GuardLogix 5380 a través de la tarea de seguridad ............ 24
Encendidodel sistema ...........covuiiiiiiiiiii i, 25
Capitulo 2
Como encender los controladores Dos tipos de alimentacién eléctrica ......vvvevvvieeinnieinn... 27
cOmpactl_ogix 5380 Alimentacion MOD . ...t 29
Bus de alimentacion MOD ... 29
Alimentacion SA . ... . 30
Seguimiento del consumo de corriente del bus de
alimentacidn SA .. ... 32
Uso de un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD
para crear un nuevo bus de alimentaciéon SA.................. 34
Alimentacién SA: Notas adicionales. . ....................... 35
Capitulo 3
Como encender los controladores Dos tipos de alimentacion eléctrica ........oooviiiiiinnnnns. 37
COmpact Guardl_ogix 5380 Alimentacion MOD . ..ot 39
Bus de alimentaciSn MOD ... 40
Alimentacidn SA . ... . i 40
Seguimiento del consumo de corriente del bus de
alimentacidn SA .. ... i 43
Uso de un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD
para crear un nuevo bus de alimentaciéon SA........... ... ... 44
Restricciones al conectar la alimentacidn SA a un sistema
Compact GuardLogix 5380 ..........cooviiiiiiiiiinn., 45
Alimentacién SA: Notas adicionales. . ....................... 48

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 3



Tabla de contenido

Concepto de seguridad de los
controladores Compact
GuardLogix 5380

Conexion al controlador

Como comenzar a usar el
controlador

Capitulo 4

Capacidad de seguridad funcional .........................
Numero de red de seguridad. ...
Firmadeseguridad .................oo oo
Diferenciacién entre componentes estandar y de seguridad. .. .. ...
Capacidades de flujo de datos del controlador....................
Terminologfade seguridad ...

Capitulo 5

Configuracién de drivers EtherNet/IP y USB en la estacién de
trabajo ...
Configuracién del driver EtherNet/IP en el software
RSLINX Classic . v v vvtvetit e e e
Configuracion de los drivers de dispositivos Ethernet en el
software RSLinx Classic.......o.ovriiiiiiiiiiinan.n.
Configuracién del driver de comunicacién USB en el software
RSLINX Classic ..o vvt vt e e i
Opcionesde conexion ..........cooviviiiiiiiiniiiiiiiiii..
Conexiéndeun cable Ethernet ...t
Conexiéndeuncable USB............cccoiiiiiiiiiin...
Establecimiento de la direccién IP del controlador ...............
Establecimiento de la direccién IP con la herramienta de
puesta en marcha BOOTP DHCP EtherNet/IP .............
Inhabilitacién de BOOTP/DHCP mediante el uso del
software RSLinx Classic.......ouvvriiriiiiniininnn.
Uso del servidor DHCP para establecer la direccion IP del
controlador ... ..o
Uso del software RSLinx Classic para establecer la direccién
IPdelcontrolador ..ot
Uso de una tarjeta Secure Digital para establecer la direcciéon
IPdel controlador ......c.ovviiii
Actualizacién del firmware del controlador......................
Determine el firmware del controlador necesario.............
Obtencién del firmware del controlador.....................
Uso del software ControlFLASH para actualizar el
WAL . ettt e e e e
Uso de AutoFlash para actualizar el firmware ................

Capitulo 6

Creacién de un proyecto en la aplicacién Logix Designer. .........
Configuracién adicional para un controlador Compact
GUArdLOGIX. .« vttt et
Asignacién del ntimero de red de seguridad (SNN) ...........
Copiay pegado de un numero de red de seguridad (SNN)
del controlador de seguridad. ...

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Tabla de contenido

Uso de la tarjeta Secure Digital

Entradaen lineaconel controlador ..................cooiiatL. 95
Usode RSWho. . ..o 95
Uso de una ruta de comunicacidn reciente . .................. 97

Consideraciones adicionales para entrar en linea con un

controlador. . ... 98
Coincidencia del proyecto con el controlador ................ 98
Coincidencia de la revisién de firmware ..................... 99

Consideraciones adicionales para entrar en linea con un

controlador Compact GuardLogix....................ooooii 100
Firma de seguridad y estado de bloqueo y desbloqueo de
seguridad ... 100
Comprobaciones para la entrada en linea con un controlador
GUardLOgiX . ... oeeie e 101

Descarga al controlador...................o o 102
Usode Who ACtive. . ..ovviiuii i 102
Uso del menti Controller Status ..............cocoiin... 103

Consideraciones adicionales con respecto a la descarga a un

controlador Compact GuardLogix....................cooooii 104

Cargadesde el controlador ...l 105
Usode Who Active. . ...vviiuiii i i 105
Uso del ment Controller Status ..........coovviiiiiin... 106

Consideraciones adicionales con respecto ala cargaaun

controlador Compact GuardLogix.................coovn. 108

Seleccién del modo de funcionamiento del controlador.......... 109
Uso del interruptor de modo para cambiar el modo de
fUNCIONAMIENTO .+ .ottt et 110
Uso de la aplicacién Logix Designer para cambiar el modo
de funcionamiento. ...........ooviiriiiii 111

Cambio de la configuracién del controlador ................ ... 112

Botén de restablecimiento ... 113
Restablecimientodeetapal ....oovviiiiiiiiii ... 114
Restablecimientodeetapa2 ... 115

Capitulo 7

Consideraciones con respecto al almacenamiento y la carga de

un proyectode seguridad. .......... ... oo 120

AlmacenamientoenlatarjetaSD ... 121

CargadesdelatarjetaSD. ... 125
Encendido del controlador .............. ... il 125
Accién iniciada por el usuario. . ........ooiiiiiii 126

Otras tareas con la tarjeta Secure Digital. ... 128

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 5



Tabla de contenido

Red EtherNet/IP

Uso de los modos EtherNet/IP

Capitulo 8

Funcionalidad de lared EtherNet/IP...........................
Software para redes EtherNet/IP ...,
Nodosdeunared EtherNet/IP...........coiiiiiiiiin....
Dispositivos incluidos en el conteo de nodos ................
Dispositivos excluidos del conteo de nodos .................
Topologias de red EtherNet/IP. ...
Topologia de red de anillo a nivel de dispositivos ............
Topologiaderedlineal ...l
Topologiaderedenestrella. ...,
Herramientas de Integrated Architecture...................
Velocidades de comunicacidn de la red EtherNet/IP ............
Interface desocket. .. ..o.vviniin i

Capitulo 9

Niveles de red disponibles................oooooiiL
Redaniveldeempresa ...t
Red a nivel de dispositivo. ...

Modos EtherNet/IP ... ..ot
MododedobleIP ...
Modo lineal/DLR ...

Solapamiento de rangos de direccionesIP .................. ...

Configuracién de los modos EtherNet/IP ......................
Configuracién del modo de doble IP en la aplicacién
Logix Designer ...
Configuracién del modo de doble IP en el software
RSLINX Classic . vvvvtvnti e e ci i
Configuracién del modo lineal/DLR en la aplicacién
Logix Designer ..o
Configuracién del modo lineal/DLR en el software
RSLINX Classic ..o vvvvetet et

Cambio del modo EtherNet/IP ...........c.ccoviiiiiiii....
Cambio del modo EtherNet/IP en la aplicacién
Logix Designer ...
Cambio del modo EtherNet/IP en el software
RSLINX Classic ..o vvtvrtit e e e ce i
Solicitudes DNS. . ..ot
Encaminamiento de solicitudes DNS.......................
Servidor SMT . .. i i
Uso de objetos de socket ...
Instrucciones de envio de mensajes.................ooooa.
Diferencias de visualizacién del software para los modos
EtherNet/IP ..ot i

Direccién IP del controlador y actualizaciones del firmware. . . ...

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Tabla de contenido

Capitulo 10
Administracion de Descripcién general de la conexidn. ... 171
comunicaciones del controlador  Interaccién de comunicacion del controlador con datos de
CONLIOl ..ot 172
Produccién y consumo de datos (de enclavamiento) ............. 173
Intervalo solicitado entre paquetes (RPI) de tags de
multidifusion ... 174
Envio y recepcidn de mensajes...........ooiiiiiiiiiii 175
Determinacién de si se dejaran en caché las conexiones de
losmensajes..........ooooiiiiiiiii 176
Capitulo 11
Madulos de E/S estandar Moédulosde E/Slocales ....eeiiiieeeiiiiiie i, 177
Adicién de médulos de E/S locales a un proyecto............ 179
Codificacién electronica ......ovvvviiini i 184
Médulosde E/S remotos. . ..o v v 185
Adicién de médulos de E/S remotos a un proyecto .......... 187
Adicién ala configuracién de E/S estandoenlinea .............. 195
Médulos y dispositivos que se pueden afadir estando
enlinea ... ...t e 195
Determinacién de cudndo se actualizan losdatos................ 196
Diagrama de flujo de actualizacién de datos de entrada. . ... .. 196
Diagrama de flujo de actualizacién de datos de salida. ......... 197
Capitulo 12
Dispositivos de E/S de seguridad  Adicion de dispositivos de E/S de seguridad .................... 199
Configuracién de dispositivos de E/S de seguridad .............. 200
Uso del traductor de direcciones de red (NAT) con dispositivos
CIP Safety . .o et 202
Establecimiento del SNN de un dispositivo de E/S de
seguridad . ... o 204

Cambio del SNN de un dispositivo de E/S de seguridad. . .. .. 204
Copiay pegado de un niimero de red de seguridad (SNN)

de dispositivo de E/S de seguridad. .....................LL 206
Limite de tiempo de reaccién de la conexidon.................... 208
Firma de dispositivo de E/S de seguridad ................... ... 209

Configuracién mediante la aplicacién Logix Designer. .. ..... 209

Restablecimiento del dispositivo de E/S de seguridad a la

condicidn original ........ ... oo 210
Formato de direccién de dispositivode E/S............... . ... 211
Sustitucion del dispositivo de E/S de seguridad ................. 212

Propiedad de la configuracion ... 212

Remplazo con “Configure OnlyWhen No Safety Signature

Exists” habilitado............ocoi i 214

Reemplazo con “Configure Always” habilitado.............. 219

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 7



Tabla de contenido

Desarrollo de aplicaciones
estandar

Desarrollo de aplicaciones de
seguridad

Capitulo 13

Elementos de una aplicacién de control .................... ...
T arCaS . ottt
Tarea de evento con médulos de E/S Compact 5000.........
Prioridaddelastareas............ccooviiiiiiiiiiiin.,
Programas ....... ...t
Programas priorizados y no priorizados .....................
Rutinas. .. ..o
Pardmetrosytagslocales ...
Pardmetros de programa. ............ooiiiiiiiiiii
Lenguajes de programacion. ...........coooeiiiiiiiiii...
Instrucciones Add-Oni....ooiiiii i
Propiedades extendidas ..o
Acceso al objeto del médulo desde una instrucciéon Add-On ...
Monitoreo del estado del controlador ..........................
Monitoreo de las conexionesde E/S. ...l
Determinacién de si la comunicacion de E/S ha sobrepasado
el tiempodeespera........oooiiiiiii i
Determinacién de si la comunicacién de E/S a un médulo
de E/S especifico sobrepasé el tiempo de espera..............
Gestién automatica de fallos de conexién de médulo

Capitulo 14

Tareadeseguridad ...
Periodo de latareade seguridad . ...l
Ejecucién de la tareade seguridad .............oooo ool

Programasdeseguridad ..................oo

Rutinasde seguridad. ...

Instrucciones Add-On de seguridad....................... o

Tagsdeseguridad ............cooo i
Tiposdedatosvélidos. ...
AlCAnCe . .ot

Pardmetros de programa ...........ooiiiiiiiii i

Tags de seguridad producidos/consumidos .....................
Configuracién del SNN para una conexién del controlador
de seguridad homdlogo. ...
Produccién de un tagde seguridad ....................LL
Consumo de datos de tagde seguridad. .....................

Asignacién de un tagde seguridad .............o oo
Restricciones. .....oviiiiiiiiiiii e e
Creaci6n de pares de asignaciéndetags.....................
Monitoreo del estado de la asignaciéon deuntag.............

Proteccién de la aplicacién de seguridad . ..............oooi o
Bloqueo de seguridad del controlador Compact
GuardLogix 5380. .....oeiiiiiiie e

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Tabla de contenido

Establecimiento de contrasefias para el bloqueo y desbloqueo

deseguridad............oo 261
Generacién de la firmade seguridad ...l 262
Restricciones de programacion ............oovviiiiiiii... 265
Monitoreo del estado de seguridad . ....................ooo 266
Ver el estado mediante labarraenlinea..................... 266
Visualizacion del estado en la ficha Safety ................... 268
Monitoreo de las conexiones de seguridad .................. 269
Utilizacién delestado .. ..o 270
Fallosde seguridad ... 272
Fallos de controlador no recuperables ...................... 272
Fallos de seguridad no recuperables en la aplicacién de
seguridad ... o 272
Fallos recuperables en la aplicacién de seguridad............. 273
Visualizaciondefallos. ... 273
Cédigosdefallo ........oooiiiiiiiii 274
Desarrollo de una rutina de fallo para aplicaciones de
seguridad . ... 275
Uso de las instrucciones GSV/SSV en una aplicacién de
seguridad .. ... 276
Capitulo 15
Desarrollo de aplicaciones de Descripcion general del control de movimiento ................. 278
movimiento Programaci6n del control de movimiento ............... ... ... 279
Obtencién de informacién delosejes ..., 281
Capitulo 16
Resolucion de problemas del Diagnéstico del controlador con Logix Designer ................ 283
controlador Simbolo de advertencia en el drbol de configuracién de E/S. .. 284
Categorias del cuadro de didlogo I/O Module Properties. . ... 285
Notificacién en el TagMonitor. ..., 289
Informacién de fallo en el cuadro de didlogo Controller
Properties. ......oouiuiii i 289
Diagndstico de puertos. ...........ovviiiiiiiiiiiiiiiiin... 291
Advanced Time Sync «....oovviiiiii i 293
Diagnéstico de controlador con software basado en Linx. ........ 296
Paginas web del controlador...............o.ooonl 297
PaginawebHome ... 298
Paginaweb Tasks.............ooooiin 299
Paginas web Diagnostics. ... 300
Paginas web Ethernet Port................oooooiiiiiaat. 301
Paginas web Advanced Diagnostics. ...................o.... 302
Pagina web Browse Chassis..................ooooiaL. 304
Otros posibles problemas que puede ser necesario resolver ....... 305
Tarea continua envia datos de salida a alta velocidad . . ....... 305

Instrucciones de salida inmediata enviadas a alta velocidad ... 305
Movimiento integrado en una red EtherNet/IP con estado

de prioridad del tréfico. ... 305

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 9



Tabla de contenido

Indicadores de estado

Opciones de seguridad

Cambio del tipo de controlador

10

Apéndice A
Pantalla de estado e indicadores. . ... 308
Mensajes de estado general ..............o o 309
Mensajes de estado de Compact GuardLogix ................... 311
Mensajesdefallo ... 311
Mensajes de fallomayor.............coooiiiii 312
Cédigosdefallode E/S ... 314
Indicadores de estado del controlador.......................... 317
Indicador RUN ... .o e 317
Indicador FORCE. .. ... 317
Indicador SD. ..ot 318
Indicador OK . ..ot e 318
Indicadores de estado de EtherNet/IP.......................... 319
Indicadores NET ATyNET A2 ....ooiiiiiiiiiiian.., 319
Indicadores LINK A1y LINK A2 ..., 319
Indicadores de estado de alimentacién. .................o.oia.. 320
Indicador de alimentacion MOD .............coviinin... 320
Indicador de alimentacion SA ... ... 320
Monitoreo térmico y comportamiento ante fallo térmico ........ 321
Apéndice B
Inhabilitacion de un puerto Ethernet ...................... .. 323
Inhabilitacion del puerto Ethernet en la ficha Port
Configuration. . ........viiuiiiiiiiii i 324
Inhabilitacion del puerto Ethernet mediante una
instruccidOn MSG . ..o e 325
Inhabilitacién de la pantalla de estado de 4 caracteres............ 327
Inhabilitacidon de todas las categorias de mensajes............ 328
Inhabilitacidn de categorfas individuales de mensajes ........ 330
Inhabilitaciéon de paginas web del controlador .................. 332
Apéndice C
Cambio de un controlador estdndar a un controlador de
seguridad .. ... 335
Cambio de un controlador de seguridad a uno estandar. ......... 336
Cambio de los tipos de controlador de seguridad . ............... 336
Indice ..ovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiii i i 337

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Prefacio

Resumen de cambios Este manual contiene informacién nueva y actualizada segin se indica en la
siguiente tabla.
Tema Péagina
Se afiadid informacién del Compact GuardLogix® 5380 e informacion de seguridad Todo el
documento
(apitulo 3, C6mo encender los controladores Compact GuardLogix 5380 37
Capitulo 4, Concepto de sequridad de los controladores Compact GuardLogix 5380 49
Capitulo 12, Dispositivos de E/S de sequridad 199
(apitulo 14, Desarrollo de aplicaciones de sequridad 241
Descripci()n general Este manual proporciona informacién sobre cémo disefiar un sistema, hacer

funcionar un sistema controlador basado en CompactLogix™ o en Compact
GuardLogix y desarrollar aplicaciones.

Usted debe haber recibido la capacitacién y tener la experiencia en la creacién,
operacién y mantenimiento de sistemas de seguridad.

Para obtener informacién sobre los requisitos del nivel de integridad de
seguridad (SIL) y del nivel de rendimiento (PL), y los requisitos de las
aplicaciones de seguridad, vea el documento Sistemas controladores
GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix 5380 — Manual de referencia de
seguridad, publicacién 1756-RM012.
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Prefacio

Recursos adicionales

Estos documentos contienen informacion adicional sobre productos

relacionados de Rockwell Automation.

Tabla 1 - Recursos adicionales

Recurso

Descripcion

Instalacion de hardware

Controladores CompactLogix 5380 — Instrucciones
de instalacion, publicacién 5069-IN013

Proporciona instrucciones de instalacion para los controladores CompactLogix 5380.

Controladores Compact GuardLogix 5380 SIL 2 —

Instrucciones de instalacion, publicacion 5069-IN014

Proporciona instrucciones de instalacion para los controladores Compact GuardLogix 5380.

Pautas de cableado y conexidn a tierra de
automatizacién industrial para inmunidad de ruido,
publicacién 1770-4.1

Proporciona pautas generales para instalar un sistema industrial de Rockwell Automation.

Datos técnicos

Compact 5000 1/0 Modules Specifications Technical
Data, publicacion 5069-TD001

Proporciona especificaciones para los adaptadores EtherNet/IP de E/S Compact 5000™ y
médulos de E/S Compact 5000

CompactLogix 5380 and Compact GuardLogix 5380
Controllers Specifications Technical Data,
publicacién 5069-TD002

Proporciona especificaciones para los controladores CompactLogix 5380 y Compact
GuardLogix 5380.

Redes

Mddulos de comunicacion EtherNet/IP en los
sistemas de control Logix5000 — Manual del usuario,
publicacién ENET-UMO004

Proporciona informacién sobre cdmo utilizar los adaptadores EtherNet/IP de E/S
Compact 5000.

Guidance for Selecting Cables for EtherNet/IP
Networks, publicacién ENET-WP007-EN-P

Proporciona informacion sobre cémo seleccionar el cableado con base en la aplicacion, las
condiciones ambientales y los requisitos mecanicos.

CIP Sync (sincronizacion de
tiempo)

Integrated Architecture and CIP Sync Configuration
Application Technique, publicacién IA-AT003

Describe cémo configurar CIP Sync con productos y aplicaciones Integrated Architecture®.

Requisitos de las
aplicaciones de sequridad

Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact
GuardLogix 5380 — Manual de referencia de
seguridad, publicacion 1756-RM012

Proporciona requisitos para conseguir y mantener el nivel de integridad (SIL) 2 y el nivel de
rendimiento (PL) d con el sistema controlador GuardLogix 5570 mediante el uso de la
aplicacién Studio 5000 Logix Designer®.

Movimiento Sistema de coordenadas de movimiento — Manual | Proporciona informacién sobre cdmo crear y configurar un sistema de aplicacion de
de usuario, publicacién MOTION-UM002 movimiento coordinado.
Configuracion y puesta en marcha del movimiento | Proporciona informacion sobre cdmo configurar un sistema de aplicacién de movimiento
integrado en la red Ethernet/IP — Manual del integrado en redes EtherNet/IP.
usuario, publicacion MOTION-UM003
Movimiento integrado en la red EtherNet/IP — Proporciona descripciones de los atributos AXIS_CIP_DRIVE, y de los métodos y los modos
Manual de referencia, publicacién MOTION-RM003 | de control de la aplicacién LogixDesigner
Logix 5000 Controllers Motion Instructions Proporciona informacion sobre cémo utilizar las instrucciones de control de movimiento.
Reference Manual, publicacién MOTION-RM002

Consideraciones de disefio | Logix 5000 Controllers Design Considerations Proporciona informacion sobre cémo disefiar y planificar los sistemas de controladores

Reference Manual, publicacion 1756-RM094

Logix 5000™.

Ethernet Design Considerations Reference Manual,
publicacién ENET-RM002

Proporciona informacion adicional acerca del disefio de red para su sistema.

Replacement Guidelines: Logix 5000 Controllers
Reference Manual, publicacion 1756-RM100

Ofrece pautas sobre cdmo reemplazar los siguientes equipos:
+ Un controlador ControlLogix® 5560/5570 por un controlador ControlLogix 5580
« (Controladores CompactLogix 5370 L3 por un controlador CompactLogix 5380

CompactLogix System Selection Guide, publicacién
1769-5G001

Proporciona informacién sobre cémo disefiar y seleccionar componentes para su sistema
CompactLogix o Compact GuardLogix.

Tareas y procedimientos de

Logix 5000 Controllers Common Procedures

Proporciona acceso al conjunto de manuales de programacién de los controladores Logix

programacion Programming Manual, publicacién 1756-PM001 5000. Los manuales incluyen temas sobre cémo gestionar los archivos de proyecto, organizar
tags, programar ldgica, probar rutinas, administrar fallos y mds.

Logix 5000 Controllers General Instructions Describe las instrucciones de programacion disponibles para uso en proyectos de la
Reference Manual, publicacion 1756-RM003 aplicacién Logix Designer.
GuardLogix Safety Application Instruction Set Proporciona informacidn sobre el conjunto de instrucciones de aplicacion GuardLogix Safety.
Reference Manual, publicacion 1756-RM095

Mddulos digitales y de Compact 5000 Digital and Safety I/0 Modules User | Proporciona informacién sobre cdmo usar los médulos digitales y de sequridad de E/S

seguridad Compact 5000 Manual, publicacién 5000-UM004 Compact 5000.
5000 Series Analog I/0 Module User Manual, Proporciona informacién sobre cémo usar los médulos analdgicos de E/S Compact 5000.
publicacién 5000-UM005
5000 Series High-speed Counter Module User Proporciona informacién sobre cdmo usar el médulo contador de alta velocidad de E/S
Manual, publicacién 5000-UM006 Compact 5000.
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Prefacio

Tabla 1 - Recursos adicionales

Recurso

Descripcion

Médulos Guard I/0

Guard 1/0 DeviceNet Safety Modules User Manual,
publicacién 1791DS-UM001

Proporciona informacién sobre cdmo usar los médulos de sequridad DeviceNet Guard /0™,
incluyendo los médulos de E/S 1732DS y 1791DS.

Guard I/0 EtherNet/IP Safety Modules User Manual,
publicacién 1791ES-UM001

Proporciona informacién sobre cdmo usar los médulos de sequridad EtherNet/IP Guard I/0,
incluidos los médulos de E/S 1732ES y 1791ES.

Médulos de sequridad POINT Guard I/0 — Manual del
usuario, publicacién 1734-UM013

Proporciona informacién sobre cdmo usar los médulos POINT Guard I/0™.

Variadores Servovariadores Kinetix 5500 — Manual del usuario, | Proporciona informacion sobre cémo usar un sistema servovariador Kinetix 5500. También
publicacién 2198-UM001 incluye los requisitos para utilizar variadores Kinetix 5500 en aplicaciones de seguridad.
Servovariadores Kinetix 5700 — Manual de usuario, | Proporciona informacion sobre cémo usar un sistema servovariador Kinetix® 5700. También
publicacién 2198-UM002 incluye los requisitos para utilizar variadores Kinetix 5700 en aplicaciones de seguridad.
Variador de CA de frecuencia ajustable Proporciona informacidn sobre cdmo usar un variador de CA de frecuencia ajustable de
PowerFlex 527 — Manual del usuario, serie 520 PowerFlex®.
publicacién 520-UM002

Certificaciones de Sitio web de certificaciones de productos, Presenta declaraciones de conformidad, certificados y otros detalles de certificacion.

productos http://www.rockwellautomation.com/global/

certification/overview.page

Puede ver o descargar publicaciones en http://www.rockwellautomation.com/

global/literature-library/overview.page. Para solicitar copias impresas de la

documentacién técnica, comuniquese con el distribuidor de Allen-Bradley o
representante de ventas de Rockwell Automation correspondientes a su

localidad.
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Notas:
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Capitulo 1

Requisitos minimos

CompactLogix

Compact
GuardLogix

© Alen-Bracey | ©
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Sistemas y controladores CompactLogix 5380y
Compact GuardLogix 5380

Este capitulo describe las caracteristicas y funciones asociadas con los
controladores CompactLogix” 5380 y Compact GuardLogix" 5380.

Tema Pagina
Requisitos minimos 15
Sistema CompactLogix 5380 17
Sistema controlador Compact GuardLogix 5380 18
Disefio del sistema 20
(aracteristicas del controlador 22
Encendido del sistema 25

Los controladores tienen requisitos minimos.

e Los controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix”* 5380
tienen requisitos de hardware minimos. Para obtener mas informacion

sobre los requisitos de hardware, vea la Tabla 2 en la pagina 20.

e Larevision de firmware del controlador debe ser compatible con la
version de software utilizada. Para obtener mas informacién, consulte la

pagina 16.

e Software de programacién

Sistema N.° de cat. Aplicacion Studio 5000 Logix
Designer®
CompactLogix 5069-L320ER, 5069-L340ERM Version 28.00.00 y posteriores
CompactLogix 5069-L306ER, 5069-L306ERM, 5069-L310ER, Version 29.00.00 y posteriores
5069-L310ER-NSE, 5069-L310ERM,
5069-L320ERM, 5069-L330ER, 5069-L330ERM,
5069-L340ER
CompactLogix 5069-L350ERM, 5069-L380ERM, 5069-L3100ERM | Version 30.00.00 y posteriores
Compact GuardLogix | 5069-L306ERS2, 5069-L306ERMS2, Version 31.00.00 y posteriores

5069-L310ERS2, 5069-L310ERMS2,
5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K,
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K,
5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K,
5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K,
5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2,
5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K,
5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K,
5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2,
5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2

(1) Para obtener el software de comunicacién basado en Linx y el software ControlFLASH™ compatibles, visite el Centro de
compatibilidad y descarga de productos (PCDC).

IMPORTANTE

Si para su aplicacién se requieren conexiones de sequridad o légica de
seguridad, hay que utilizar un controlador Compact GuardLogix.
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IMPORTANTE  Este equipo se suministra como equipo de tipo abierto para uso en
ambientes interiores. Debe montarse dentro de un envolvente con el disefio
adecuado para esas condiciones ambientales especificas y estar
apropiadamente disefiado para evitar lesiones personales producto del
acceso a piezas energizadas.

El envolvente debe tener las debidas propiedades retardadoras de llamas
para evitar o minimizar la propagacion de llamas, y satisfacer la clasificacion
de dispersidn de llamas de 5VA o estar aprobado para la aplicacién si no
fuese metalico. El acceso al interior del envolvente solo podrd ser posible
mediante el uso de una herramienta.

Para obtener mas informacidn sobre clasificaciones de tipos de envolventes
especificos requeridos para cumplir las certificaciones de sequridad de
productos, consulte el documento Controladores Compact GuardLogix 5380
— Instrucciones de instalacion, publicacion 5069-IN014.

Residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE)

Ef Al final de su vida (til, este equipo no debe desecharse en la basura municipal
general.

Compatibilidad entre el firmware del controlador y la aplicacion
Logix Designer

En los sistemas de control Logix 50007, el firmware del controlador y la
aplicacién Logix Designer deben tener el mismo nivel de revisién mayor.
Por ejemplo, si la revisién del firmware del controlador es la 31.xxx, debera
utilizar la versién 31 de la aplicaciéon Logix Designer.

Hay requisitos minimos en lo que respecta a la version de software de las
aplicaciones de software que puede utilizar en su sistema.

Las versiones de software compatibles han sido probadas juntas para verificar
que funcionan adecuadamente. Las versiones de software no identificadas
como compatibles la una con la otra no han sido probadas juntas y no se
garantiza su funcionamiento.

Para obtener més informacién sobre las revisiones de firmware del controlador
y los requisitos minimos de las aplicaciones de software, visite el Centro de

compatibilidad y descarga de productos (PCDC) de Rockwell Automation®,

disponible en: http://compatibility.rockwellautomation.com/Pages/
home.aspx

Enel PCDC:
e Laseccion Download tiene el firmware para su controlador.

e Laseccién Compare tiene informacién sobre la compatibilidad de
software para aplicaciones de software utilizadas en un sistema de
control CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380.
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Sistema CompactLogix 5380

Los sistemas de control CompactLogix 5380 son sistemas para montaje en riel
DIN que pueden funcionar en diversas aplicaciones, incluyendo sistemas
auténomos que contienen moédulos de E/S estdndar, tal como se muestra en la

Figura 1.

Figura 1 - Controlador CompactLogix 5380 en un sistema autonomo
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Los controladores también pueden funcionar en sistemas mas complejos con
dispositivos conectados al controlador mediante una red EtherNet/IP, tal
como se muestra en la Figura 2.

Figura 2 — Controlador CompactLogix 5380 en un sistema mas complejo

Controlador CompactLogix 5380
Méddulos de E/S Compact 5000
Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000

Mddulos de E/S Compact 5000

Terminal
PanelView™ Plus 7

EE
(IR o
:
‘
:

Variador Kinetix® 5500

Variador PowerFlex® 527 Adaptador 1734-AENTR
Médulos 1734 POINT /0™
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Sistema controlador
Compact GuardLogix 5380

18

El sistema Compact GuardLogix puede comunicarse con dispositivos de E/S
de seguridad a través de CIP Safety mediante una red EtherNet/IP (mddulos
Guard I/O™, variadores de seguridad integrada, componentes de seguridad
integrada).

El uso de un controlador Compact GuardLogix le permite conectarse a E/S
estandar a través de tareas estandar y a la vez conectarse a E/S de seguridad
mediante la tarea de seguridad.

IMPORTANTE  Enel caso de la tarea de sequridad, los controladores Compact GuardLogix
5380 admiten solo el diagrama de ldgica de escalera.

En el caso de tareas estandar, los controladores Compact GuardLogix 5380
admiten:

« Diagrama de Idgica de escalera (LD)

- Texto estructurado (ST)

«  Diagrama de bloques de funciones (FBD)
«  Diagrama de funciones secuenciales (SF()

Los controladores pueden funcionar en diversas aplicaciones que incluyen
sistemas auténomos con médulos de E/S locales, tal como se muestra en la

Figura 3.

Figura 3 — Controlador Compact GuardLogix 5380 en un sistema auténomo
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Controlador Compact GuardLogix 5380
Mddulos de E/S analdgicas, digitales y
de sequridad Compact 5000

Adaptador 1734 POINT I/0™
Mddulos 1734 POINT 1/0
Modulos 1734 POINT Guard 1/0™

Los controladores también pueden funcionar en sistemas més complejos con
dispositivos conectados al controlador mediante una red EtherNet/IP, tal
como se muestra en la Figura 4.

Figura 4 — Controlador Compact GuardLogix 5380 en una red EtherNet/IP DLR

Adaptador EtherNet/IP de E/S
Compact 5000

Médulos de E/S analégicas, digitales
y de sequridad Compact 5000

(con funcionalidad de

desconexion de par segura) Médulo 1732ES ArmorBlock®
Guard I/0™

i Adaptador EtherNet/IP de E/S
%IJHHH Compact 5000
a@, : Mddulos de E/S analdgicas, digitales
””HHHHQHHHH y de seguridad Compact 5000
Powerflzy &
© smaner (g

Variador PowerFlex 527
(habilitado para CIP Safety)

Los controladores Compact GuardLogix 5380 pueden comunicase con
dispositivos de seguridad en una red DeviceNet a través de un dispositivo de
seguridad mediante un dispositivo de conexion 1788-EN2DN, tal como se

muestra en la Figura 5.

Figura 5 — Controlador Compact GuardLogix 5380 conectado a dispositivos en una red
DeviceNet

Dispositivo de conexion
EtherNet a DeviceNet 1788

Red DeviceNet

Médulo 1791DS Médulo 1791DS
CompactBlock™ Guard 1/0™ CompactBlock Guard I/0

Médulo 1732DS Médulo 1732DS
ArmorBlock Guard I/0  ArmorBlock Guard 1/0
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Diseno del sistema

Compact
GuardLogix

CompactLogix

® Monsradey ||

D © alen-sradtey | °
e

Al disenar un sistema, hay que determinar qué componentes de sistema necesita
su aplicacién. La Tabla 2 describe los componentes utilizados comtinmente en

TE

&l -z

Tabla 2 - Componentes del sistema

los sistemas de control CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380.

Componente

Finalidad

Requerido

Para mas informacion

Riel DIN

Sistema de montaje

Si

Tapa de extremo (5069-ECR)

IMPORTANTE: La tapa de extremo se
envia junto con el controlador.

La tapa de extremo cubre las interconexiones
expuestas en el Gltimo mddulo del sistema.

Sino se coloca la tapa de extremo antes de
encender el sistema, pueden producirse dafios al
equipo o lesiones personales por choque
eléctrico.

IMPORTANTE: La tapa de extremo se instala
después de instalar el Gltimo médulo en el riel
DIN. Este disefio ayuda a evitar que la capa de
extremo se desplace més alld de la posicion
bloqueada.

Si empuja la tapa de extremo mds alld de la
posicion bloqueada o si la inserta al revés, se
puede dariar el bus de alimentacion MOD y el
conector del bus de alimentacién SA.

Si

Bloques de terminales extraibles (RTB)

Conectar al controlador estos tipos de
alimentacién eléctrica:

« Alimentacion MOD
«Alimentacion SA

Si

« (ontroladores CompactLogix 5380 —
Instrucciones de instalacién,
publicacién 5069-IN013

« (Controladores Compact GuardLogix 5380 —
Instrucciones de instalacion, publicacién
5069-IN014

Fuente de alimentacion eléctrica
externa

Proporciona alimentacion eléctrica de médulo
(MOD) al sistema

Si

Fuente d1e alimentacion eléctrica
externa( )

Proporciona alimentacion eléctrica de sensor/
accionador (SA) al sistema

Si; solo si el sistema requiere
alimentacion SA.

Si el sistema no requiere
alimentacion SA, no se necesita
una fuente de alimentacion
eléctrica externa.

Encendido del sistema en la pagina 25

Aplicacién Studio 5000 Logix Designer | Configurar el proyecto utilizado para definir la Si « Requisitos minimos en la pagina 15
actividad del controlador durante el « Creacion de un proyecto en la aplicacion
funcionamiento del sistema Logix Designer en la pdgina 85
Software de comunicacién basado en | Se utiliza para lo siguiente: Si - Para obtener el software de comunicacién
Linx « Asignar una direccion IP al controlador basado en Linx compatible, visite el Centro
+ Mantener la comunicacién a través de la red de compatibilidad y descarga de productos
EtherNet/IP (PCDQ).
« Conexidn al controlador en la pagina 55
Software ControlFLASH™ Actualice el firmware del controlador Si « Para obtener el software ControlFLASH™

compatible, visite el Centro de
compatibilidad y descarga de productos
PCDQ).
« Actualizacion del firmware del controlador

en la pdgina 74

Puerto de programacion USB

Llevar a cabo tareas que solo requieran una
conexién temporal al controlador, por ej., al
descargar un proyecto o al actualizar firmware

Conexion de un cable USB en la pdgina 64

Puerto Ethernet A1

Conectar a redes a nivel de dispositivo

Puerto Ethernet A2

Se conecta a estos tipos de redes:
+ Red anivel de empresa
+ Red anivel de dispositivos

(apitulo 9, Uso de los modos EtherNet/IP en la
pégina 141

20
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Capitulo 1

Tabla 2 - Componentes del sistema

Componente

Finalidad

Requerido

Para mas informacion

Tarjeta Secure Digital (SD)

IMPORTANTE: La tarjeta 1784-SD2 se
envia junto con el controlador.

Almacenar datos, como el proyecto del
controlador y los diagnésticos requeridos por el
grupo de asistencia técnica para obtener
informacion si se producen fallos de controlador
no recuperables.

Recomendamos dejar instalada
|a tarjeta SD para que en caso de
ocurrir un fallo los datos de
diagnéstico se escriban
automaticamente en la tarjeta.

Uso de la tarjeta Secure Digital en la
pégina 117

(ables Ethernet

Se utilizan para lo siguiente:

+ Obtener acceso al controlador desde la
estacion de trabajo a través de una red
EtherNet/IP para establecer la direccion IP,
actualizar el firmware, descargar y cargar
proyectos

- Conectar el controlador a una red EtherNet/IP
y llevar a cabo las tareas necesarias para el
funcionamiento normal

Si.

Conexién de un cable Ethernet en la pagina 63

(able USB

Obtener acceso al controlador directamente
desde la estacion de trabajo para establecer la
direccion IP, actualizar el firmware, descargar y
cargar proyectos.

El puerto USB estd concebido solamente para
fines de programacion local temporal, no para
conexion permanente.

Si. Solo si realiza tareas
enumeradas en la columna

anterior mediante el puerto USB.

También es posible realizar las
tareas mediante los puertos
Ethernet del controlador.

Conexion de un cable USB en la pdgina 64

Dispositivos de E/S de sequridad
integrada en una red EtherNet/IP

Conectados a dispositivos de entrada y salida de
seguridad, como por ej., médulos de sequridad de
E/S Compact 5000 o la caja de acceso
multifuncional Guardmaster®.

IMPORTANTE: Los controladores CompactLogix
5380 no pueden utilizar dispositivos de
seguridad.

Si, en el caso de controladores
Compact GuardLogix 5380.

Dispositivos de E/S de sequridad en la
pégina 199

Médulos de E/S Compact 5000™

Se utilizan para lo siguiente:
Méddulos de E/S locales estandar que estan
instalados en el sistema CompactLogix 5380
Méddulos de E/S remotos estandar a los cuales
se puede acceder a través de una red
EtherNet/IP
Méddulos de E/S locales de sequridad que estan
instalados en el sistema CompactLogix 5380
Médulos de E/S remotos de sequridad a los
cuales se puede acceder a través de una red
EtherNet/IP

Si

Méddulos de E/S esténdar en la pagina 177

« Dispositivos de E/S de sequridad en la
pdgina 199

Dispositivos instalados en una red
EtherNet/IP

Depende del tipo de dispositivo. Entre los
ejemplos seincluyen:
Méddulos de E/S remotos estandar
« Médulos de E/S remotos de seguridad
- Switches Ethernet
Dispositivos de control de movimiento, como
variadores
Dispositivos HMI

Si.

Méddulos de E/S esténdar en la pagina 177
« Dispositivos de E/S de sequridad en la
pégina 199
« Desarrollo de aplicaciones de movimiento
en la pdgina 277

(1) Recomendamos encarecidamente utilizar fuentes de alimentacion eléctrica externas independientes para la alimentacion MOD y SA, respectivamente.
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Capitulo 1

Sistemas y controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380

Caracteristicas del La Tabla 3 enumera las caracteristicas disponibles en los controladores. Las
controlador caracteristicas se describen en el resto del presente manual.
Tabla 3 — Caracteristicas de controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380
Caracteristica Controladores CompactLogix 5380 Controladores Compact GuardLogix 5380 Valor
Memoria de usuario 5069-L306ER, 5069-L306ERM 5069-L306ERS2, 5069-L306ERMS2 0.6 MB
5069-L310ER, 5069-L310ER-NSE, 5069-L310ERM 5069-L310ERS, 5069-L310ERMS2 1MB
5069-L320ER, 5069-L320ERM 5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 2MB
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K
5069-L330ER, 5069-L330ERM 5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K, 3MB
5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K
5069-L340ER, 5069-L340ERM 5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2 4MB
5069-L350ERM 5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K, 5MB
5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K
5069-L380ERM 5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2 8 MB
5069-L3100ERM 5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2 10 MB
Memoria de seguridad - 5069-L306ERS2, 5069-L306ERMS2 0.3MB
- 5069-L310ERS2, 5069-L310ERMS2 0.5MB
- 5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 1MB
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K
- 5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K, 1.5MB
5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K
- 5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2 2MB
- 5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K, 2.5MB
5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K
- 5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2 4MB
- 5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2 5MB

Tareas del controlador

+ 32tareas

IMPORTANTE: Los controladores Compact GuardLogix 5380 aceptan una tarea de seguridad. La tarea de sequridad se incluye
en las 32 tareas disponibles en total con los controladores Compact GuardLogix 5380. Como resultado, los controladores
Compact GuardLogix 5380 aceptan 31 tareas estandar.

- 1,000 programas/tarea

- Tareas de eventos; todos los activadores de eventos

Puertos de comunicacion

« 1puerto USB, 2.0 velocidad completa, tipo B

« 2 puertos EtherNet/IP incorporados, 10 Mbps, 100 Mbps, 1 Gbps

Topologias de red EtherNet/IP admitidas

« Anillo a nivel de dispositivos (DLR)
- Estrella
+ Lineal

Nodos EtherNet/IP admitidos, méx.("

5069-L306ER, 5069-L306ERM 5069-L306ERS2, 5069-L306ERMS2 16

5069-L310ER, 5069-L310ER-NSE, 5069-L310ERM 5069-L310ERS2, 5069-L310ERMS2 24

5069-L320ER, 5069-L320ERM 5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 40
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K

5069-L330ER, 5069-L330ERM 5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K, 60
5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K

5069-L340ER, 5069-L340ERM 5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2 90

5069-L350ERM 5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K, 120
5069-1350ERMS2, 5069-L350ERMS2K

5069-L380ERM 5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2 150

5069-L3100ERM 5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2 180
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Tabla 3 — Caracteristicas de controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380 (continuacion)

Caracteristica Controladores CompactLogix 5380 Controladores Compact GuardLogix 5380 Valor
Modos EtherNet/IP « Modo lineal/DLR
+ Modo de doble IP: disponible con la aplicacién Logix Designer, versién 29.00.00 y posteriores.
Ejes de movimiento integrado admitidos 5069-L306ERM 5069-L306ERMS2 2
IMPORTANTE: No todos los controladores
CompactLogix 5380 0 Compact GuardLogix 5069-L310ERM 5069-L310ERMS2 4
5380 admiten movimiento integradoen una | 50691 370ERM 5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K 8
red EtherNet/IP. Solo los controladores con la
letra ‘M’ en el niimero de catélogo admiten 5069-L330ERM 5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K 16
control de movimiento.
5069-L340ERM 5069-L340ERMS2 20
5069-L350ERM 5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K 24
5069-L380ERM 5069-L380ERMS2 28
5069-L3100ERM 5069-L3100ERMS2 32
Médulos de E/S locales, méx. 5069-L306ER, 5069-L306ERM, 5069-L310ER, 5069- | 5069-L306ERMS2, 5069-L306ERS2, 8
L310ER-NSE, 5069-L310ERM 5069-L310ERS2, 5069-L310ERMS2
5069-L320ER, 5069-L320ERM 5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 16
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K
5069-L330ER®, 5069-L330ERM®, 5069-L340ER, | 5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K, 31
5069-L340ERM, 5069-L350ERM, 5069-L380ERM, 5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K,
5069-L3100ERM 5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2,
5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K,
5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K,
5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2,
5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2

Lenguajes de programacién - Diagrama de |6gica de escalera (LD) « Enel caso de la tarea de seguridad, los controladores Compact
. Texto estructurado (ST) GuardLogix admiten solo el diagrama de Idgica de escalera.

. Diagrama de blogues de funciones (FBD) . Egrilitc:r? de tareas estandar, los controladores Compact GuardLogix
« Diagrama de funciones secuenciales (SFC) - Diagr.ama de ldgica de escalera (LD)

— Texto estructurado (ST)

— Diagrama de bloques de funciones (FBD)

Diagrama de funciones secuenciales (SFC)

(aracteristicas de controlador admitidas « (Control de acceso a datos « Control de acceso a datos
« Supervisor de firmware « Supervisor de firmware
- Tarjeta Secure Digital (SD) - Tarjeta Secure Digital (SD)
« (onexiones estandar « (onexiones estandar

« (onexiones de sequridad

(1) Unnodo es un dispositivo EtherNet/IP que se afiade directamente a la configuracién de E/S y se cuenta al determinar los limites de nodos del controlador. Para obtener mas informacién sobre los
modos EtherNet/IP, consulte la pagina 131.

(2) Al utilizar este controlador con la aplicacion Logix Designer, versién 29.00.00, la aplicacién limita el nimero de médulos de E/S locales del proyecto a 16. Para obtener mds informacidn, consulte el
articulo n.° 942580 de la Knowledgebase de Rockwell Automation®, “5380 CompactLogix controllers limited to 16 local Compact 5000 I/0 modules in V29 of Studio 5000”. El documento esta
disponible en http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase.

Con la aplicacion Logix Designer, version 30.00.00 y posteriores, el controlador admite hasta 31 mddulos de E/S locales.

IMPORTANTE Al utilizar un controlador CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380,
no es necesario configurar un valor para el segmento del tiempo de
procesamiento interno del sistema.
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Caracteristicas admitidas por los controladores Compact
GuardLogix 5380 a través de la tarea de seguridad

Puede utilizar los controladores Compact GuardLogix 5380 en aplicaciones de
seguridad SIL 2/PLd mediante la tarea de seguridad en la aplicacién Logix
Designer.

En la aplicacién Logix Designer, version 31 y posteriores, la tarea de seguridad
admite un subconjunto de caracteristicas aceptadas en la tarea estdndar tal
como se enumera en esta tabla.

Caracteristica Aplicacion Studio 5000 Logix Designer,
version 31y posteriores

Tarea de seguridad Tarea estandar
Instrucciones Add-On X X
Alarmas y eventos basados en instrucciones - X
Alarmas basadas en tags - X
Funcidn de registro del controlador X X
Tareas de eventos(" - X
Diagramas de bloques de funciones (FBD) - X
Movimiento integrado x@ X
Instrucciones de sequridad de variadores X -
Diagrama de Idgica de escalera (LD) X X
Cambio de idioma X X
Proteccién de fuente basada en licencia - X
Importacién de componentes de programa - X
Exportacion de componentes de programa X X
Rutinas de diagrama de funciones secuenciales (SFC) - X
Texto estructurado (ST) - X

(1) Aunque la tarea de seguridad no puede ser una tarea de eventos, se pueden activar tareas de eventos estandar mediante el uso
de la instruccion de eventos en la tarea de sequridad.

(2) Serestringe al uso de las instrucciones de sequridad de variadores con variadores Kinetix 5700 ERS4.
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IMPORTANTE

Consideraciones de seguridad

Los controladores Compact GuardLogix 5380 pueden producir tags estandar como unidifusion o
multidifusion, pero solo pueden producir tags de sequridad como unidifusion. Los controladores pueden
consumir tags de sequridad como unidifusién o multidifusion.

Al configurar un tag de sequridad producido, se permite configurar solo opciones de conexion de
unidifiusion. Logix Designer no permite configurar opciones de conexién de multidifusion.

Al configurar un tag consumido, hay que considerar las capacidades del productor:

« Siel productor en el drbol de E/S de este controlador es un controlador GuardLogix 5580 o Compact
GuardLogix 5380 y usted estd consumiendo un tag de seqguridad, hay que configurar el tag consumido
para que utilice unidifusion.

« Siel productor en el drbol E/S de este controlador es un controlador GuardLogix 5570, GuardLogix 5560
0 Compact GuardLogix 5370, el tag consumido de sequridad se puede configurar como unidifusién o
multidifusion. Un controlador GuardLogix 5560 requiere la aplicacién Studio 5000 Logix Designer,
version 19.00.00 o posterior, para trabajar con tags de sequridad producidos/consumidos que utilicen
unidifusion.

Encendido del sistema

CompactLogix

Compact
GuardLogix

El controlador proporciona alimentacién al sistema de la siguiente manera:
¢ Alimentacién MOD: Alimentacién del lado del sistema que suministra
energia al sistema y permite que los médulos transfieran datos y ejecuten

lalogica.

La alimentacidn del lado del sistema se suministra a través del RTB de

alimentacién MOD.

! ¢ Alimentacion SA: La alimentacion del lado del campo que suministra
. energfa a algunos médulos de E/S Compact 5000 y dispositivos del lado
de campo conectados a ellos.

La alimentacién del lado del campo se suministra a través del RTB de
alimentacién SA.

Hay consideraciones y restricciones especificas que debe conocer antes de
conectar la alimentacién MOD y la alimentacién SA a un sistema
CompactLogix 5380 o a un sistema Compact GuardLogix 5380.

Para obtener informacion sobre coémo conectar la alimentacién MOD y la
alimentaciéon SA alos diferentes sistemas, consulte:

e Cbmo encender los controladores CompactLogix 5380 — Capitulo 2 en

la pdgina 27

e Coémo encender los controladores Compact GuardLogix 5380 —

Capitulo 3 en la pdgina 37
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Notas:
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Capitulo 2

Dos tipos de alimentacion
eléctrica

CompactLogix

Como encender los controladores

CompactLogix 5380

Tema

Pagina

Dos tipos de alimentacién eléctrica

27

Alimentacion MOD

29

Alimentacion SA

30

Este capitulo describe como encender los controladores CompactLogix™ 5380

estandar.

Para obtener mas informacidn sobre cémo encender los controladores
Compact GuardLogix" 5380, consulte Capitulo 3, Cémo encender los

controladores Compact GuardLogix 5380 en la pagina 37.

Los controladores CompactLogix 5380 proporcionan alimentacién al sistema

de la siguiente manera:

¢ Alimentaciéon MOD: Alimentacion del lado del sistema que suministra
energia al sistema y permite que los médulos transfieran datos y ejecuten

lalégica.

La alimentacidn del lado del sistema se suministra a través del RTB de

alimentacién MOD.

e Alimentaciéon SA: Alimentacién del lado del campo que suministra
energia a algunos médulos de E/S Compact 5000™ y dispositivos del

lado de campo conectados a ellos.

La alimentacién del lado del campo se suministra a través del RTB de

alimentacién SA.
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Conecte fuentes de alimentacién eléctrica externas a los bloques de terminales
extraibles para proporcionar la alimentaciéon MOD y SA. La Figura 6 muestra
los bloques de terminales extraibles en un controlador CompactLogix 5380.

Figura 6 — Bloques de terminales extraibles de alimentacion MOD y SA en un controlador
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La alimentacién comienza en el controlador y atraviesa los circuitos internos
del mddulo de E/S Compact 5000 a través de los buses de alimentacion

eléctrica.

La alimentacién MOD atraviesa el bus de alimentaciéon MOD y la alimenta-
cién SA atraviesa el bus de alimentacién SA. El bus de alimentacién MOD y el
bus de alimentacién SA estan aislados entre si.

IMPORTANTE

Recomendamos que use fuentes de alimentacion eléctrica externas
independientes para la alimentacion MOD y SA, respectivamente. Esta
practica puede ayudar a evitar consecuencias no previstas que pueden
producirse si se usa una sola fuente de alimentacion.

Si se usan fuentes de alimentacion eléctrica externas independientes, la
pérdida de energia de una fuente de alimentacién eléctrica externa no
afecta la disponibilidad de energia de otra fuente. Por ejemplo, si se
utilizan fuentes de alimentacion eléctrica externas separadas y se pierde la
alimentacion SA, sigue estando disponible la alimentacién MOD para el
controlador CompactLogix 5380 y los médulos de E/S Compact 5000. Como
resultado, la transferencia de datos continta en el sistema.

Para obtener més informacién sobre cémo conectar la alimentacion MOD y la
alimentacién SA, consulte el documento Controladores CompactLogix 5380

— Instrucciones de instalacién, publicacién 5069-IN013.
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Alimentacion MOD

CompactLogix

La alimentacién MOD es una fuente de alimentacion de CC necesaria para el
funcionamiento del sistema CompactLogix 5380.

IMPORTANTE

Puede utilizar solo alimentacion eléctrica de CC en el bus de alimentacién
MOD. No conecte la alimentacién eléctrica de CA al bus de alimentacion

MOD.

Recuerde lo siguiente:

¢ Cada médulo del sistema CompactLogix 5380 consume corriente del
bus de alimentacion MOD vy pasa la corriente restante al siguiente

modulo.

¢ Laalimentaciéon MOD permite que los médulos de E/S Compact 5000
transfieran datos y que el controlador ejecute légica.

¢ Un sistema CompactLogix 5380 utiliza inicamente un bus de
alimentacién MOD.

¢ Elconsumo de corriente total en régimen permanente a través del bus de
alimentaciéon MOD no debe superar los 10 A entre 18...32 VCC.

e Lerecomendamos que utilice una fuente de alimentacion eléctrica
externa dimensionada adecuadamente para el consumo total de corriente
del bus de alimentacién MOD en el sistema.

Debe tener en cuenta los requisitos de corriente de entrada al
momento del arranque al calcular el consumo total de corriente del bus

de alimentaciéon MOD en el sistema.

Figura 7 - La fuente de alimentacion eléctrica externa proporciona la alimentacion MOD

Fuentede

alimentacion

eléctricade —
24V(C

@ Aven-Bradiey

01 MOD POWER

O sapower

O Ox Cwern Owerss
Crwe Om Ouwe Cues
[ ] =
E([D%% + LIk
(Do + = St
- - ]
D= - N A
- | —
Ii
¢ =
‘” EtherNet/IP"
L A A g
CompactlLogix™ 5380
: L

Bus de alimentacion MOD

Cuando la fuente de alimentacién MOD est4 encendida, ocurre lo siguiente.

1. Elcontrolador CompactLogix 5380 consume corriente del bus de
alimentaciéon MOD vy pasa la corriente restante al siguiente médulo.

2. Elsiguiente médulo consume corriente del bus de alimentaciéon MOD y
pasa la corriente restante al siguiente médulo.

3. Elproceso contintia hasta que se satisfacen las necesidades de corriente

del bus de alimentacién MOD de todos los médulos del sistema.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018

29



Capitulo2  C6mo encender los controladores CompactLogix 5380

Para obtener més informacién sobre la corriente que los médulos de E/S
Compact 5000 consumen del bus de alimentaciéon MOD, consulte el
documento Compact 5000 I/O Modules Specifications Technical Data,
publicacién 5069-TD001.

Alimentacion SA La alimentacién SA proporciona alimentacion a los dispositivos conectados a
algunos de los médulos de E/S Compact 5000 del sistema CompactLogix
5380. La alimentacién SA se conecta al controlador a través de un bloque de

CompactLogix terminales extraible de alimentacién SA.

Recuerde lo siguiente:

Algunos médulos de E/S Compact 5000 consumen corriente del bus de
alimentacién SA y pasan la corriente restante al siguiente médulo.

Algunos médulos de E/S Compact 5000 solo pasan la corriente a través
del bus de alimentacién SA al siguiente médulo.

Un sistema CompactLogix 5380 puede tener multiples buses de
alimentacién SA. El primer bus de alimentacién SA comienza en el
controlador y atraviesa los médulos de E/S instalados a la derecha del
controlador.

Puede utilizar un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para
establecer un nuevo bus de alimentacién SA. El nuevo bus de
alimentacién SA estd aislado del bus de alimentacién SA ubicado a su
izquierda en el sistema.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar un distribuidor
potencial de campo 5069-FPD en un sistema CompactLogix 5380, vea

la pégina 34.

Sila fuente de alimentacién SA utiliza voltaje de CC, el consumo de
corriente total en régimen permanente a través del bus de alimentacién

SA no debe superar los 10 A entre 18...32 VCC.

Le recomendamos que utilice una fuente de alimentacién eléctrica
externa dimensionada adecuadamente para el consumo total de corriente
del bus de alimentacién SA en el sistema.

Debe tener en cuenta los requisitos de corriente de entrada al
momento del arranque al calcular el consumo total de corriente del bus
de alimentacién SA en el sistema.
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e Las conexiones a un bus de alimentacién SA emplean un comun
compartido. Todas las entradas que consumen corriente de un bus de
alimentacién SA para proporcionar alimentacion a dispositivos del lado
de campo cuentan con un retorno a través de circuitos al terminal SA en
el conector de alimentacién SA.

IMPORTANTE  (ada bus de alimentacion SA tiene un comdn compartido tinico de
ese bus, ya que los buses de alimentacién SA estdn completamente
aislados entre si.

Es decir, el bus de alimentacion SA que el controlador CompactLogix
5380 establece tiene un comiin compartido. Si utiliza un
distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para establecer un
nuevo bus de alimentacion SA en el sistema, ese sequndo bus
tendrd su propio comin compartido para los mddulos que
consumen corriente del mismo.

Figura 8 - Una fuente de alimentacidn eléctrica externa proporciona alimentacion SA
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Cuando la fuente de alimentacion SA estd encendida, ocurre lo siguiente.

1. El controlador CompactLogix 5380 consume corriente del bus de
alimentacién SA y pasa la corriente restante al siguiente médulo.

IMPORTANTE  Elnivel de corriente que el controlador CompactLogix 5380
consume del bus de alimentacién SA del controlador es
insignificante. Consume 10 mA (alimentacién eléctrica de CC),
25 mA (alimentacion eléctrica de CA).

2. Elsiguiente médulo lleva a cabo una de estas tareas.

— Siel médulo utiliza alimentacidn SA, el médulo consume corriente
del bus de alimentacién SA y pasa la corriente restante al siguiente
médulo.

— Siel médulo no utiliza corriente del bus de alimentacién SA, el
mddulo pasa la corriente restante al siguiente médulo.

3. El proceso contintia hasta que se satisfacen todas las necesidades de
corriente del bus de alimentacién SA de los médulos del bus de
alimentacién SA.
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Si su sistema incluye médulos de CA y CC que requieren alimentacion SA,
debe utilizar un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para establecer
un bus de alimentacién SA independiente y separar los tipos de médulos en los
buses de alimentacién SA aislados.

Para obtener més informacién sobre la corriente que los médulos de E/S
Compact 5000 consumen del bus de alimentacién SA, consulte el documento
Compact 5000 I/O Modules Specifications Technical Data, publicacion
5069-TD001.

Seguimiento del consumo de corriente del bus de alimentacion SA

Le recomendamos que realice un seguimiento del consumo de corriente del bus
de alimentacién SA, méx., por médulo y colectivamente, para el sistema

CompactLogix 5380.

Debe asegurarse de que los médulos de E/S Compact 5000 instalados en un
bus de alimentacién SA no consuman mas de 10 A. En caso de sobrepasarse los
10 A, debe establecer otro bus de alimentacién SA.

Tenga en cuenta lo siguiente con este ejemplo:

¢ Los valores de este ejemplo corresponden al célculo para el peor caso
posible. Es decir, todos los médulos que consumen corriente del bus de
alimentacién SA consumen el méximo disponible en el médulo.

e No todos los médulos que aparecen en la Figura 9 utilizan la corriente
del bus de alimentacién SA. Por ejemplo, los médulos 5069-ARM y
5069-OW4I solo pasan la corriente del bus de alimentacién SA al
siguiente modulo.

Entre los otros médulos que no utilizan la corriente del bus de
alimentacién SA, pero no aparecen en el gréfico, se incluyen los médulos

5069-OB16, 5069-OB16F, 5069-OX41y 5069-SERIAL.
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La corriente max. del bus de alimentacién SA del sistema se calcula
cuando cada mddulo consume corriente del bus de alimentacién SA. El
cdlculo comienza con el controlador. El consumo de corriente del bus de
alimentacién SA del controlador utilizado para el calculo es 10 mA para
la alimentacién eléctrica de CC

En la Figura 9, después de que el mdédulo 5069-IB16 en la ranura 1
consuma la corriente del bus de alimentacidn SA, la corriente max. del
bus de alimentacién SA del sistema es 210 mA.

Después de que el médulo 5069-1B16 en la ranura 2 consuma la
corriente del bus de alimentacién SA, el consumo de corriente del bus de
alimentacién SA es 410 mA. Este proceso contintia hasta que la
corriente max. del bus de alimentacién SA alcanza 7.160 A.

Figura 9 — Sistema CompactLogix 5380 — Calculo del consumo de corriente del bus de

alimentacion SA
= = =) = = =
€ 0C NP € 0CINP O (O RELAYOUTPUT ~ -€©) COUNTER ) COUNTER  €) ANALOGINPUT &) ANALOGINPUT (D> ANALOG OUTPUT (= ANALOG 0
@ @ Ation-Bradiey || © "
O sapower A A A A A ,A A A A A
N (— [ —
I 0 ] ] ] ] 0 ] ]
Eaf=fi= =iz === == (= SR =] =S
% Bus de alimentacion MOD en régimen permanente limitado a 10 A, max.
T
= - 31 =il SEbSRISE 0 54 i Bd €0 B4 i B i Bd 6 B4 5 Bddn 5
e el S e S e e
|| ||czB cop mD (oD |CoP |CoP |Co b |CoP |So P (oo
sl =gheal=) mD (Cop (Cop |Cop (oD |SoP (Co P |Co
geuj=gj=]=] 1D |cop [Cob|copP|cop| | B|cop <O
— T T = m = = | =M = il fasl =
‘ i E““"‘“‘“’Z % Bus de alimentacion SA en régimen permanente limitado a 10 A, méx. -
I D]: [ET [ET [ET
e \EEEE] B EREEEEEEEEERS
i o | T | Do T | TE O | TH O | DI 0| DD 0| T | o
e Dl e T s e e e
W
Corriente de bus de alimentacion |, 10mA  200mA 200

SA, max., por médulo

mA 150mA  OmA 3A 3A 100mA 100mA 150mA 250 mA ‘

¢

Corriente de bus de alimentacion SA del sistema, max. =7.160 A

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 33



Capitulo 2

(6mo encender los controladores CompactLogix 5380

34

E ® Alten-Bradiey

CIRun ok CINET A1 [CINET A2
[JFoRce Oso CIUNKAT  [JLINKAZ

O MOD POWER

O SAPOWER

5069-L340ERM

Uso de un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para crear
un nuevo bus de alimentacion SA

Puede utilizar un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para estable-
cer un nuevo bus de alimentacién SA en un sistema CompactLogix 5380.

El distribuidor de potencial de campo impide que la corriente atraviese el bus
de alimentacién SA ubicado a la izquierda. En dicho punto, el distribuidor de
potencial de campo establece un nuevo bus de alimentacién SA para los
modulos ubicados a la derecha. El nuevo bus de alimentacidn SA esta aislado
del bus de alimentacion SA ubicado a su izquierda en el sistema.

Puede conectar una fuente de alimentacidn eléctrica externa de 24 VCC o de
120/240 VCA a un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD en un
sistema CompactLogix 5380.

La Figura 10 muestra un sistema CompactLogix 5380 que utiliza un
distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para crear un segundo bus de
alimentacién SA.

Figura 10 - Sistema CompactLogix 5380 — Creacion de un nuevo bus de alimentacion SA
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Puede instalar multiples distribuidores de potencial de campo 5069-FPD en el
mismo sistema, si es necesario.
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Alimentacion SA: Notas adicionales

e Otros ejemplos de configuraciones de sistema que utilizan multiples
buses de alimentacién SA incluyen:

— Los mddulos del sistema consumen colectivamente mas de 10 A de
alimentacién SA, es decir, la corriente maxima que puede
proporcionar un bus de alimentacién SA.

- Los médulos del sistema deben estar aislados dependiendo de los
tipos de mddulos, como por ejemplo, mddulos de E/S digitales y E/S
analdgicas.

- Los mddulos del sistema estan aislados segtin el tipo de dispositivo del
lado de campo al que estin conectados.

Por ejemplo, se pueden separar los médulos conectados a dispositivos
del lado de campo que utilizan voltaje de CC de los médulos
conectados a dispositivos del lado del campo que requieren voltaje de

CA.

e La corriente real de un sistema CompactLogix 5380 cambia depen-
diendo de las condiciones de funcionamiento en un momento dado.

Por ejemplo, el consumo de corriente del bus de alimentacién SA en
algunos médulos es diferente si todos los canales alimentan a
dispositivos de campo o si la mitad de los canales alimentan dispositivos
de campo.

¢ Algunos médulos de E/S Compact 5000 utilizan alimentacién del lado
del campo pero no la consumen de un bus de alimentacién SA. Los
modulos reciben alimentacién del lado del campo de una fuente de
alimentacién eléctrica externa conectada directamente al médulo de

E/S.

Por ejemplo, los médulos 5069-OB16 y 5069-OB16F utilizan
terminales de accionador local (LA) en el RTB del médulo, es decir, los
terminales LA+ y LA- de todos los canales del médulo.

En este caso, puede utilizar la misma fuente de alimentacion eléctrica
externa conectada al RTB de alimentacidn SA en el controlador a los
terminales LA+ y LA-.

IMPORTANTE  Debe tener en cuenta el limite de corriente de una fuente de
alimentacion eléctrica externa si la utiliza para proporcionar
alimentacion al bloque de terminales extraible de alimentacion
SA en el controlador y los terminales LA+ y LA— en un médulo
5069-0B16 0 5069-0B16F.
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Como encender los controladores Compact
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Este capitulo describe cémo encender los controladores Compact

GuardLogix" 5380.

Para obtener informacién sobre cémo encender los controladores
CompactLogix™ 5380 estandar, vea el Capitulo 2, Cémo encender los
controladores CompactLogix 5380 en la pdgina 27.

Dos tipos de alimentacion Los controladores Compact GuardLogix 5380 proporcionan alimentacién al

£ pe sistema de la siguiente manera:
eléctrica 8
¢ Alimentaciéon MOD: Alimentacion del lado del sistema que suministra
Compact energia al sistema y permite que los médulos transfieran datos y ejecuten
GuardLogix

lalégica.

La alimentacidn del lado del sistema se suministra a través del RTB de
alimentacién MOD.

@ = e Alimentaciéon SA: Alimentacién del lado del campo que suministra
— 1, energia a algunos médulos de E/S Compact 5000™ y dispositivos del
lado de campo conectados a ellos.

La alimentacién del lado del campo se suministra a través del RTB de
alimentacién SA.

IMPORTANTE  Laalimentacion MOD y SA debe ser alimentacion eléctrica de CCen el lado
del controlador. La alimentacion eléctrica de CC para los controladores
Compact GuardLogix deben proceder de una fuente de alimentacién
eléctrica con clasificacién SELV/PELV.

Si utiliza un voltaje de CA para los médulos de E/S locales, hay que realizar
una conexion a través de un médulo distribuidor de potencial de campo
5069-FPD. No se puede conectar un voltaje de CA al controlador.
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Conecte fuentes de alimentacion eléctrica externas a los bloques de terminales
extraibles para proporcionar la alimentacién MOD y SA. La Figura 11
muestra los bloques de terminales extraibles en un controlador Compact

GuardLogix 5380.

Figura 11 — Bloques de terminales extraibles de alimentacion MOD y SA en un controlador
Compact GuardLogix 5380
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La alimentacién comienza en el controlador y atraviesa los circuitos internos
del mddulo de E/S Compact 5000 a través de los buses de alimentacion
eléctrica.

La alimentacién MOD atraviesa el bus de alimentacién MOD y la alimenta-
cién SA atraviesa el bus de alimentacion SA. El bus de alimentacion MOD y el
bus de alimentacion SA estan aislados entre si.

IMPORTANTE  Recomendamos que use fuentes de alimentacion eléctrica externas
independientes para la alimentacion MOD y SA, respectivamente. Esta
practica puede ayudar a evitar consecuencias no previstas que pueden
producirse si se usa una sola fuente de alimentacion.

Si se usan fuentes de alimentacion eléctrica externas independientes, la
pérdida de energia de una fuente de alimentacion eléctrica externa no
afecta la disponibilidad de energia de otra fuente. Por ejemplo, si se utilizan
fuentes de alimentacion eléctrica externas MOB y SA separadas y se pierde la
alimentacion SA, sigue estando disponible la alimentacién MOD para el
controlador Compact GuardLogix 5380 y los médulos de E/S Compact 5000.
Como resultado, la transferencia de datos continda en el sistema.

Para obtener més informacién sobre cdmo conectar la alimentacion MOD y la
alimentacién SA, consulte el documento Controladores Compact GuardLogix

5380 — Instrucciones de instalacion, publicacién 5069-IN014.
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Alimentacion MOD

Compact
GuardLogix

ey
.

QD aen-8r
-

La alimentacion MOD proviene de una fuente de alimentacién de CC
necesaria para el funcionamiento del sistema Compact GuardLogix 5380.
Recuerde lo siguiente:

e Debe utilizar fuentes de alimentacién eléctrica con clasificaciéon SELV/
PELV para suministrar alimentacién a los controladores Compact

GuardLogix 5380.

¢ Cada médulo del sistema Compact GuardLogix 5380 consume
corriente del bus de alimentacién MOD y pasa la corriente restante al
siguiente médulo.

e Laalimentacién MOD permite que los médulos de E/S Compact 5000
transfieran datos y que el controlador ejecute légica.

e Un sistema Compact GuardLogix 5380 utiliza inicamente un bus de
alimentacién MOD.

e Lafuente de alimentacién MOD debe limitarse a S A, max., entre

18..32 VCC.

e Lerecomendamos que utilice una fuente de alimentacion eléctrica
externa con clasificacién SELV/PELV dimensionada adecuadamente
para el consumo total de corriente del bus de alimentacion MOD en el
sistema. Debe tener en cuenta los requisitos de corriente de entrada al
momento del arranque al calcular el consumo total de corriente del bus
de alimentacién MOD en el sistema.

Figura 12 - La fuente de alimentacion eléctrica externa proporciona la alimentacion MOD
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Alimentacion SA

Compact
GuardLogix

[ AHm—lrst:;:

40

Bus de alimentacion MOD

Cuando la fuente de alimentacién MOD est4 encendida, ocurre lo siguiente.

1. Elcontrolador Compact GuardLogix 5380 consume corriente del bus

de alimentacién MOD vy pasa la corriente restante al siguiente médulo.

2. Elsiguiente médulo consume corriente del bus de alimentaciéon MOD y

pasa la corriente restante al siguiente médulo.

3. Elproceso contintia hasta que se satisfacen las necesidades de corriente

del bus de alimentacién MOD de todos los médulos del sistema.

Para obtener més informacién sobre la corriente que los médulos de E/S
Compact 5000 consumen del bus de alimentaciéon MOD, consulte el
documento Compact 5000 I/O Modules Specifications Technical Data,
publicacién 5069-TD001.

La alimentacién SA proporciona alimentacion a los dispositivos conectados a
algunos de los médulos de E/S Compact 5000 del sistema Compact
GuardLogix 5380. La alimentacion SA se conecta al controlador a través de un
bloque de terminales extraible de alimentacién SA.

Recuerde lo siguiente:

IMPORTANTE  Se aplican restricciones mas especificas al conectar la alimentacion SA a un

controlador Compact GuardLogix 5380 0 a un distribuidor de potencial de
campo 5069-FPD.

Para obtener mds informacion, consulte la pagina 45.

Debe utilizar fuentes de alimentacién eléctrica SELV o PELV para
suministrar alimentacion a los controladores Compact

GuardLogix 5380.

Si la fuente de alimentacién SA usa voltaje de CC, debe limitar la fuente
de alimentacién SA a 10 A max. entre 18...32 VCC.

Algunos médulos de E/S Compact 5000 consumen corriente del bus de
alimentacién SA y pasan la corriente restante al siguiente méodulo.

Algunos médulos de E/S Compact 5000 solo pasan la corriente a través
del bus de alimentacién SA al siguiente médulo.

Si la fuente de alimentacién SA es una fuente de alimentacién eléctrica
de CA, o una fuente de CC sin SELV/PELYV, hay que establecer una
terminacién desde un distribuidor de alimentacidn eléctrica de campo
antes de consumir la alimentacién en el bus de alimentacién SA.
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¢ Un sistema Compact GuardLogix 5380 puede tener multiples buses de
alimentacién SA. El primer bus de alimentacién SA comienza en el
controlador y atraviesa los médulos de E/S instalados a la derecha del
controlador.

Puede utilizar un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para
establecer un nuevo bus de alimentacién SA. El nuevo bus de
alimentacién SA esta aislado del bus de alimentacién SA ubicado a su
izquierda en el sistema.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar un distribuidor
potencial de campo 5069-FPD en un sistema CompactLogix 5380,

vea la pigina 44.

e Le recomendamos que utilice una fuente de alimentacion eléctrica
externa dimensionada adecuadamente para el consumo total de corriente
del bus de alimentacién SA en el sistema. Debe tener en cuenta los
requisitos de corriente de entrada al momento del arranque al
calcular el consumo total de corriente del bus de alimentacién SA en un
bus especifico.

e Las conexiones a un bus de alimentacién SA emplean un comin
compartido. Todas las entradas que consumen corriente de un bus de
alimentacién SA para proporcionar alimentacion a dispositivos del lado
de campo cuentan con un retorno a través de circuitos al terminal SA en
el conector de alimentacién SA.

IMPORTANTE  (ada bus de alimentacion SA tiene un comtn compartido dnico de
ese bus, ya que los buses de alimentacion SA estdn completamente
aislados entre si.

Es decir, el bus de alimentacion SA que el controlador establece
tiene un comdn compartido. Si utiliza un distribuidor de potencial
de campo 5069-FPD para establecer un nuevo bus de alimentacién
SA en el sistema, ese sequndo bus tendrd su propio comtin
compartido para los mddulos que consumen corriente del mismo.

Figura 13 — Una fuente de alimentacion eléctrica externa proporciona alimentacion SA
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Cuando la fuente de alimentacion SA estd encendida, ocurre lo siguiente.

1. El controlador consume corriente del bus de alimentacién SA y pasala
corriente restante al siguiente médulo.

IMPORTANTE  El nivel de corriente que el controlador Compact GuardLogix 5380
consume del bus de alimentacién SA del controlador es
insignificante. Consume 10 mA.

2. Elsiguiente mddulo lleva a cabo una de estas tareas.

- Siel médulo utiliza alimentacién SA, el médulo consume corriente
del bus de alimentacién SA y pasa la corriente restante al siguiente
modulo.

— Siel médulo no utiliza corriente del bus de alimentacién SA, el
mddulo pasa la corriente restante al siguiente médulo.

3. Elproceso contintia hasta que se satisfacen todas las necesidades de
corriente del bus de alimentacién SA de los mdédulos del bus de
alimentacién SA.

Para obtener més informacién sobre la corriente que los médulos de E/S
Compact 5000 consumen del bus de alimentacién SA, consulte el documento
Compact 5000 I/O Modules and EtherNet/IP Adapters Technical Data,
publicacién 5069-TD001.
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Seguimiento del consumo de corriente del bus de alimentacion SA

Le recomendamos que realice un seguimiento del consumo de corriente del bus
de alimentacién SA, max., por médulo y colectivamente, para el sistema Com-
pact GuardLogix 5380. Debe asegurarse de que los médulos de E/S Compact
5000 instalados en un bus de alimentacién SA no consuman mds de 10 A. En
caso de sobrepasarse los 10 A, debe establecer otro bus de alimentacién SA.

Tcnga €n cuenta lO siguicnte con este CijplO:

e Los valores de este ejemplo corresponden al célculo para el peor caso
posible. Es decir, todos los médulos que consumen corriente del bus de
alimentacién SA consumen el méximo disponible en el médulo.

No todos los médulos que aparecen en la Figura 14 en la pdgina 43 utili-

zan la corriente del bus de alimentacién SA. Por ejemplo, los médulos
5069-OBV8S, 5069-ARM y 5069-OB16 solo pasan la corriente del bus
de alimentacién SA al siguiente médulo. Entre los otros mdédulos que no
utilizan la corriente del bus de alimentacion SA, pero no aparecen en el

grafico, se incluyen los médulos 5069-OB16F y 5069-OX4I1.

La corriente max. del bus de alimentacién SA del sistema se calcula
cuando cada mddulo consume corriente del bus de alimentacién SA. Fl
calculo comienza con el controlador. El consumo de corriente del bus de
alimentacién SA del controlador utilizado para el célculo es 10 mA para
la alimentacién eléctrica de CC

En la Figura 14, después de que el médulo 5069-IB8S en la ranura 1
consuma la corriente del bus de alimentacién SA, la corriente max. del
bus de alimentacién SA del sistema serd 90 mA.

Después de que el médulo 5069-IB8S en la ranura 2 consuma la
corriente del bus de alimentacién SA, el consumo de corriente del bus de
alimentacién SA sera 170 mA. Este proceso contintia hasta que la
corriente max. del bus de alimentacién SA alcance 1.27 A.

Figura 14 - Sistema Compact GuardLogix 5380 — Calculo del consumo de corriente del bus de
alimentacion SA
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Uso de un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para crear
un nuevo bus de alimentacion SA.

IMPORTANTE  Si utiliza mddulos de relé de E/S Compact 5000 locales o un voltaje de CA
para los mddulos de E/S Compact 5000 locales, serd necesaria una conexion
através de un médulo distribuidor de potencial de campo 5069-FPD. No se

puede conectar un voltaje de CA al controlador.

Debe utilizar un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para establecer
un nuevo bus de alimentacién SA en un sistema Compact GuardLogix 5380.

El distribuidor de potencial de campo impide que la corriente atraviese el bus
de alimentacion SA ubicado a la izquierda. En dicho punto, el distribuidor de
potencial de campo establece un nuevo bus de alimentacién SA para los
modulos ubicados a la derecha. El nuevo bus de alimentacidn SA esta aislado
del bus de alimentacién SA ubicado a su izquierda en el sistema.

Puede conectar una fuente de alimentacion eléctrica externa de 24 VCC o de
120/240 VCA a un distribuidor de potencial de campo 5069-FPD en un
sistema Compact GuardLogix 5380.

IMPORTANTE  Se aplican algunas restricciones al conectar la alimentacién SA a un

distribuidor de potencial de campo 5069-FPD.
Para obtener mas informacion, consulte la pagina 45.

La Figura 15 muestra un sistema Compact GuardLogix 5380 que utiliza un
distribuidor de potencial de campo 5069-FPD para crear un segundo bus de
alimentacién SA.

Figura 15 - Sistema Compact GuardLogix 5380 — Creacion de un nuevo bus de alimentacion SA
Distribuidor de potencial de campo 5069-FPD
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Puede instalar multiples distribuidores de potencial de campo 5069-FPD en el
mismo sistema, si es necesario.
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(6mo encender los controladores Compact GuardLogix 5380 Capitulo 3

Restricciones al conectar la alimentacion SA a un sistema Compact
GuardLogix 5380

Recuerde estas restricciones en la Tabla 4 al conectar la alimentacién SA a un
sistema Compact GuardLogix 5380.

Tabla 4 — Restricciones de alimentacion SA — Sistema Compact GuardLogix 5380

Componente al que esta
conectada la alimentacion SA

Restricciones

Controlador Compact
GuardLogix 5380

« Debe utilizar las fuentes de alimentacidn eléctrica con clasificacién SELV/PELV para suministrar alimentacién a los controladores
Compact GuardLogix 5380.
Pude conectar solo una fuente de alimentacién eléctrica de 24 VCC con clasificacién SELV/PELV.
« El consumo total de corriente en régimen permanente a través del bus de alimentacién SA no debe superar los 10 A max. entre
0...32VCC

Ejemplo de sistema Compact GuardLogix
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Capitulo 3

(6mo encender los controladores Compact GuardLogix 5380

Tabla 4 — Restricciones de alimentacion SA — Sistema Compact GuardLogix 5380

Componente al que esta
conectada la alimentacion SA

Restricciones

Distribuidor de potencial de campo
5069-FPD con médulos estdndar de
E/S Compact 5000 dnicamente

Fuente de
alimentacion T
eléctrica de o
24VCCcon clasi- _ [T
ficacion SELV T4

Ademas de las restricciones enumeradas en la pagina 45, se aplican también estas restricciones:

Puede utilizar fuentes de alimentacin eléctrica sin SELV o PELV solo si los médulos estdndar de E/S Compact 5000 se instalan a la
derecha del distribuidor de potencial de campo 5069-FPD.

« Puede conectar una fuente de alimentacion eléctrica de 24 VCC o de 120/240 VCA. El ejemplo utiliza una fuente de alimentacién

eléctrica de 120/240 VCA.

— Silaalimentacion SA conectada al distribuidor de potencial de campo 5069-FPD es un voltaje de CC, el consumo total de corriente
en régimen permanente a través del bus de alimentacién SA no debe superar los 10 A entre 0...32 VCC.

— Siunsistema Compact GuardLogix 5380 incluye médulos de relé de E/S Compact 5000 (5069-0W4l, 5069-0X4l, 5069-0W16) o
médulos de E/S que requieren alimentacion SA que es un voltaje de CA, hay que instalar estos mddulos a la derecha de un
distribuidor de potencial de campo 5069-FPD, tal como se muestra.

IMPORTANTE: Este requisito se aplica incluso cuando supone la necesidad de instalar el distribuidor de potencial de campo
5069-FPD justo a la derecha del controlador Compact GuardLogix 5380.

« Siun sistema Compact GuardLogix 5380 incluye mddulos estandar de E/S Compact 5000 que utilizan la alimentacién SA suministrada

por una fuente de alimentacion eléctrica sin clasificacion SELV/PELV, hay que instalar los mddulos de E/S a la derecha de un distribuidor
de potencial de campo 5069-FPD.

IMPORTANTE: El bus de alimentacion SA que el distribuidor de potencial de campo 5069-FPD establece no puede incluir médulos de
seguridad de E/S Compact 5000.

Ejemplo de sistema Compact GuardLogix

Alimentacion MOD: De fuente de alimentacion eléctrica con clasificacion SELV
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(6mo encender los controladores Compact GuardLogix 5380 Capitulo 3

Tabla 4 — Restricciones de alimentacion SA — Sistema Compact GuardLogix 5380

Componente al que esta Restricciones
conectada la alimentacion SA

Distribuidor de potencial de campo | Ademas de las restricciones enumeradas en la pdgina 45 y la pagina 46, también se aplica esta restriccion:

5069-FPD « Debe utilizar fuentes de alimentacion eléctrica SELV o PELV para suministrar alimentacién SA a los mddulos de seguridad de E/S
Con médulos de E/S de sequridad y Compact 5000 instalados a la derecha del distribuidor de potencial de campo 5069-FPD.
estandar Compact 5000

Ejemplo de sistema Compact GuardLogix
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alimentacion
eléctrica de
24V(C con clasi-
ficacion SELV  —
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Bus de alimentacion SA:
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Capitulo3  (6mo encender los controladores Compact GuardLogix 5380

Alimentacion SA: Notas adicionales

e Otros ejemplos de configuraciones de sistema que utilizan multiples
buses de alimentacion SA incluyen:

— Los médulos del sistema consumen colectivamente mas de 10 A de
alimentacion SA, es decir, la corriente maxima que puede proporcio-
nar un bus de alimentacién SA.

- Los mddulos del sistema deben estar aislados dependiendo de los
tipos de médulos, como por ejemplo, médulos de E/S digitales y E/S
analdgicas.

— Los mddulos del sistema estan aislados segun el tipo de dispositivo del
lado de campo al que estdn conectados.

Por ejemplo, se pueden separar los médulos conectados a dispositivos
del lado de campo que utilizan voltaje de CC de los médulos
conectados a dispositivos del lado del campo que requieren voltaje de

CA.

o La corriente real de un sistema Compact GuardLogix 5380 cambia
dependiendo de las condiciones de funcionamiento en un momento

dado.

Por ejemplo, el consumo de corriente del bus de alimentacién SA en
algunos médulos es diferente si todos los canales alimentan a
dispositivos de campo o si la mitad de los canales alimentan dispositivos
de campo.

¢ Algunos médulos de E/S Compact 5000 utilizan alimentacién del lado
del campo pero no la consumen de un bus de alimentacién SA. Los
modulos reciben alimentacién del lado del campo de una fuente de
alimentacién eléctrica externa conectada directamente al médulo de

E/S.

Por ejemplo, los médulos 5069-OB16, 5069-OB16F y 5069-OBVS8S
utilizan terminales de accionador local (LA) en el RTB del médulo, es
decir, los terminales LA+ y LA- de todos los canales del médulo.

En este caso, puede utilizar la misma fuente de alimentacidn eléctrica
externa conectada al RTB de alimentacién SA en el controlador a los
terminales LA+ y LA-.

IMPORTANTE  Debe tener en cuenta el limite de corriente de una fuente de
alimentacion eléctrica externa si la utiliza para proporcionar
alimentacion al bloque de terminales extraible de alimentacién SA
del controlador y los terminales LA+ y LA— de un médulo 5069-
0B16, 5069-0B16F 0 5069-0BV8S. El médulo 5069-0BV8S requiere
una fuente de alimentacion eléctrica con clasificacion SELV/PELV.
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El sistema controlador Compact GuardLogix" 5380 ha sido certificado para
uso en aplicaciones de seguridad hasta SIL 2/PLd, inclusive, donde el estado
desenergizado es el estado seguro.

Las aplicaciones de seguridad SIL 2/PLd basadas en controladores Compact
GuardLogix 5380 requieren el uso de una firma de seguridad.

En cuanto a los requisitos del sistema de seguridad SIL 2/PLd, incluidos los
intervalos de prueba de validacién funcionales, el tiempo de reaccion del
sistema y los calculos de probabilidad de fallo a demanda/probabilidad de fallo
por hora (PFD/PFH), consulte el documento Sistemas controladores
GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix 5380 — Manual de referencia de
seguridad, publicacién 1756-RM012.

Debe leer, entender y satisfacer estos requisitos antes de operar un sistema de

seguridad SIL 2/PLd Compact GuardLogix.
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Capitulo4  Concepto de seguridad de los controladores Compact GuardLogix 5380

Numero de red de seguridad El nimero de red de seguridad (SNN) identifica de manera tinica las subredes

Compact
GuardLogix

50

CIP Safety dentro de una red de seguridad encaminable. La combinacién del
SNNy la direccidn de nodo identifica de manera tinica cada puerto CIP Safety
en cada dispositivo de la red de seguridad encaminable.

La aplicacién asigna un SNN a cada subred CIP Safety conectada a un
controlador Compact GuardLogix 5380, incluido el backplane. Si hay otros
controladores de seguridad Logix conectados a una red Ethernet, asigne el
mismo SNN para esta red en cada aplicacién de controlador. Esto le permite
utilizar la asignacién automatica de Logix Designer de nimeros de red de
seguridad para dispositivos afadidos a la aplicacion.

-

ﬁ Controller Properties - SIL2_Test RS

| Monvolatile Memory I Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration I Security I Alarm Log |
| General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Bxecution I Project | Safety™

Safety Application: Unlocked Safety Lock/Unlock...

! Safety Status: I

Safety Signature: P -

[ Protect Signature in Run Mode

When replacing Safety 1/0: [Configure Only When No Safety Signature Exists ']
Safety Level: [si2/PLa -
Safety Network Numbers:  [5089 Backplane 41F1_04B4_B1EG (=]
321/2018 5:55:50.585 PM
A1, Ethernet 0004_0000_0002 =
EtherMetiIP: 2
A2, Ethernet 0004_0000_00032 =
EtherMetiIP: 3
OK | [ Cancel ][ pply |[ Heb

Para obtener una explicacion del nimero de red de seguridad, consulte el
documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix
5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién 1756-RM012.

Para obtener informacién sobre cdmo asignar el SNN, vea Asignacion del
numero de red de seguridad (SNN) en la pdgina 88.
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Concepto de sequridad de los controladores Compact GuardLogix 5380  Capitulo 4

Firma de seguridad

Compact
GuardLogix

e || ©
H

|

Diferenciacion entre
componentes estandar y de

seguridad

Compact
GuardLogix

D © aen-sraey |

La firma de de seguridad estd compuesta por un niimero de identificacion, la
fecha y la hora, informacion que identifica de manera tnica la parte de seguri-
dad de un proyecto. Esta firma incluye la légica, los datos y la configuracion de
seguridad.

El sistema Compact GuardLogix 5380 utiliza la firma de seguridad para
determinar la integridad del proyecto y para que pueda comprobar si se ha
descargado el proyecto correcto al controlador receptor. La capacidad de crear,
registrar y verificar la firma de seguridad es un aspecto obligatorio del proceso
de desarrollo de la aplicacién de seguridad.

Una firma de seguridad debe estar presente para funcionar como un

controlador de seguridad SIL 2/PLd.

Consulte Generacién de la firma de seguridad en la pdgina 262 para obtener

mas informacién.

Las ranuras de un chasis del sistema Compact GuardLogix 5380 no utilizadas
por la funcién de seguridad se pueden usar para otros médulos de E/S
Compact 5000™ certificados de acuerdo a las directivas de bajo voltaje y de

compatibilidad electromagnética. Visite http://www.rockwellautomation.com
/rockwellautomation/certification/ce.page para encontrar el certificado CE

para la familia de productos CompactLogix y para determinar qué médulos
estan certificados.

Usted debe crear y documentar una diferenciacion clara, légica y visible entre la
parte estdndar y la parte de seguridad del proyecto del controlador. Para ayudar
a crear esta diferenciacion, la aplicacién Studio 5000 Logix Designer® cuenta
con iconos de identificacién de seguridad que identifican la tarea de seguridad,
los programas de seguridad, las rutinas de seguridad y los componentes de
seguridad.

Ademids, la aplicacién Logix Designer utiliza un atributo de clase de seguridad
que se muestra cada vez que se ven en pantalla propiedades de una tarea de
seguridad, de un programa de seguridad, de una rutina de seguridad, de un tag
de seguridad o de una instruccién Add-On de seguridad.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 51


http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/certification/ce.page
http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/certification/ce.page

Capitulo4  Concepto de seguridad de los controladores Compact GuardLogix 5380

Capacidades defl ujo de Esta ilustracion muestra las capacidades de flujo de datos estindar y de

datos del controlador

seguridad del controlador Compact GuardLogix 5380.

Figura 16 — Capacidades de flujo de datos

Controlador Compact GuardLogix 5380

Compact
GuardLogix

[ |

ElE e

Standard

Standard Routines|
|| | ==}

Program Data |

o /— =

Descripcion

Los tags y la l6gica esténdar se comportan de la misma manera que en un controlador CompactLogix 5380
estandar.

Los datos de tags estandar, bajo el control del programa o del controlador, pueden intercambiarse con
dispositivos de HMI externos, computadoras personales y otros controladores.

Los controladores Compact GuardLogix 5380 son controladores integrados con la capacidad de mover
(asignar) datos de tags estandar a tags de sequridad para uso dentro de la tarea de sequridad. Estaes la
(inica manera de introducir datos de tags en la tarea de seguridad. La Idgica de sequridad en la tarea de
seguridad no puede leer ni escribir el tag estandar que es la fuente en la transferencia de datos de
asignacion de tags; solo puede hacer referencia al destino del tag de sequridad de la asignacién. Sin
embargo, si puede leer y escribir dicho tag de sequridad.

ATENCION: No se deben utilizar los datos de tag asignados para controlar
directamente una salida SIL 2/PLd.

Los tags de sequridad bajo el control del controlador pueden ser leidos directamente por la légica estandar.

Los tags de sequridad pueden ser leidos o escritos por la Idgica de seguridad.

Los tags de seguridad se pueden intercambiar entre los controladores de sequridad a través de las redes
Ethernet, incluidos los controladores 1756 GuardLogix y 5069 Compact GuardLogix.

Los datos de tags de seguridad, bajo el control del programa o del controlador, pueden ser leidos por
dispositivos externos tales como dispositivos de HMI, computadoras personales u otros controladores
estandar. Los dispositivos no pueden escribir a los tags de sequridad (independientemente de que el
controlador esté protegido o no).

Una vez que los datos se leen, se consideran datos estandar, no datos SIL 2/PLd.
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Concepto de sequridad de los controladores Compact GuardLogix 5380  Capitulo 4

Terminologia de seguridad

En la tabla siguiente se definen los términos utilizados en este manual.

Abreviatura Término completo Definicion
Too1 Uno de uno Identifica la arquitectura del controlador electrénico programable. 1001 es un sistema de un solo canal.
1002 Uno de dos Identifica la arquitectura del controlador electrdnico programable. 1002 es un sistema de dos canales.
(IP Safety Common Industrial Protocol Version de CIP con dlasificacion SIL 2/PLd.
(protocolo industrial comin) —
Certificado de seguridad
DC Cobertura del diagnéstico Relacién entre la tasa de fallos detectados y la tasa total de fallos.
PFD Probabilidad de fallo a demanda Probabilidad promedio de que un sistema falle al realizar bajo demanda la funcién para la que esta disefiado.
PFH Probabilidad de fallo por hora Probabilidad de que un sistema experimente un fallo peligroso por hora.
PL Nivel de rendimiento (lasificacién de sequridad 150 13849-1
SIL Nivel de integridad de sequridad Un nivel relativo de reduccion de riesgo proporcionado por una funcion de sequridad o para especificar un nivel
especifico de reduccién de riesgo.
SILCL Limite de reclamo SIL El nivel de integridad de sequridad (SIL) méximo que se puede conseguir.
SNN Nimero de red de sequridad Ndmero tnico que identifica una seccion de una red de seguridad.
UNID ID de nodo tnica (también conocida | Esta referencia tnica es una combinacion de un nimero de red de seguridad (SNN) y la direccién de nodo del

como referencia de nodo tinica)

propio nodo.
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Notas:
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Conexion al controlador

Tema Pagina
Configuracion de drivers EtherNet/IP y USB en la estacion de trabajo | 56
Opciones de conexion 63
Establecimiento de la direccion IP del controlador 65
Actualizacion del firmware del controlador 74

Se establece una conexidn a un controlador a través de software basado en Linx.

Para utilizar el software basado en Linx, hay que utilizar un driver de

comunicacién que corresponda a las conexiones de cable.

Por ejemplo, antes de poder conectar el controlador con un cable Ethernet,
debera crear un driver EtherNet/IP en el software basado en Linx.

SUGERENCIA  Los procedimientos de ejemplo en este capitulo utilizan RSLinx® Classic.
En caso de usarse otro software de comunicacion basado en Linx, el

procedimiento puede variar ligeramente. Consulte la ayuda en linea para

su software basado en Linx.

Se necesita un driver de comunicacién para llevar a cabo estas tareas:

o Cargary descargar proyectos de aplicacién Studio 5000 Logix Designer

e Actualice el firmware del controlador

]

o Establecer o cambiar la direccién del controlador

e Recolectar datos del controlador para interfaces electrénicas de

operador a través de una red Ethernet

e Conectar RSNetWorx™ para EtherNet/IP a la red Ethernet para el
monitoreo en linea del uso de recursos de red.
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COnfiguracio'n de drivers Antes de poder conectarse al controlador a través del puerto Ethernet o USB,
EtherNet /IP y USB en la hay que co.lllﬁgurar el c.iriver EtherNet/IP o USB en el software basado en Linx
., . en la estacion de trabajo.
estacion de trabajo
Una estacién de trabajo en la que se ejecuta la aplicacion Studio 5000 Logix
Compact Designer puede utilizar estos drivers de comunicacién:
CompactLogix GuardLogix
IEH e Driver EtherNet/IP:

D @ Allen-Bradiey

[}

e |

— Admite comunicaciones en tiempo de ejecucion

- Requiere que se configuren la estacién de trabajo y el controlador

Bt = |5 ! = [ - Admite la comunicacidn a través de distancias mayores en
’ L comparacién con el driver USB

e Diriver de dispositivos Ethernet:

— Permite descargar un proyecto de la aplicacién Logix Designer a un
controlador que se encuentre en una red Ethernet cuando el controla-
dor no esté conectado directamente a esa red

— Requiere configurar las direcciones IP que el software debe explorar
y, por tanto, los dispositivos con los que se comunica el controlador

e Driver USB:

— Meétodo adecuado para conectar a un controlador no configurado y
configurar el puerto Ethernet

- Meétodo adecuado para conectar a un controlador cuando se desco-
noce la configuracién del puerto Ethernet

— M¢étodo adecuado para actualizar el firmware del controlador

— No esta concebido para conexiones en tiempo de ejccuci(')n; se trata
de una conexidn de uso tnicamente temporal con una distancia de
cableado limitada
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Configuracion del driver EtherNet/IP en el software RSLinx Classic

Antes de anadir un driver Ethernet, confirme que se cumplen las siguientes
condiciones:

e Secha conectado debidamente la estacién de trabajo a la red EtherNet/IP.

e Se han configurado correctamente la direccion IP y otros pardmetros de
red en la estacién de trabajo.

Para configurar el driver EtherNet/IP, siga estos pasos.

1. En el ment desplegable Communications, seleccione Configure Drivers.

% RSLinx Classic Gateway - - |
File Edit View[Communications] Station DDE/OPC  Security Window Help

EEEL

Configure Drivers... L\\)
figure Short

Configure Client Apolications...

Aparecera el cuadro de didlogo Configure Drivers.

2. En el ment desplegable Available Driver Types, elija EtherNet/IP
Driver.

3. Hagaclic en Add New.

Available Driver Types:

Cloze

[ I AddNew... |
1764-ZDHP for DH+ devices Help
Fi5-232 DE-dev

ernet devices

| < Ethertet/IP Driver I
1784PKTH(DIPCME for DH+ /0425 deyiedd Skatus
D Ftaatdazter Dive B .
R Configure...

1784-PLIC(S) for Control et devices Runring =

DF1 Slave Driver B
DH485 LIC devices Running Startup.
Wirtual Backplane [SoftLogix58==, JSE]
DeviceMet Drivers [1770-K.FD SDNPT drivers) Start
SLC 500 [OH485] E mulator driver

Femote Devices via Ling Gateway

Stop

Dielete

el g
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Aparecera el cuadro de didlogo Add New RSLinx Driver.

4. Escribaun nuevo nombre o utilice el nombre predeterminado y haga clic

en OK.
Add Mew RSLinx Classic Driver l X ]
Choose a name for the new driver. oK
[15 characters mawximum) _
]
[4B_ETHIP-1

Aparecera el cuadro de didlogo Configure driver.

5. Haga clic en Browse Local Subnet.

SUGERENCIA  Para ver los dispositivos de otra subred o VLAN desde la estacién de trabajo
donde se ejecuta el software de comunicacion basado en Linx, haga clicen

Browse Remote Subnet.
Configure driver: AB_ETHIP-1 B S
EtherMet/IP Settings
{* Browse Local Subnet " Browse Remote Subnet
Description IP Address
Intel{R} Dual Band Wireless-AC 7260 unknown
Intel{R) Ethemet Connection 1218-LM 152.168.14
o
( 0K | )Iancel | Help
7
S —

6. Seleccione el driver que desea utilizar.

7. Haga clic en OK para cerrar el cuadro de didlogo.
El nuevo driver estara disponible en el cuadro de didlogo Configure
Drivers.

Configure Drivers \‘x. e Ay

Available Driver Types:

Cloge
EtherNet/IP Diiver | Add New..

Help

Configured Drivers:

Mame and Description Status

AB_ETH-1 A-B Ethemnet RUMMING Rurning Configure...
AB_ETHIP-1 A-B Ethenet RUMMIMNG Furning

AB_WEBP-1 RUNMNING Running Startup...

Start

Stop

Delete

Pl b
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Configuracion de los drivers de dispositivos Ethernet en el software
RSLinx Classic

Deben cumplirse las siguientes condiciones para configurar un driver de
dispositivos Ethernet:

e Laestacién de trabajo estd conectada a una red Ethernet diferente a la del
controlador receptor.

e Se han configurado correctamente la direccion IP y otros pardmetros de
red en la estacién de trabajo.

Para configurar el driver de dispositivos Ethernet, siga estos pasos.

1. En el ment desplegable Communications, seleccione Configure Drivers.

% RSLinx Classic Gateway - - 4y

File Edit View[Communications] Station DDE/OPC  Security Window Help

EEEL

Configure Drivers... L\\)
figure Short

Configure Client Apolications...

Aparecera el cuadro de didlogo Configure Drivers.

2. En el menu desplegable Available Driver Types, seleccione Ethernet
devices.

3. Hagaclic en Add New.

Available Driver Types:

AddNew.. |

Status

o LRkt
CF1 Palling Master Driver 7 Confiqure...
17B4-PLIC(S) for ContralNet devices e =

DF1 Slave Driver Eua

DHA485 UIC devices 2 Startup...
‘irtual Backplane [SoftLogix58xx. JSE)
DeviceMet Drivers [1770-KFD SDNPT drivers) Start
SLC 500 [DH485) Emulator driver
SmartGuard USE Criver

Femote Devices via Ling Gateway Stop

Delete

Aparecera el cuadro de didlogo Add New RSLinx Driver.

4. Puede utilizar el nombre predeterminado para la nueva unidad, o bien
escribir un nuevo nombre y hacer clic en OK.

Add New RSLinx Classic Driver /_%
Choose a name for the news driver.
[15 characters maximum] k

e

|4B_ETH-2
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Aparecera el cuadro de didlogo Configure driver.

5. En el cuadro de didlogo Configure driver, introduzca un nombre de
anfitrién para cada estacién que quiera explorar con el software RSLinx
Classic.

El nombre de anfitrién es la direccion IP del dispositivo.

Configure driver: AB_ETH 1 ‘ (i |
Station Mapping ]
L Station |Hod Nane\ Add New |
<\ 0 [1s21e812 |
\'E‘_ e Delete
|
ok | canesl | | wp |

6. Haga clic en Add New para anadir estaciones y asigne a cada una un
nombre de anfitridn.

7. Unavez que haya terminado de afadir estaciones, haga clic en OK.

8. En el cuadro de didlogo Configure Drivers, haga clic en Close.
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Configuracion del driver de comunicacion USB en el software
RSLinx Classic

En el software RSLinx Classic, version 3.80.00 y posteriores, aparecera
automdticamente un driver USB en el software al conectar al controlador el
cable USB de la estacién de trabajo.

Tal vez tenga que esperar unos momentos para que el driver USB aparezca en el
software RSLinx Classic.

IMPORTANTE  Solo aparecerd un driver USB en el software RSLinx Classic cuando se haya
conectado un cable USB entre la estacion de trabajo y el controlador.

Una vez desconectado el cable, el driver desaparecerd del software RSLinx
(lassic.

Si utiliza el software RSLinx Classic, version 3.80.00 y posteriores, y no aparece
automdticamente un driver USB, lleve a cabo los siguientes pasos.

1. Confirme que el cable USB estd conectado al controlador.

Aparecera el cuadro de didlogo Found New Hardware Wizard.

2. Haga clic en cualquiera de las opciones de conexion de Windows

Update y haga clic en Next.

Found New Hardware Wizard

Welcome to the Found New
Hardware Wizard

Windows will zearch for curent and updated software by
looking on your computer, on the hardware installation CD, or on
the Windows Update 'Web site [with your permizsion).

Can‘Windows connect to Windows Update to search for
software?

0 Yes, this time anly
ez, now and every time | connect a device
7 Mo, not this time

Click Mext to continue.

< Back | Tt > I Cancel I

SUGERENCIA  Sino encuentra el software para el driver USB y se cancela la instalacion,
verifique que tiene instalado el software RSLinx Classic, version 3.80 o una
posterior.
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3. Haga clic en Install the software automatically (esto es lo recomendado)
y haga clic en Next.

Se instala el software.

Found New Hardware Wizard

Pleaze wait while the wizard installs the software...

% Rockwell Automation USEB CIP

"—} (—J/
rausbcip.sys

To CAWIND DWW S vaystem32ADRIVERS
[

< Back I [ Cancel

4. Haga clic en Finish para configurar el driver USB.

5. En el ment desplegable Communications, seleccione RSWho.

Communications | Stﬁqn

RSWho [:\\g\‘

||| v Autobrowse __Fy Configure Drivers..,

El driver del puerto USB aparece en el organizador de la estacion de
trabajo RSLinx Classic.

st File Edit View Communications Station
= & 18 &l ¥
v Autobrowse
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0p(iones de conexion Antes de empezar a utilizar el controlador, hay que establecer una conexion al
controlador. Asegurese de que ya haya configurado los drivers de comunicacién
Compact EtherNet/IP o USB (vea Configuracién de drivers EtherNet/IPy USB en la
CompactLogix GuardLogix estacion de trabajo en la pégina 56).

Las opciones de conexidn con el controlador incluyen:

7 o Cable Ethernet a un puerto Ethernet: Los puertos Ethernet del controla-
& ~ dor aceptan velocidades de comunicacién de 10 Mbps, 100 Mbps y
1 Gbps. Vea Conexién de un cable Ethernet en la pdgina 63.

o Cable USB al puerto USB: El puerto USB del controlador utiliza un
receptaculo de tipo B y es compatible con USB 2.0. El puerto funciona a
12 Mbps. Vea Conexién de un cable USB en la pdgina 64.

Conexion de un cable Ethernet

El grafico del ejemplo muestra un controlador CompactLogix™ 5380. Usted
realiza la misma tarea para conectar un cable Ethernet a un controlador
Compact GuardLogix" 5380.

el modulo o cualquier dispositivo de la red esta conectado a la alimentacién
eléctrica, puede producirse un arco eléctrico. Esto podria causar una explosion
en instalaciones ubicadas en zonas peligrosas. Antes de sequir adelante,
asegurese de desconectar la alimentacién eléctrica o de verificar que la zona
no sea peligrosa.

c ADVERTENCIA: Si conecta o desconecta el cable de comunicaciones cuando

Si va a conectar el controlador directamente a una red EtherNet/IP, conecte un
cable Ethernet CAT 5e o CAT 6 con un conector RJ45 a un puerto Ethernet
del controlador.

Para obtener més informacién sobre como elegir el cable adecuado, consulte
el documento Guidance for Selecting Cables for EtherNet/IP Networks,
publicacién ENET-WP007-EN-P.
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Conexion de un cable USB

Utilice la conexién USB para actualizar el firmware y descargar programas.

El gréfico del ejemplo muestra un controlador CompactLogix 5380. Usted
realiza la misma tarea para conectar un cable Ethernet a un controlador

Compact GuardLogix 5380.

El puerto USB esta disefiado solamente para programacion local temporal,
no para conexion permanente. El cable USB no debe medir mas de 3.0 m
(9.84 pies) y no debe contener concentradores.

ADVERTENCIA: No use el puerto USB en zonas peligrosas.

A
A

Figura 17 — Conexion USB
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Establecimiento de la Debe establecer la direccion IP de un controlador CompactLogix 5380 o
direccion IP del controlador Compact GuardLogix 5380 para que el controlador pueda funcionar en una

red EtherNet/IP. Los controladores se envian sin direccién IP.

Compact
CompactlLogix GuardLogix IMPORTANTE  Esta seccién describe de forma general cémo se establece una direccion IP.

El modo EtherNet/IP en el que funciona el controlador afecta los ajustes y
el uso de las direcciones IP del controlador. Por ejemplo, si el controlador

funciona en modo de doble IP, debe establecer una direccion IP para cada
puerto Ethernet del controlador. Es decir, debe llevar a cabo dos veces los
pasos que se describen en esta seccion; una vez para cada puerto.

© aten-sracy | * ™

e |

B -z i
' e A Para obtener mas informacion sobre cdmo los modos EtherNet/IP afectan
la direccion IP del controlador, consulte el Capitulo 9, Uso de los modos
EtherNet/IP en la pagina 141.
Ademds, las tareas descritas en esta seccion muestran un controlador

CompactLogix 5380. Usted lleva a cabo el mismo conjunto de tareas para
establecer la direccion IP en un controlador Compact GuardLogix 5380.

Cuando el controlador estd en su condicién original, se cumple lo siguiente
respecto a las direcciones IP:

e Los puertos Ethernet incorporados del controlador estan configurados
para obtener una direccién IP mediante un servidor DHCP.

Si no hay ningun servidor DHCP o el servidor DHCP no esta
configurado para establecer la direccion IP, deberd establecer
manualmente la direccién IP.

o El controlador estd configurado para que sea necesario establecer la
direccién IP cada vez que se desconecte y se vuelva a conectar la
alimentacién eléctrica.

Puede configurar el controlador para que no sea preciso establecer una
direccién IP cada vez que se desconecte y se vuelva a conectar la
alimentaci6n eléctrica.

e El controlador estd configurado para utilizar el modo de doble IP. Por lo
tanto, hay que establecer una direccion IP tnica para el puerto Al y el
puerto A2.

Puede utilizar estas herramientas para establecer la direccién IP:
e Herramienta BOOTP-DHCP
¢ Servidor DHCP
o Software RSLinx" Classic

o Tarjeta SD
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Cada herramienta tiene requisitos de conexion para establecer la direccion IP
mediante dicha herramienta. Por ejemplo, la computadora debe estar
conectada al controlador mediante un cable USB para establecer la direccion
IP inicial del controlador con el software o la aplicacién RSLinx Classic.

Para funcionar en una red EtherNet/IP, debe definir estos parametros.

Parametro de red EtherNet/IP

Descripcion

Direccidn IP La direccion IP identifica el médulo de manera tnica. La direccidn IP se expresa en el formato xxx.xxx.xxx.xxx donde cada xxx es un
niimero comprendido entre 000y 255.

Hay varios valores reservados que no puede utilizar como primer octeto de la direccion. Estos nimeros son ejemplos de valores
que no puede utilizar:

007 xxx.XXX.XXX

127 XXXXXX.XXX

223 @ 255 XXX XXX XXX

Los valores reservados especificos que no se pueden utilizar cambian seguin las condiciones de cada aplicacion. Los valores anteriores
son solo ejemplos de valores reservados.

Mascara de subred La mascara de subred divide las direcciones IP en una direccién de red y una direccion de anfitrion. Esta define si el controlador
intercambia directamente paquetes Ethernet con otro dispositivo o si encamina paquetes a través de la gateway. Este campo se
establece de forma predeterminada como 0.0.0.0.

Gateway Una gateway conecta redes fisicas individuales en un sistema de redes. Si un nodo se comunica con otro nodo de otra red, una

gateway transfiere los datos entre las dos redes. Este campo se establece de forma predeterminada como 0.0.0.0.

Si utiliza el direccionamiento del sistema de nombres de dominio (DNS) o
hace referencia al controlador mediante el nombre del anfitrién en las
instrucciones MSG, defina estos pardmetros.

Tabla 5 — Parametros de red EtherNet/IP para direccionamiento DNS

Parametro de red EtherNet/IP

Descripcion

Nombre de anfitrién

Un nombre de anfitrién forma parte de una direccién de texto que identifica el anfitrion de un mddulo. La direccién de texto
completa de un médulo es host_name.domain_name.

Consideraciones de seguridad

« No se permite que las conexiones de seguridad utilicen nombres de anfitrién (esto requiere la bisqueda DNS, la cual no se
permite para las E/S de seguridad). Los dispositivos de sequridad en redes EtherNet/IP no presentan el pardmetro del nombre de
anfitrion. Los dispositivos estandar si presentan el parametro del nombre de anfitrién, independientemente de si el proyecto sea
de sequridad o estandar.

« Los controladores Compact GuardLogix 5380 pueden tener conexiones de seguridad o conexiones estandar. Cuando se usan en un
proyecto estandar, los controladores GuardLogix 5580 se consideran dispositivos estndar (las unicas conexiones son tags
consumidos estandar), por lo que el controlador presenta el pardmetro del nombre de anfitrion.

+(uando los controladores Compact GuardLogix 5380 se utilizan en un proyecto de sequridad, se supone que son dispositivos de
seguridad y el pardmetro del nombre de anfitrion no se presenta.

Nombre de dominio

Un nombre de dominio forma parte de una direccion de texto que identifica el dominio en el que se encuentra el médulo. La
direccidn de texto completa de un mddulo es host_name.domain_name. El nombre de dominio tiene un limite de 48 caracteres.
Si especifica un servidor DNS, deberd escribir un nombre de dominio. Ademés, si envia correo electrénico desde el médulo, algunos
servidores de retransmision de correo requieren un nombre de dominio durante el handshake inicial de la sesion SMTP.

Direccidn de servidor DNS primario

Direccidn de servidor DNS secundario

Una direccion que identifica cualquier servidor DNS que se utilice en la red. Usted debe tener un servidor DNS si ha especificado un
nombre de dominio 0 un nombre de anfitrion en la configuracion del mddulo. El servidor DNS convierte el nombre de dominio o el
nombre de anfitrion en una direccion IP que utiliza la red.

Para obtener mds informacidn acerca del direccionamiento DNS, consulte la pagina 72.
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Establecimiento de la direccion IP con la herramienta de puesta en
marcha BOOTP DHCP EtherNet/IP

Los controladores estin habilitados para DHCP de manera predeterminada.

La herramienta BOOTP-DHCP es una herramienta independiente que puede
utilizar para establecer una direcciéon IP. Cuando se utiliza, la herramienta
BOOTP-DHCP establece una direccion IP y otros pardmetros del Transport
Control Protocol (TCP).

La herramienta BOOTP-DHCP se instala automaticamente al instalar el
software RSLinx Classic o la aplicacién Logix Designer en una computadora.

Obtenga acceso a la herramienta BOOTP-DHCP desde una de estas
ubicaciones:

e Programs > Rockwell Software > BOOTP-DHCP Server

Si no ha instalado el servidor, puede descargarlo e instalarlo desde

http://www.ab.com/networks/ethernet/bootp.html.

e Directorio Tools del CD de instalacién del ambiente Studio 5000°

IMPORTANTE  Antes de iniciar la herramienta BOOTP-DHCP, asegurese de tener la
direccién de hardware del médulo (MAC).
La direccion MAC se muestra en la pantalla de estado del controla-
dor que estd en la parte frontal del controlador. La direccién utiliza
un formato similar al siguiente:

00-00-BC-14-55-35

Para establecer la direccién IP con la herramienta BOOTP-DHCP, siga estos
pasos.

1. Conecte la estacién de trabajo a la red Ethernet donde se encuentra el
controlador.

2. Inicie la herramienta BOOTP-DHCP.

Maintenance o
Message Manager

Microsoft Office 2013

Microsoft Silverlight

Microsoft Systern Center

Pale Alto Metworks

PDFCreator

Rockwell Software

FactoryTalk Administration Console
& Restart View Designer Services

&) Studio 5000

BOOTP-
@ BOOTP-DHCP Tool Help
& BOOTP-DHCP Toal
FactoryTalk Activation

m
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La direccién MAC del controlador apareceré en la ventana Request
History.

3. Seleccione el controlador adecuado y haga clic en Add to Relation List.

- .
BoatP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool 11 |
PR

1 Add Relat\ﬁ Demeplim Clear Histary

I Ethernet AdlCraate a new address relation based on the selected EOOTP\r DHCP raquesthnamg ‘
FA4:54:33:92:76:C8 DHCP 13:30:50

F4:54:33:97:53:75 DHCP 13:30:02 1

Entered Felations

Ethernet Address [MAC] | Type I IP Address Hostname | Description

Enors and waming Relations
’VUnab\e to service DHCP request from F4:54:33:92.76.C8. | ’VU of 256 —I

Aparece el cuadro de didlogo New Entry.

4. Escriba la direccién IP, el nombre del anfitrién y la descripcion del
médulo.

El nombre del anfitrién y la descripcién son opcionales.

'New Entry e mg——— u

Ethemet Address |F4:54:33:92:76:C8
IP| 1592 168 1 8

Hostrame:
f fion:
| LS |: | Cancel I
B S ——

5. Haga clic en OK.

6. Paraasignar esta configuracién al médulo, espere a que el médulo
aparezca en el panel Relation List y seleccionelo.

7. Haga clic en Disable BOOTP/DHCP.

BootP DHCP EtherNet/IP Commissioning Tool =l

File Tools Help

Add Relation | Discovery History Clear Histary |

Ethernet Address [MAC]‘ Type | [hr:min:sec]| # | IP Address | Hostname |
F4:54:33:97:53:75 DHCP 13:35:03 11
FA:54:33:92:76:C8 DHCP 13:34:26 12 192.168.1.3
FO:1F:AF:5B:13:C6 DHCP 13:34:13 1
Delete Relation | Entered Relations  Enable EDDTP#W)

Ethernet Address [MAC) | Type | IP Address Hostname | Descrip II
FA:54:33:92:76:C8 DHCP 192.168.1.3

Errars and warning: Relations
|7Unable to gervice DHCP request from F4:54:33:97:53: 75, | |71 of 256 T
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Ahora el médulo utiliza la configuracion asignada y no emite solicitudes
BOOTP o DHCP después de desconectarse y volver a conectarse la
alimentacién eléctrica al controlador.

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:

+Sino hace clicen Disable BOOTP/DHCP, cada vez que apague y
encienda el controlador se borrard la configuracion de IP actual
y el controlador volverd a enviar solicitudes de DHCP.

+  Sihace dicen Disable BOOTP/DHCP y no inhabilita BOOTP/DHCP,
puede utilizar el software RSLinx Classic para inhabilitar BOOTP/
DHCP.

Para obtener mas informacion sobre cémo utilizar el software
RSLinx Classic para inhabilitar BOOTP/DHCP, consulte la pdgina 69.

Inhabilitacion de BOOTP/DHCP mediante el uso del software RSLinx
Classic

Para inhabilitar BOOTP/DHCP mediante el software RSLinx Classic, siga
estos pasos.

1. Inicie el software RSLinx Classic.

Tras varios segundos, aparecerd un cuadro de didlogo RSWho.

2. Sino aparece ningun cuadro de didlogo RSWho, elija RSWho en el
ment desplegable Communications.

RSLinx Classic Gatew

[ Communications] Stahﬁn

v Autabrowse

3. Desplacese al controlador.

ontigure Drivers..

Puede obtener acceso al controlador mediante el USB o un driver

EtherNet/IP.
4. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y elija
Module Configuration.
RSLinx Classic Gateway -
a5 File Edit View Communications Station DDE/OPC Security Window H
2 =| S8 &liz] w2
¥ Autobrowse [ [ 88| Browsing - node 132:188.1.3 found
-3 Workstation, NAUSMAYCTASVYL ot
B2 Linx Gateways, Ethemet Eﬂ
=3 = ;AE_ETHIP'I, Ethernet; 717972715?.1:3 71‘

[ - 152.168.1.3, 5069-1340ER
= 192168.1.4, 5069-AEN2TH
89 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtu|  Configure New DDE/OPC Topic

Remove

Data Meniter
Driver Diagnestics

Configure Driver

Security...

Device Properties
Saule Statistics

Module Configuration

|
R —
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S. Haga clic en la ficha Port Configuration.

6. En Network Configuration Type, haga clic en Static para inhabilitar
BOOTP/DHCP.

AB_ETHIP-1\192.168.1.3 5069-L340ERM/A Configuration [x

Port Corfiguretion | Agvanced Port Configuration | Network |

Server:
Secondary Name 0 0 0
&

T pat: i -
< ® Manually corfigure IP setings
NN Obtain IP settings automatigabefing BOOTP
) Ooter TP S ae = fomaticaly using DHCP
IP Address 192 . 168 . 1 3
Network Mask 255 . 2|5 . 255 . 0
Gateway Address [] [] 0 0
Primary Name 5 5 3 3
0

Domain Name: raint.com

Host Name:

Status Network Interface Configured

[ ok ][ caneel |[ oy |[ Hep

7. Haga clicen OK.

Uso del servidor DHCP para establecer la direccion IP del
controlador

Dado que los controladores estan habilitados para DHCP cuando se
encuentran en su condicion original, puede utilizar un servidor DHCP para
establecer la direccién IP.

El servidor DHCP asigna autométicamente direcciones IP a las estaciones
cliente que se conectan a una red TCP/IP. EI DHCP se basaen BOOTPy

mantiene cierta compatibilidad con las versiones anteriores.

ATENCION: Puede utilizar un servidor DHCP configurado para asignar siempre
la misma direccion IP a dispositivos especificos cuando aparecen en la red
EtherNet/IP y solicitan una direccién IP.

Si su sistema no utiliza un servidor DHCP que asigne la misma direccion IP a
dispositivos especificos, le recomendamos encarecidamente que asigne el
controlador a una direccion IP fija. No establezca la direccién IP dindmicamente.
Es decir, no utilice la opcidn Obtain IP settings automatically by using DHCP en
el software RSLinx Classic o la aplicacion Logix Designer.

Cuando un controlador utiliza la opcién Obtain IP settings automatically by
using DHCP, la direccidn IP de dicho controlador se borra cada vez que se
desconecta y vuelve a conectarse la alimentacion eléctrica. Si la misma direccion
IP no se asigna automaticamente al controlador mediante un servidor DHCP,
cuando solicita una nueva direccion IP, se le puede asignar una nueva

direccion IP.

El uso de una nueva direccion IP puede producir consecuencias inesperadas.
Por ejemplo, puede existir una condicion Duplicate IP Address o el controlador
puede experimentar fallos de configuracién puesto que la direccion IP es
diferente a la almacenada en el proyecto de aplicacién Logix Designer.

Ignorar esta precaucion puede producir un movimiento no deseado de la
méquina o una pérdida del control del proceso.
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Deteccidn de direcciones IP duplicadas
El controlador verifica que su direccién IP no coincida con la direccion IP de
ningtn otro dispositivo de la red cuando realiza cualquiera de las siguientes
tareas:

e Conexién del controlador a una red EtherNet/IP.

e Cambio de la direccién IP del controlador.
Sila direccion IP del controlador coincide con la de otro dispositivo de la red,
el puerto Ethernet del controlador entra en modo de conflicto. En el modo de
conflicto, ocurre lo siguiente:

o Elindicador de estado de red (NET) aparece de color rojo fijo.

¢ La pantalla de 4 caracteres indica el conflicto.

La pantalla muestra: <IP_address_of_this_module> Duplicate IP
<Mac_address_of_duplicate_node_detected>

Por ejemplo: 192.168.1.1 Duplicate IP — 00:00:BC:02:34:B4
Resolucion de direcciones IP duplicadas
Cuando dos dispositivos de una red tienen direcciones IP que estin en

conflicto, la resolucién depende de las condiciones en las que se detecte la
duplicacion. La siguiente tabla describe como se resuelven las direcciones IP

duplicadas.
Condiciones de deteccion de direcciones IP Proceso de resolucion
duplicadas
« Ambos dispositivos admiten la deteccion de 1. Eldispositivo que comenz a funcionar primero utiliza la direccién IP y sigue funcionando sin interrupcion.
direcciones IP duplicadas. 2. Eldispositivo que comenzd a funcionar en segundo lugar detecta la duplicacion y entra en modo de conflicto.
« El'sequndo dispositivo se afiade a la red después de Para asignar una nueva direccién IP al controlador y salir del modo de conflicto, consulte Establecimiento de la
que el primer dispositivo esté funcionando en la red. direccion IP con la herramienta de puesta en marcha BOOTP DHCP EtherNet/IP en la pagina 67.
- Ambos dispositivos admiten la deteccion de Ambos dispositivos EtherNet/IP entran en modo de conflicto.
direcciones IP duplicadas. Para resolver este conflicto, siga estos pasos:
+ Ambos dispositivos se encendieron a. Asigne una nueva direccion IP al controlador. Para obtener més informacidn, consulte Establecimiento de la
aproximadamente al mismo tiempo. direccion IP con la herramienta de puesta en marcha BOOTP DHCP EtherNet/IP en la pégina 67.
b. Desconecte y vuelva a conectar la alimentacién eléctrica al otro dispositivo.
Un dispositivo admite la deteccion de direcciones IP 1. Independientemente de qué dispositivo haya obtenido en primer lugar la direccién IP, el dispositivo que no admite
duplicadas y el otro no. la deteccién de direcciones IP utiliza la direccién IP y sigue funcionando sin interrupcién.
2. Eldispositivo que admite la deteccién de direcciones IP duplicadas detecta la duplicacién y entra en el modo de
conflicto.
Para asignar una nueva direccién IP al controlador y salir del modo de conflicto, consulte Establecimiento de la
direccién IP con la herramienta de puesta en marcha BOOTP DHCP EtherNet/IP en la pdgina 67.
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Direccionamiento DNS

También puede utilizar el direccionamiento DNS para especificar un nombre

de anfitrién para un controlador, un nombre de dominio y servidores DNS. El
direccionamiento DNS hace posible configurar estructuras de red similares y
secuencias de direcciones IP en dominios diferentes.

El direccionamiento DNS solo es necesario si hace referencia al controlador

mediante el nombre de anfitrién, como en las descripciones de rutas de las
instrucciones MSG.

Para utilizar el direccionamiento DNS, siga estos pasos.

1. Asigne un nombre de anfitrién al controlador.

Un administrador de red puede asignar un nombre de anfitrién. Los
nombres de anfitrion validos deben cumplir la norma IEC-1131-3.

2. Configure los pardmetros del controlador.

3. Configure la direccién IP, la mascara de subred, la direccién de la
gateway, un nombre de anfitrién para el controlador, nombre de
dominio y direcciones del servidor DNS primario/secundario.

En el servidor DNS, el nombre de anfitridn debe coincidir con la
direccién IP del controlador.

4. Enlaaplicacién Logix Designer, anada el controlador al 4rbol de
configuraciéon de E/S.

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:

Si un mddulo secundario se encuentra en el mismo dominio que el
madulo principal, escriba el nombre de anfitrién. Si el dominio del
mddulo secundario es diferente del dominio de su mddulo principal,
escriba el nombre de anfitrion y el nombre de dominio
(hostname.domainname)

También puede utilizar el direccionamiento DNS en un perfil de modulo
en el drbol del controlador de E/S o en una ruta de mensaje. Si el nombre
de dominio del médulo de destino es diferente al nombre de dominio del
médulo de origen, utilice un nombre de DNS plenamente calificado
(hostname.domainname). Por ejemplo, para enviar un mensaje de
EN2T1.location1.companyA a EN2T1.location2.companyA, los nombres
de anfitrion son idénticos pero los dominios son diferentes. A falta de un
nombre de DNS completo, el médulo afiade el nombre de dominio
predeterminado al nombre de anfitrién especificado.
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Uso del software RSLinx Classic para establecer la direccion IP del
controlador

Siga estos pasos para establecer la direccién IP del controlador mediante el
software RSLinx Classic.

1. Confirme que la computadora estd conectada al controlador mediante
un cable USB.

2. Inicie el software RSLinx Classic. Tras varios segundos, aparecerd un

cuadro de didlogo RSWho.

3. Sino aparece el cuadro de didlogo RSWho, elija RSWho en el ment
desplegable Communications.

RSLlinx Classic Gateway - [RSWho - 1]
== File Edit View ommunicationsMn

3| % 5|8
[ Autobrowse __fis

4. Navegue al controlador mediante el driver USB.

S. Haga clic con el botdn derecho del mouse en el controlador y seleccione
Module Configuration.

% R5Linx Classic Gateway - [RSWho - 1]

as File Edit View Communications Station DDE/OPC Security
=| 5| 218 @ie| ¥
v Autobrowse |[,,"J &

EQ Workstation, NAUSMAYCT45WY1
-,_r?a Linx Gateways, Ethernet
-2 AB_ETHIP-1, Ethernet
-- AB_VBP-1,1789-A17/A Virtual Chassis L31

Browsing - node 0 found

Remove

Configure New DDE/OPC Topic
Data Monitor
Configure Driver

Upload EDS file from device

Security...
Device Properties

Ule Statistics
Medule Copfiguration

6. Enlaficha Port Configuration, haga clic en Manually configure IP
settings for the port.

7. Asigne los pardmetros de configuracién del puerto y haga clic en OK.
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AB_VBP-1\16 5069-L340ERM/A Configuration —

- N
| Gensrﬁl Port Configuration |avanced Port Corfiguration | Nelwurk‘

@ Manually configure |P settings
= i weretally using BOOTP
settings automatically using DHCP

IF Address 192 . . . 1 . 3

Network Mask:

Gateway =

Primary Name
Server
Secondary Name
Server.

Domain Name:

Host Name:

Status: Network Interface not Corfigured

N
( EK | ):ancel H Apply H Help
4

Uso de una tarjeta Secure Digital para establecer la direccion IP del
controlador

Puede utilizar una tarjeta SD para establecer la direccién IP del controlador. La
tarjeta SD puede establecer la direccién IP cuando se carga un proyecto en el
controlador.

Para obtener més informacién sobre como utilizar una tarjeta SD, consulte el

Capitulo 7, Uso de la tarjeta Secure Digital en la pagina 117.

Actualizacion del firmware El controlador se envia con la revisién de firmware 1.xxx instalada. Debe
del controlador actualizar la revisién del firmware antes de poder utilizarlo en un proyecto de la

aplicacién Logix Designer.

Compact
CompactLogix GuardLogix

IMPORTANTE  El controlador debe estar en el modo de programacién remota o en el modo
de programacién, y habrd que borrar todos los fallos recuperables mayores
para aceptar las actualizaciones.

IMPORTANTE  Consideraciones de sequridad
No es posible actualizar un controlador bloqueado por sequridad.

Puede utilizar las siguientes herramientas para actualizar el firmware del
controlador:

e Software ControlFLASH™ o ControlFLASH Plus™

e Funcién AutoFlash de la aplicacion Logix Designer
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Siga estos pasos para actualizar el firmware del controlador:

e Determine el firmware del controlador necesario

e Obtencién del firmware del controlador

e Uso del software ControlFLASH para actualizar el firmware

o Uso de AutoFlash para actualizar el firmware

IMPORTANTE  Esta seccion describe de forma general como se actualiza el firmware del
controlador.

Los cambios del firmware pueden tener efectos diferentes sobre el
controlador sequin las condiciones en que se encontraba el sistema cuando
se aplicd el cambio, en especial respecto al modo EtherNet/IP que se
utilizaba.

Para obtener mas informacion sobre cdmo los cambios en la revision del
firmware del controlador pueden afectar la configuracién del controlador
en lo que respecta al uso del modo EtherNet/IP, consulte el Capitulo 9,
Uso de los modos EtherNet/IP en la pagina 141.

Determine el firmware del controlador necesario

IMPORTANTE  El controlador debe estar en el modo de programacién remota o en el modo
de programacién, y habra que borrar todos los fallos recuperables mayores
para aceptar las actualizaciones.

El nivel de revision mayor del firmware debe coincidir con el nivel de version
mayor del software. Por ejemplo, si la revision del firmware del controlador es la
31.xxx, deberd utilizar la versién 31 de la aplicaciéon Logix Designer.

No todos los controladores aceptan las mismas revisiones de firmware minimas.

Asegurese de conocer la revision de firmware apropiada y la version de software
compatible para su controlador antes de obtener y actualizar el firmware.

Descargue el firmware, los archivos asociados (tales como AOP, EDS y DTM)
y consulte las notas de la versién del producto en el Centro de compatibilidad

y descarga de productos (PCDC) en
http://compatibility.rockwellautomation.com/Pages/home.aspx.
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Obtencion del firmware del controlador

Puede obtener el firmware del controlador de las siguientes maneras:

e Elfirmware viene empaquetado como parte de la instalacion de la
aplicacion Studio 5000 Logix Designer.

IMPORTANTE  El firmware que viene empaquetado con la instalacion del software
es la version inicial del firmware del controlador. Es posible que se
publiquen otras revisiones del firmware.

Recomendamos que visite el PCDC para determinar si estan

disponibles revisiones posteriores del firmware del controlador.
Para obtener mds informacion, consulte la siguiente vifeta.

o Descargue el firmware, los archivos asociados y consulte las notas de la
version del producto desde el PCDC en:

hetp://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/support/
pede.page

Uso del software ControlFLASH para actualizar el firmware

IMPORTANTE  Dependiendo del nimero de catalogo, la versidn de aplicacion Logix
Designer y la revision de firmware utilizadas, los controladores
CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380 tienen requisitos minimos
diferentes de la versién de software ControlFLASH™.

Para determinar la version de software minima para su aplicacion, visite el
PCDC en: http://www.rockwellautomation.com/rockwellautomation/

support/pcdc.page.

El software ControlFLASH esta disponible como:

« Parte del proceso de instalacion de la aplicacién Studio 5000 Logix
Designer

« Descarga autonoma del PCDC

cargarse durante la puesta en marcha, esta actualizacion puede ser sobrescrita

c ATENCION: Si la tarjeta Secure Digital (SD) esta bloqueada y establecida para
por el firmware que haya en la tarjeta SD.

Para obtener més informacién sobre el uso de tarjetas SD, consulte el Capitulo 7,
Uso de la tarjeta Secure Digital en la pagina 117.
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1. Compruebe lo siguiente:
o Se ha establecido una conexidn de red.
e Eldriver de red ha sido configurado en el software de comunicacién
basado en Linx.

¢ El controlador estd en modo de programacion o programacion
remota y se han eliminado todos los fallos mayores recuperables.

2. En el mena Start de Windows, haga clic en FLASH Programming
Tools > ControlFLASH.

. FLASH Programming Tools
FEControlrLAsSH Help

ﬁ ControlFLA] >

nTool

3. Haga clic en Next.

Welzcome to ControlFLASH, the fimwars
update tool. ControlFLASH needs the
following information from you before it can
) begin updating a device.
("ﬂn !rﬂl | 1.The Catalog Mumber of the target device.
FLASH 2.The Metwork Corfiguration parameters
) (optional).
3.The Metwork Path to the target device.
4 The Firmware Revision for this update.

Help
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4. Seleccione el controlador y haga clic en Next.

ControlFLASH, versién 15.01.00 y posteriores, tiene un nombre de
familia que se aplica a todos los controladores en dicha familia, en vez de

78

Control
FLASH

Enter the catalog number of the target device:

5065-L340ERM

numeros de catalogo individuales de controladores.

1765-L32C
17659-L32E
1769-L33ER
1765-L33ERM
1769-L35CR
1769-L35E
1765-L36ERM
il

Help

Version ControlFLASH 14.01.00 y anteriores

Erter the catalog number of the target device:

CompactLogec 5380 (5065-L3)

2057-V33PRE-LM
2097-V34PR3-LM
2097-V34PR5-LM
2097-V34PRE-LM
2715-PanelView
BO6S-AENTR
506534
065-B16F
5065-0F8
|—|>
GuardLogix 5580 Safety (1756-L8) =

ControlFLASH, version 15.01.00 y posteriores

5. Expanda la ruta de comunicacién y seleccione el controlador.

6. Haga clic en OK.

Select the device to

Autohrowse Refresh

E Brawsing - node 192168.1 3 found

&5 Linx Gateways, Ethernet
225 AB_ETHIP-1, Ethernet

- Workstation, NAUSMAYCT45VY1

192.168.1.3, 5069-L340ERM
[ AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual

==
19216813
5069-L340ER,
M/A
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7. Seleccione la revision del firmware y haga clic en Next.

Si la revision de firmware que necesita no aparece en la lista, seleccione
Show all revisions.

SUGERENCIA  Siaparece Script File Error después de seleccionar el niimero de revisién del
firmware, tal como se indica, puede haber un problema con los archivos del

firmware.
ControlFLASH x|
) Script File Error: The scriptfile associated with the selected update resision is corrupt.

Press F1 for more information.

Le recomendamos que utilice la version mds reciente del software
ControlFLASH. Si no es asi, actualice en primer lugar a la versién mas
reciente.

Para resolver el problema, haga lo siguiente:

«  Visite http://www.rockwellautomation.com/support/ y descargue la
revision de firmware a la que desea actualizar. Reemplace la revisién de
firmware que instald previamente por la obtenida del sitio web de
asistencia técnica.

«  Silarevisién de firmware de reemplazo no resuelve el problema,
comuniquese con el grupo de asistencia técnica de Rockwell
Automation.

8. Enla pantalla Summary, haga clic en Finish.

DAMGER: The target module iz about to be
updated with new firmware. During the update
the module will be unable to perform its normal
' control function. Please make surs that all
(,ﬂ_n trﬂl processes affected by thiz equipment have been
] suspended and that all safety critical functions
affected. To abort this fimware update, press
Cancel now. To begin the update now, press
Finish.

Catalog Mumber:  5065-L340ERM
Serial Number:  60784F5D

Cument Revision: 29.002.483
New Revision:  31.011.660

N

[ <Back (|| Fmgy | ) Canced | [ Heb |
\e/

9. Cuando aparezca un cuadro de didlogo de confirmacidn, haga clic en
Yes.

ControlFLASH X

| Are you sure you want to begin
_,-' updating the target device?

(ﬂﬁ
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Antes de que comience la actualizacién del firmware, aparecera este
cuadro de didlogo. Elija la accién adecuada para su aplicacién. En este
ejemplo, la actualizacién continta al hacer clic en OK.

. Attention! If the Secure Digital card is locked and set to load on
r power-up, this update may be overwritten by firmware on the 5D card.
Refer to the "Before You Begin” section of the release notes before

updating. Do you wish to continue?
[ OK N l J) Cancel

El cuadro de didlogo de progreso indica el progreso de la actualizacién de
firmware. Los controladores indican el progreso en actualizaciones y bloques.

IMPORTANTE  Espere a que finalice la actualizacion del firmware antes de
desconectar y volver a conectar la alimentacién eléctrica o de
interrumpir de cualquier otra manera la actualizacion.

Si se interrumpe la actualizacion de firmware, el controlador
regresara al firmware de arranque, es decir, a la revision 1.xxx.

Una vez concluida la actualizacién, aparece un cuadro de didlogo Update
Status para indicar que la actualizacién ha finalizado.

10. Haga clic en OK.

Catalog Mumber: 5069-L340ERM
Serial Mumber:  B0734F5D

Current Revision: 31.0011660
Hew Revision:  31.011880

Status:
_ Vlew LD

11. Cierre el software ControlFLASH.
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Uso de AutoFlash para actualizar el firmware

Para actualizar el firmware del controlador con la funcién AutoFlash, siga estos
pasos.

ATENCION: Si la tarjeta Secure Digital esté bloqueada y establecida para
cargarse durante la puesta en marcha, esta actualizacion puede ser sobrescrita
por el firmware que haya en la tarjeta SD.

1. Compruebe lo siguiente:
o Se ha establecido una conexion de red.

e Eldriver de red ha sido configurado en el software de comunicaciéon
basado en Linx.

e Elcontrolador estd en modo de programacién o programacién
remota y se han eliminado todos los fallos mayores recuperables.

2. Inicie la aplicacién Logix Designer y cree un proyecto.

Para obtener més informacién, consulte Creacién de un proyecto en la
aplicacion Logix Designer en la pagina 85.
3. En el proyecto, haga clic en RSWho.

Path: <none>

. NoForces P NoEdits . Safety Unid %t a communications path using RSWho

v B %

4. Expandala ruta de comunicacién y seleccione el controlador.

& Who Active (RSLinx Clas: ===

Autobrowse Fiefresh

= g‘ ‘Workstation, NAUSMAYCT45VY1 Go Online
-2 Linx Gateways, Ethernet
5.5 ABETHPP-1, Ethernet
-3 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
=-#% USB

< [ 13, 5069-1340ERM LOGIGA0ERM, 5069-L40ERM/A_LnxMai
1 | (1} r
Path in Project: <none >
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5. Seleccione el controlador y haga clic en Go Online.

[¥] Autobrowse | Refresh |

-/ Workstation, NAUSMAYCT4SVYL
== Linx Gateways, Ethernet
&5 AB_ETHIP-1, Ethernet

340ERM LOGIXZ40ERM, 5069-L40ERM/A

Help

Path: USsB\13 Set Project Path

Path in Project: <none = _
| Clear Project Path |

6. En el cuadro de didlogo Who Active, seleccione el controlador que
aparece debajo del driver de comunicacion que desea utilizar y haga clic
en Update Firmware.

[V] Autcbrowse | Refiesh |

= Workstation, NAUSMAYCT45WY1
= Linx Gateways, Ethernet
@& AB_ETHIP-1, Ethernet
192168.1.2, 5069-L340ERM LOGIX340ERM, 5069-L340ERM/A
= 192168.1.3, 5069-AEN2TR, 5069-AENZTR/A_LnxMain_152
AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

4 m

AB_ETHIP-1%192.168.1.2 Set Project Path

Path in Project: <nones

| Clear Project Path |
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7. Enel cuadro de didlogo Choose Firmware Revision, abra la ubicacion de
los archivos del firmware (C:\Program Files (x86)\ControlFlash).

8. Seleccione la revision del firmware y haga clic en Update.

9. En el cuadro de didlogo de confirmacién, haga clic en Yes.

r

Update Firmware ['—EI;-J

! Updating the module’s fimware from 28.04 to 28.4.1

3 DAMNGER: This controller is the Coordinated System Time master.
Servo axes in synchronized controllers in this chassis, or other
chassis using SynchLink, will be tumed off.

3 All communications to this controller will be lost including this
workstation and any communications bridged through this controller.

3 Updating the firmware may affect the size and performance of
projects downloaded to this controller. For details, see the release
notes for the controller.

Proceed with the fimmware update?

10. En el cuadro de didlogo ControlFlash Attention, haga clic en OK.

&
ControlFlash.ControlFlashCtrl.1 Ié]

Attention! If the Secure Digital card is locked and set to load on

! % power-up, this update may be overwritten by firmware on the 5D card.
Refer to the "Before You Begin” section of the release notes before
updating. Do you wish to continue?

[ ok [3][) cencel
_~

El cuadro de didlogo de progreso indica el progreso de la actualizacién de
firmware. Los controladores indican el progreso en actualizaciones y
bloques.

IMPORTANTE  Espere a que finalice la actualizacion del firmware antes de
desconectar y volver a conectar la alimentacién eléctrica o de
interrumpir de cualquier otra manera la actualizacion.

Si se interrumpe la actualizacion ControlFLASH del controlador, los
controladores regresaran al firmware de arranque, es decir, ala
revision 1.xxx.

Una vez concluida la actualizacién, aparece un cuadro de didlogo Update
Status para indicar que la actualizacion ha finalizado.

11. Haga clic en OK en el cuadro de didlogo Who Active.
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Creacion de un proyectoenla

aplicacion Logix Designer

CompactLogix

Compact
GuardLogix

© aten-sradey | °

Goee G ’i‘

B! =~z

Como comenzar a usar el controlador

Tema Pagina
Creacién de un proyecto en la aplicacién Logix Designer 85
Configuracién adicional para un controlador Compact GuardLogix 88
Entrada en linea con el controlador 95
Descarga al controlador 102
(arga desde el controlador 105
Seleccion del modo de funcionamiento del controlador 109
Cambio de la configuracion del controlador 112
Botdn de restablecimiento 13

En su condicion original, el controlador no cuenta con un proyecto de

aplicacién Studio 5000 Logix Designer’. Para crear un proyecto en la aplicacién
Logix Designer, siga estos pasos.

1. Inicie la aplicacién. La aplicaciéon Logix Designer forma parte del
ambiente Studio 5000°.

Rockwell Software

FactoryTalk Teols
RSLirx
Utilities
Roxic Creator DE
RSA

1 Back

< & Studio JAR0
BOOTP-DHCP Server

[ se
3
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2. Haga clic en New Project.

Rockwell Software’

Studio 5000

Existing Project
From Imf:\url Sample Project

From Sample Project From Upload

Recent Projects

o ow & sw & digit=l_sxamole & digital 10 modules .

3. En el cuadro de didlogo New Project, siga estos pasos:
a. Seleccione el controlador.
b. Indique un nombre para el proyecto.
c. Busque la ubicacion donde se creard el archivo del proyecto.

d. Haga clic en Next.

Project Types

3 Logix 5069-L310ERM Compactlogix™ 5380 Controller -
@ o 5069-1310ER-NSE Compactlogix™ 5380 Controller

5063-L320ER Compactlogix™ 5380 Controller

5069-L320ERM Compactlogix™ 5380 Controller

5063-1330ER Compactlogix™ 5380 Controller

5069-L330ERM Compactlogix™ 5380 Controller
069-L340ER
5069-1340ERM

Compactlogix™ 5380 Contrelle)

CompactLogix™ 5380 Controller

Compactlogix™ 5380 Contza
5069-L380ERM Compactlogix™ 5380 Controller

I Compactlogix™ 5480 Controller -

Mame: L340ERM _application

Location:  Ch\Users\vaskoj\Documents\Active Projectsilo
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4. Seleccione lo siguiente:
e Revision

e Security Authority (opcional)

e Secure With (solo estd disponible si se utiliza Security Authority)

Para obtener més informacién sobre seguridad, consulte el documento
Proteccion de los controladores Logix5000 — Manual de programacion,

publicacion 1756-PMO016.

5069-1340ERM Compact!
L340ERM_appli=iiun

Revision:

Security Authority: [Nn Protection

authorization

=] Use only the selected Security Authority for authentication and

Secure With: O Logical Mame <Controller Name>

v]

(O Permission Set

5. Haga clic en Finish.

6. Segun el controlador:

¢ En el caso de un controlador Compact GuardLogix" 5380, contintie
con Configuracién adicional para un controlador Compact

GuardLogix en la pégina 88.

e En el caso de un controlador CompactLogix™ 5380, continte con

Entrada en linea con el controlador en la pdgina 95.
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Configuracion adicional para
un controlador Compact
GuardLogix

Compact
GuardLogix

&5
] O wentracr i

S |

Los controladores Compact GuardLogix 5380 requieren configuracion
adicional después de crearse el proyecto. Estos temas describen cémo
configurar los pardmetros adicionales.

Tema Pagina
Asignacion del nimero de red de seqguridad (SNN) 88
Entrada en linea con el controlador 95

En el caso de un controlador Compact GuardLogix, la aplicacién Logix
Designer crea una tarea de seguridad y un programa de seguridad. También se
crea una rutina de seguridad principal en diagrama de 16gica de escalera llamada
MainRoutine dentro del programa de seguridad.

Una barra roja debajo del icono de la carpeta distingue los programas y las
rutinas de seguridad de los componentes del proyecto estdndar en el Controller

Organizer.

Power-Up Handler
4 Tasks
4 % MainTask
L 3_4 Edginb 3
4 (T) SafetyTask
4 _L SafetyProgram
<7 Parameters and Local Tags
L[ MainRoutine
Unscheduled

4 Motinn Grouns

Asignacion del nimero de red de seguridad (SNN)

Cuando crea proyectos de controlador, la aplicacién Studio 5000 Logix
Designer genera automaticamente un valor de SNN cuando reconoce una
nueva subred que contiene dispositivos CIP Safety:

¢ Cada puerto compatible con CIP Safety en el controlador tiene asignado
un SNN. Los controladores Compact GuardLogix 5380 tienen hasta
tres nimeros de red de seguridad: un SNN separado para cada puerto
Ethernet, y uno para el backplane.

e Siun puente o un dispositivo adaptador se encuentra en el é&rbol de E/S'y
se afiade un dispositivo CIP Safety secundario, a la subred creada por el
puente o adaptador se le asigna un SNN.

A los usuarios tipicos les basta con la asignacion automdtica de un SNN basado
en tiempo. Sin embargo, se requiere asignaciéon manual del SNN si lo siguiente
es verdadero:

¢ Uno o miés puertos del controlador se encuentran en la subred CIP
Safety que ya tiene un SNN establecido.

e Se copia un proyecto de seguridad en otra instalacién de hardware
distinta dentro del mismo sistema CIP Safety encaminable.
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Rockwell Automation recomienda cambiar cada SNN al SNN vya establecido
para esa subred, si existe. De esta forma, los dispositivos creados més tarde en el
proyecto tendrén asignados automdticamente el SNN correcto.

Para obtener informacion sobre si el controlador o los puertos Ethernet se
afiaden a subredes existentes, consulte el documento Sistemas controladores
GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix 5380 — Manual de referencia de
seguridad, publicacién 1756-RM012.

Cada red de seguridad debe tener un nimero de red de seguridad tnico. Debe
asegurarse de que se asigne un SNN tnico a cada red CIP Safety que contenga
dispositivos de seguridad.

SUGERENCIA  Se pueden asignar varios nimeros de red de sequridad a una subred CIP
Safety 0 a un chasis ControlBus™ que contenga varios dispositivos de
seguridad. Sin embargo, para simplificar, recomendamos que cada subred
(IP Safety tenga solamente un SNN dnico.

Para obtener una explicacion del nimero de red de seguridad, consulte el
documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix
5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién 1756-RM012.

EI SNN puede ser asignado por el software (basado en tiempo) o por el usuario
(manual). Estos dos formatos de SNN se describen en las secciones siguientes.

¢ Asignacién automdtica de SNN basado en tiempo en la pagina 90
e Asignacién manual de SNN en la pdgina 91
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Asignacion automdtica de SNN basado en tiempo

Cuando se crea un nuevo controlador o dispositivo, se asigna automaticamente un
SNN basado en tiempo.

¢ Losdispositivos que se crean directamente bajo el puerto del controlador
tienen de forma predeterminada el mismo SNN que ese puerto en el
controlador.

¢ En el caso de dispositivos que no se encuentran directamente bajo un
puerto de controlador, las nuevas adiciones subsiguientes de dispositivos
de seguridad a la misma red CIP Safety tendran asignado el mismo SNN
definido dentro de la direccién mas baja en esa red CIP Safety.

El formato basado en tiempo establece el valor de SNN como la fecha y hora en
que se generd el nimero segun la computadora que ejecuta el software de
configuracion.

Figura 18 — Formato basado en tiempo

Safety Network Number i
Format
@) Time-basad ——
7/26/2017 1:54:04.664 PM
) Manual
{Decimal)
Number:
4103_03D7_58F8 (Hex)
OK | Cancel |[ Hep
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Asignacion manual de SNN

La asignacién manual es util si disefia su red y coloca los SNN en su diagrama
de red. Puede ser més fécil leer los SNN en un diagrama que copiar y pegar los
SNN desde multiples proyectos.

Se requiere asignacién manual de SNN si lo siguiente es verdadero:

¢ Uno o miés puertos del controlador se encuentran en la subred CIP
Safety que ya tiene un SNN establecido.

e Se copia un proyecto de seguridad en otra instalacién de hardware
distinta dentro del mismo sistema CIP Safety encaminable.

IMPORTANTE  Siasigna un SNN automdticamente o manualmente, asegirese de que la
expansion del sistema no dé como resultado una duplicacion de las
combinaciones de SNN y referencias de nodo tnico.

Aparecerd una advertencia si el proyecto contiene combinaciones duplicadas
de SNNy referencias de nodo tnico. Todavia puede verificar el proyecto, pero
Rockwell Automation le recomienda que resuelva las combinaciones
duplicadas.

Sin embargo, puede haber dispositivos de sequridad en la red de sequridad
encaminable que tengan el mismo SNN y direccién de nodo y no se encuen-
tran en el proyecto. En tal caso, la aplicacién Logix Designer desconoce estos
dispositivos de sequridad y no aparecerd una advertencia.

Si dos dispositivos diferentes tienen las mismas referencias de nodo, el
sistema de sequridad no podrd detectar un paquete recibido por un
dispositivo que estaba destinado al otro dispositivo.

Si hay referencias de nodo tnico duplicadas, como usuario del sistema, tiene
la responsabilidad de demostrar que no se producira una condicion
insequra.
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Siga estos pasos para cambiar los SNN del controlador a una asignacién
manual:

1. Enlabarra de herramientas en linea, haga clic en el icono de Controller
Properties.

2. Enel cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha
Safety.

3. En laficha Safety, haga clic en [ ... ] ala derecha del numero de red de

seguridad del puerto que desea cambiar.

-
@ Controller Properties - L3100ERMS2_application - ﬂ
| Monvolatile Memory I Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration I Security I Alarm Lo
I | General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Bxecution I Project | Safety™
Safety Application: Unlocked Safety Lock/Unlock...
Safety Status:
Safety Signature: Generate -
10 <RoneE: Copy
Date:
Timne: Delete -
[ Protect Signature in Run Mode
[
When replacing Safety 1/0: [Configure Only When No Safety Signature Exists ']
I| | safety Level: [siL2/PLd v
I
|| safety Network Numbers: 5069 Backplane 0001_0000_0010
Backplane: 16
AT, Ethernet 4171_04D7_639C =
I /132017 5:33:44 604 PM
A2, Ethernet 4103_03D7_58F0 =
Ti28/2017 1:54:04 685 PM
o (G ) oy ) [ )

4. En el cuadro de didlogo Safety Network Number, seleccione Manual

5. Introduzca el SNN como un valor de 1...9999 (decimal).

- B
Safety Network Number lﬂ
Format:
() Time-based
@ Manual
Backplane: 16 (Decimal)
Number:
0001_0000_0010 (Hex)
Paste
[ ok ][ cancel |[ Hep

6. Haga clicen OK.
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Copia y pegado de un niimero de red de seguridad (SNN) del

controlador de sequridad

Si es necesario aplicar un SNN a otros controladores de seguridad, puede
copiar y pegar el SNN. Hay multiples maneras de copiar y pegar los SNN del

controlador de seguridad.

Copia de un SNN del controlador de sequridad

En la ficha Controller Properties Safety:

1. Enla ficha Safety, haga clic en el campo SNN que desea copiar.

2. Presione Ctrl-C para copiar el SNN.

&} Controller Properties - SIL2_Test

S

Nonvolatie Memory | Capacty | Intemet Protocol | _Port Configuration | Network | Secuity | Alam Log |
General | MajorFauts | Minor Fauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuion | Project

Safety Appication: Unlocked Setety LocksUniok.
Safety Status
Safety Signature
[ Protect Signature in Run Mode
Vihen replacing Safety 1/0: Configure Only When No Safety Signature Exists -

Safety Level [si2/PLd

)

Safety Network Numbers:  [5069 Backplane

41F1_04B4_B1E6 (]
3/21/2018 5:55:50.886 PM

A1/A2, Ethernet

0004_0000_0003 ]
EtherNet/IP: 3

Safety

0K Cancel

En el cuadro de didlogo Safety Network Number:

1. En el cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha

Safety.

2. Hagaclicen . |aladerechadel nimero de red de seguridad para abrir

el cuadro de didlogo Safety Network Number.

3. En el cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en Copy o

haga clic en el campo SNN y presione Ctrl-C.

Safety Network Number B3
Format:
() Time-based Generate
@ Manual
EtherNet/IP: 3 {Decimal)
Number:
0004_0000_0003 (Hex)
oK ][ Cancel ][ Hep
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Pegado de un SNN del controlador de sequridad

1. En el cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha

Safety.
. 3
& Controller Properties - SIL2_Test =)
[ Nonvolatie Memory | Capacity | Intemet Protocol | Port Configurstion | Network | Securty | Alamlog |
| Genersl | MsiorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecution | Project | Safety
Safety Application: Unlocked Safety Lock/Unlock..
Safety Status:
Safety Signature: Generate -
H
-
[] Protect Signature in Run Mode
When replacing Safety 1/0: Configure Only When No Safety Signature Exists -
Safety Level [si2/pPLa -
Safety Network Numbers:  [5069 Backplane 41F1_04B4_B1E6 ™)
3/21/2018 5:55:50.886 PM
A1/A2, Ethernet 0004_0000_0003 )
EtherNet/IP: 3
[ ok ][ GCancel ][ 4ep [ Hep |
&

2. Hagaclicen . |aladerechadel nimero de red de seguridad para abrir
el cuadro de didlogo Safety Network Number.

3. Encel cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en Paste o
haga clic en el campo SNN y presione Ctrl-V.

Safety Network Number ¥
Format:
(©) Time-based Generate
@ Manual
EtherNet/IP: 3 (Decimal)
Number:
0004_0000_0003 (Hex)
[ ok ][ cancel ][ Heb

4. Haga clicen OK.
5. Enlaficha Controller Properties Safety, haga clic en OK.
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Entrada en linea con el Para entrar en linea con el controlador, primero debe especificar una ruta de
comunicacidn en la aplicacién Logix Designer.
controlador P g Lesis
Compact SUGERENCIA  En esta seccion se ha seleccionado el puerto USB como la ruta de
CompactLogix Guard?.ogix comunicacién. También es posible otra ruta a través de los puertos Ethernet
incorporados.
- |l . Uso de RSWho

@Ii * B G SR

1. Abra o cree un proyecto en la aplicacién Logix Designer.

2. Haga clic en RSWho en la aplicacion.

Path: <none>

. Mo Forces P NoEdits

>+ B %

& Who Active (RSLinx Clas (==
Autobrowse Refresh
=- gl, Waorkstation, NAUSMAYCT45VY1 Go Online
(&5 Linx Gateways, Ethernet
o AB_ETHIP 1, Ethenet
+-E3 AB VBP-1, 1783-A17/A Virtual Chassis
-+ USB
[0 = |13, 5069-L340ERM L OGIXG40ERN, 5069-L340ERM/A,_LnxMeai
Close
Help
4 | (1} ]
Path in Project: <none >

4. Sidesea guardar la ruta en el archivo de proyecto, haga clic en Set Project

Path.

Sialmacena la ruta del proyecto en el proyecto, no serd necesario elegir la
ruta cada vez que entre en linea.
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5. Después de seleccionar la ruta de comunicacidn, haga clic en Go Online
en el cuadro de didlogo Who Active.

Autobrowse Fefresh

BQ Workstation, NAUSMAYCT435VYL Go M
- &5 Linx Gateways, Ethemet

2= AB_ETHIP-1, Ethernet Opto=t

£ 8 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis
Lo USB

0 |13, 5065-L340ERM L OGDGA0ERN, 5069-1340ERM/A_Lrvchai

: Close

Help

4| 1 r
Path: USB\13 Set Project Path

Path in Project: USE\13

Clear Project Path

Go Online utiliza el nodo resaltado en el 4rbol Who Active,
independientemente del ajuste de Path in Project. Para obtener mds
informacion sobre el cuadro de didlogo Who Active, consulte la ayuda
en linea de Logix Designer.

Vea Consideraciones adicionales para entrar en linea con un controlador
en la pdgina 98.
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Uso de una ruta de comunicacion reciente

También puede seleccionar una ruta de comunicacidn reciente y entrar en linea

o aplicarla al proyecto.

1. Haga clic en el botén Recent Communication Path junto a la barra Path.

Path: <none=

[ MaoForces ¥ NoEdits

v I X

2. Seleccione la ruta en el cuadro de didlogo Select Recent
Communications Path.

USBY13

Show Only Paths Matching Serial Number in Project Reset Path List Set Project Path

Clear Project Path

Fathin Project: USB\3

3. Paraalmacenar la ruta en su proyecto, haga clic en Set Project Path.

4. Haga clic en Go Online.

Show Only Paths Matching Serial Number in Project Reset Path List Set Project Path

Serial Number in Project: <nones Clear Project Path

Pathiin Project: USB\13

Para obtener més informacion sobre el cuadro de didlogo Select Recent
Communications Path, consulte la ayuda en linea de Logix Designer.

Una vez establecida una ruta de comunicacién, puede seleccionar Go Online

en el ment Controller Status cuando trabaja con el proyecto.
U oK I Fath: <none>
I Energy Storage

E, Mo Force
Go Online

Controller Organizer

Controller L340ERM _applicaNgn Upload...

Tasks

Maotinn Grounc

Vea Consideraciones adicionales para entrar en linea con un controlador en la

pagina 98.
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Consideraciones adicionales

para entrar en linea con un
controlador

Compact
CompactLogix GuardLogix
@ 5 o | =
&t g &

98

La aplicacion Logix Designer determina si usted puede entrar en linea con un
controlador receptor, lo cual depende de si el proyecto fuera de linea es nuevo o
si se han producido cambios en este.

e Siel proyecto es nuevo, primero debe descargar el proyecto al
controlador.

e Sise modificé un proyecto, se le pide que realice una carga o una
descarga.

e Sino se realizaron cambios, puede entrar en linea para monitorear la
ejecucion del proyecto.

SUGERENCIA  Para obtener informacion sobre la carga de un proyecto, la descarga de un
proyecto y los cuadros de didlogo de carga y descarga, consulte la ayuda en

linea de Logix Designer.

Hay diversos factores que afectan estos procesos, incluidas la funcién Match
Project to Controller y la funcién Firmware Revision Match.

En el caso de controladores Compact GuardLogix, las consideraciones
adicionales incluyen el estado y los fallos de seguridad, la existencia de una
firma de seguridad y el estado de bloqueo/desbloqueo de seguridad del

proyecto y controlador. Vea Consideraciones adicionales para entrar en linea

con un controlador Compact GuardLogix en la pdgina 100.

Coincidencia del proyecto con el controlador

La funci6n de coincidencia del proyecto con el controlador afecta los procesos
de descarga, carga y entrada en linea de los proyectos tanto estaindar como de
seguridad. Esta funcién se encuentra en la ficha Controller Properties

Advanced.

r ——
& Controller Properties - icati @1
Nonvolatie Memory | Capacity | _Intemet Protocol _ | Port Configuration | Securty | Alam Log
General | Major Fauts | Minor Fauts | Date/Tme | Advanced” | SFCExecuon | Project | Safety

Controller Fautt Handler: znones -
Power-Up Handler <none> -
Match Project to Controller

Serial Number: G0S3AABT
2] Alow Consumed Tags to Use RPI Frovided by Producer
[ Report Overflow Fauts (i)

oK | [ cancsl || ooy |[ e

= )|

Sila funcién de coincidencia del proyecto con el controlador est4 habilitada
en el proyecto fuera de linea, la aplicacién Logix Designer compara el nimero
de serie del controlador en el proyecto fuera de linea con el del controlador
conectado. Si no coinciden, debe cancelar la carga/descarga, conectarse al
controlador correcto o confirmar que estd conectado al controlador correcto, lo
cual actualiza el niimero de serie en el proyecto para que coincida con el
controlador receptor.
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Coincidencia de la revision de firmware

La coincidencia de la revisién de firmware influye en el proceso de descarga. Si
la revisién del controlador no coincide con la revisién del proyecto, se le pedira
que actualice el firmware del controlador. La aplicacién Logix Designer le
permite actualizar el firmware como parte de la secuencia de descarga.

IMPORTANTE Para actualizar el firmware del controlador, primero deberd instalar un
kit de actualizacion de firmware. El kit de actualizacion se envia en un
DVD suplementario junto con el ambiente Studio 5000°.

SUGERENCIA También puede actualizar el firmware seleccionando ControlFLASH™ en
el mend Tools de la aplicacion Logix Designer.
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Consideraciones adicionales
para entrar en linea con un
controlador Compact
GuardLogix

Compact
GuardLogix

D @ Allen-Bradiey
.
o e |

ey

Puede cargar la logica de programa y entrar en linea independientemente del
estado de seguridad. El estado de seguridad y los fallos solo afectan al proceso

de descarga.

Puede ver el estado de seguridad mediante la ficha Safety del cuadro de didlogo
Controller Properties.

Firma de seguridad y estado de bloqueo y deshloqueo de seguridad

La existencia de una firma de seguridad y el estado de bloqueo o desbloqueo de
seguridad del controlador afectan los procesos de carga y descarga.

La firma de seguridad y el estado de bloqueo de seguridad se cargan con el
proyecto. Por ejemplo, si el proyecto en el controlador estd en desbloqueo de
seguridad, el proyecto fuera de linea permanece en desbloqueo de seguridad
después de la carga aunque estuviera bloqueado antes de la carga.

Después de una carga, la firma de seguridad del proyecto fuera de linea coincide
con la firma de seguridad del controlador.

El estado de bloqueo de seguridad siempre se carga con el proyecto, incluso si
falta una firma de seguridad.

La existencia de una firma de seguridad y el estado de bloqueo de seguridad del
controlador determinan si una descarga puede continuar.

Tabla 6 — Efecto del bloqueo de seguridad y la firma de seguridad en la operacién de descarga

Estado de bloqueo de Estado de firma de seguridad Funcionalidad de la descarga

seguridad

Controlador en desbloqueo | COntrolador.

Lafirma de sequridad del proyecto fuera de linea | Se descarga la aplicacién completa. Los tags de sequridad se reinicializan con los valores que
coincide con la firma de sequridad del tenian en el momento en que se creé la firma de sequridad. El estado de bloqueo de sequridad

coincide con el estado en el proyecto fuera de linea. No se cambia la firma de sequridad.

de sequridad

Las firmas de seguridad no coinciden. Si el controlador tiene una firma de sequridad, esta se elimina automaticamente y el proyecto

completo se descarga. El estado de bloqueo de seguridad coincide con el estado en el proyecto
fuera de linea.

Controlador en bloqueo de
seguridad

Las firmas de sequridad coinciden. Si el proyecto fuera de linea y el controlador tienen bloqueo de sequridad, todos los

componentes del proyecto estdndar se descargan y la tarea de seguridad se reinicializa con los
mismos valores que tenia cuando se cred la firma de sequridad.

Si el proyecto fuera de linea no estd en blogueo de sequridad, pero el controlador si lo esta, la
descarga se bloquea y usted primero debe desbloquear el controlador para permitir que
proceda la descarga.

Las firmas de sequridad no coinciden. En primer lugar debe poner el controlador en desbloqueo de sequridad, de modo que se pueda

continuar con la descarga. Si el controlador tiene una firma de sequridad, esta se elimina
autométicamente y el proyecto completo se descarga. El estado de bloqueo de sequridad
coincide con el estado en el proyecto fuera de linea.
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Comprobaciones para la entrada en linea con un controlador

GuardLogix

En el caso de un proyecto de seguridad, la aplicacién Logix Designer
comprueba lo siguiente:

¢ :Coinciden los nimeros de serie del controlador y el proyecto fuera
de linea (si se ha seleccionado Controller Match con el controlador)?

e :Contiene el proyecto fuera de linea cambios que no estan presentes
en el proyecto del controlador?

e ;Coinciden las revisiones de firmware del controlador y del proyecto
fuera de linea?

e :Estin en bloqueo de seguridad el controlador o el proyecto fuera de

linea?

e :Son compatibles las firmas de seguridad del controlador y del

proyecto fuera de linea?

Tabla 7 — Conexion al controlador con un proyecto de seguridad

Si el software indica

Proceda como sigue

No se ha podido establecer una conexion con el controlador. Hay discordancia entre el
proyecto fuera de linea y el nimero de serie del controlador. Es posible que se haya
seleccionado un controlador equivocado.

Conéctese al controlador correcto, seleccione otro archivo de proyecto o marque la
casilla de seleccién Update Project Serial Number y seleccione Go Online. ... para
conectarse al controlador y actualizar el nimero de serie del proyecto, de modo que
coincida con el controlador.

No se ha podido establecer una conexién con el controlador. La revision del proyecto
fuera de linea y el firmware del controlador no son compatibles.

Elija una de las opciones siguientes:

+ Seleccione Update Firmware. Seleccione la revisién necesaria y haga clic en Update.
Haga clic en Yes para confirmar su seleccién.
IMPORTANTE: Se elimina el proyecto en linea.

« Para conservar el proyecto en linea, cancele el proceso en linea e instale una version
del ambiente Studio 5000° que sea compatible con la revision de firmware de su
controlador.

Debe realizar una carga o una descarga para entrar en linea usando el proyecto abierto.

Elija una de las opciones siguientes:

«Upload para cargar el proyecto fuera de linea.

- Download para descargar el proyecto del controlador.

« Choose File para seleccionar otro proyecto fuera de linea.

No se puede establecer una conexion de modo que se conserve la firma de sequridad. La
revisién menor de firmware del controlador es incompatible con la firma de seguridad
en el proyecto fuera de linea.

« Silarevision menor de firmware es incompatible, a fin de conservar la firma de
seguridad actualice la revision de firmware del controlador de modo que coincida
exactamente con el proyecto fuera de linea. Sequidamente entre en linea con el
controlador.

- Para continuar con la descarga a pesar de la incompatibilidad de la firma de
seguridad, haga clicen Download. La firma de sequridad se elimina.

IMPORTANTE: El sistema de sequridad requiere revalidacién.

No se ha podido establecer una conexién con el controlador. La firma de seguridad
incompatible no se puede eliminar mientras el proyecto esté en bloqueo de sequridad.

(ancele la entrada en linea. Debe poner el proyecto fuera de linea en deshloqueo de
sequridad antes de intentar entrar en linea.

Cuando el controlador y la aplicacién Logix Designer estan en linea, el estado
de bloqueo de seguridad y la firma de seguridad del controlador coinciden con
el proyecto del controlador. El controlador sobrescribe el estado de bloqueo de
seguridad y la firma de seguridad del proyecto fuera de linea. Si no desea que los
cambios en el proyecto fuera de linea sean permanentes, no guarde el archivo de
proyecto después de la entrada en linea.
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Descarga al controlador

Compact
CompactLogix GuardLogix

B

© Alen-Bradiey

G Bo B E'.Z%

A{ i 1 M @A

102

Al descargar un proyecto al controlador, se copia el proyecto de la aplicacion
Logix Designer al controlador. Puede descargar un proyecto de dos maneras:

e Uso de Who Active en la pigina 102
e Uso del ment Controller Status en la pagina 103

Uso de Who Active

Puede utilizar las funciones del cuadro de didlogo Who Active para descargarlo
al controlador tras haber establecido la ruta de comunicacién. Siga estos pasos
para descargar al controlador.

1. Después de seleccionar la ruta de comunicacién, haga clic en Download
en el cuadro de didlogo Who Active.

Autobrowze FRefresh

BQ Waorkstation, NAUSMAYCT45VYL
g5 Linx Gateways, Ethernet
(-2 AB_ETHIP-1, Ethernet
-3 AB_VBP-1, 1789-A17/A Virtual Chassis

M5 13, 5069-1340ERM LOGIX340ERM, 5069-L340ERM/A_LrcMai

L

UsSB\13 Set Project Path

Path in Project: USB113
Clear Project Path

2. Luego de leer las advertencias en el cuadro de didlogo Download, haga
clic en Download.

Download offine project 'L340ERM_application’ to the controller.

Connected Controller:

Name: <no name >

Type: 5069-L340ERM/A CompactLogix™ 5380 Controller
Path: USB\13

Serial Number:  607FABES

Security: Mo Protection

1 DANGER: This controller is the system time master. Servo axesin
synchronized controllers, in this chassis or other chassis, may be
turned off.

1 DAMNGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur.

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller.

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller into run
mode,

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation,

[Downloar.{}] I)Cano&l I [ Help
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Uso del menti Controller Status

Tras elegir una ruta de comunicacién en la aplicacién Logix Designer, puede
utilizar el mena Controller Status para realizar la descarga al controlador. Para
la descarga, elija Download en el ment Controller Status.

Figura 19 — Descarga mediante el menti Controller Status

5 RUN

B oK E I . Path: AB_ETHIP-11192.168.1.11%

I Energy Storage

m 1o Offline [, NoForces b. NoE
Controller Organizer Go Online

Upload...

4 Controller L3100ERMS2_applicatior Download L\\,
<7 Controller Tags
Controller Fault Handler

Program Mode

SUGERENCIA Después de finalizarse la descarga, el nombre del proyecto aparece en la
pantalla con desplazamiento de texto de estado.
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En el caso de un proyecto de seguridad, la aplicacion Logix Designer compara
la siguiente informacidn en el proyecto fuera de linea con la del controlador:

Consideraciones adicionales
con respecto ala descargaa
un controlador Compact
GuardLogix

o Numero de serie del controlador (si se ha seleccionado la coincidencia
del proyecto con el controlador)

e Revisiones mayores y menores del firmware

¢ Estado de la seguridad

Compact

GuardLogix e Firma de seguridad (si la hay)

- e Estado de bloqueo de seguridad

Después de verificarse las comprobaciones, aparece de cuadro de didlogo de

confirmacion de descarga. Haga clic en Download.

m }x A 4 Download offiine project 'L3100ERMS2_application’ to the
i controller,

Connected Controller:

MName: L3100ERMS2_application

Type: 5069-L3100ERMS2/A Compact GuardLogix® 5380
Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.11

Serial Number:  6099AABT

Security: Mo Protection

1 DANGER: The controller being downloaded to is the system time
master. Servo axes in synchronized controllers, in this chassis or
other chassis, may be turned off.

1 DANGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur.

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller.

Verify these devices (drives, network devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller into run
mode.

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation.

[Download l [ Cancel ] [ Help ]

La aplicacién Logix Designer muestra los mensajes de estado en el cuadro de
didlogo de descarga, la pantalla de progreso y la ventana Errors.

Si el software indica: Entonces:

No se puede realizar la descarga al controlador. Hay discordancia entre el
proyecto fuera de linea y el nimero de serie del controlador. Es posible que se
haya seleccionado un controlador equivocado.

Establezca la conexidn al controlador correcto o verifique que este sea el controlador correcto. Si
este es el controlador correcto, marque la casilla de seleccion Update Project Serial Number para
permitir que se realice la descarga. El nimero de serie del proyecto se modifica, de modo que
coincida con el nimero de serie del controlador.

No se puede realizar la descarga al controlador. La revision mayor del proyecto
fuera de linea y el firmware del controlador no son compatibles.

Seleccione Update Firmware. Seleccione la revision necesaria y haga clic en Update. Haga clic en
Yes para confirmar su seleccion.

No se ha podido realizar la descarga al controlador. La firma de sequridad
incompatible no se puede eliminar mientras el proyecto esté en bloqueo de
seguridad.

(ancele la descarga. Para descargar el proyecto, usted debe poner en desbloqueo de sequridad el
proyecto fuera de linea, eliminar la firma de sequridad y descargar el proyecto.

IMPORTANTE: El sistema de sequridad requiere revalidacion.

No se puede realizar la descarga de modo que se conserve la firma de
seguridad. La revisién menor de firmware del controlador es incompatible con
la firma de sequridad del proyecto fuera de linea.

« Silarevision menor de firmware es incompatible, a fin de conservar la firma de sequridad,
actualice la revisién del firmware en el controlador de modo que coincida exactamente con el
proyecto fuera de linea. A continuacién, descargue el proyecto fuera de linea.

«Para continuar con la descarga a pesar de la incompatibilidad de la firma de sequridad, haga
clicen Download. La firma de seguridad se elimina.

IMPORTANTE: El sistema de seguridad requiere revalidacion.

No se ha podido realizar la descarga al controlador. El controlador esta
bloqueado. Las firmas de sequridad del controlador y el proyecto fuera de linea
no coinciden.

Seleccione Unlock. Aparece el cuadro de didlogo Safety Unlock for Download. Si la casilla de
seleccion Delete Signature estd seleccionada y selecciona Unlock, haga clic en Yes para confirmar
la eliminacién.

IMPORTANTE: El sistema de sequridad requiere revalidacion.

Downloading safety signature. ...

La firma de sequridad estd presente en el proyecto fuera de linea y se estd descargando.

Después de completarse debidamente la descarga, el estado de bloqueo de
seguridad y la firma de seguridad del controlador coinciden con el proyecto

descargado. Los datos de seguridad se inicializan con los valores que tenfan en

el momento en que se cred la firma de seguridad.

104
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Carga desde el controlador

CompactLogix

==

Compact
GuardLogix

B! =~

Al cargar un proyecto desde el controlador, se copia el proyecto del controlador

alaaplicacion Logix Designer. Para cargar un proyecto, utilice uno de los

métodos siguientes:

e Uso de Who Active en la pdgina 105
e Uso del ment Controller Status en la pagina 106

Uso de Who Active

Puede utilizar las funciones del cuadro de didlogo Who Active para realizar la
carga desde el controlador tras haber establecido la ruta de comunicacién. Siga

estos pasos para realizar la carga desde el controlador.

1. Enel proyecto de aplicacién Logix Designer, haga clic en RSWho.

Path: <none>

. NoForces & Safety Uniok

v B %

2. Expanda la ruta de comunicacién y seleccione el controlador.

3. Haga clic en Upload en el cuadro de didlogo Who Active.

@ Who Active (RSLinx Classic) o ©

Tt a communications path using RSWho

Autobrowse Refresh

= Q Workstation, NAUSMAYJQGQG12
I @-@s Linx Gateways, Ethernet
[#-&5 AB_ETHIP-1, Ethernet
-3 AB_VBP-1,1789-A17/A Virtual Chassis
[=-#% USB

[ n 14, 5069-L3100ERMS2 LOGIX3100ERMS2 SAFETY, SIL2_Test

Path in Project: <none>

Path: UsB\14 Set Project Path
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4. En el cuadro de didlogo Connected to Upload, compruebe que el
proyecto es el que desea cargar.

5. Haga clic en Upload.

Connected To Uy

Options |Genea\ | Date/Time | Major Faults | Minor Faults | Project I Nanvolatile Memary

Condttion: You can go online without uploading. {Go Online is recommended, unless
SSVinstructions have made changes to the controller, and you want to
update the open project with those changes.)

Connected Controller.

Controller Name: L340ERM_application
Controller Type:  5069-L340ERM/A CompactLogix™ 5380 Contraller
Comm Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.5
Senial Number:  607FABBE
Security: Mo Protection
Offline Project:
Controller Name: L340ERM_application
Controller Type:  5069-L340ERM CompactLogix™ 5380 Controller

File: collateral\Logix Designer projects\L340ERM_application ACD
Serial Number:  B07FABB8
Security: Mo Protection

[ & Onhn{,]l Uptuaq:}J [s;%: Fle.. | [ Cancd | [ Help

Para obtener més informacion sobre el cuadro de didlogo Connected To,
consulte la ayuda en linea de Logix Designer.

Uso del ment Controller Status

Tras elegir una ruta de comunicacién en la aplicacién Logix Designer, puede
utilizar el mena Controller Status para realizar la carga desde el controlador.

1. En el ment desplegable Controller Status, elija Upload.

| FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUMNICATIONS TOOLS
oS W | X O] o]

Path: <mone:

EY Mo Forces

Go Online

Upload...

Tasks
4 Motion Groups
Ungrouped Axes Program Mode

Download
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2. En el cuadro de didlogo Connected to Upload, compruebe que el
proyecto es el que desea cargar.

3. Haga clic en Upload.

Connected To Uy

Options |Genea\ | Date/Time | Major Faults | Minor Faults | Project I Nanvolatile Memary

Condttion: You can go online without uploading. {Go Online is recommended, unless
SSVinstructions have made changes to the controller, and you want to
update the open project with those changes.)

Connected Controller.
Controller Name: L340ERM_application
Controller Type:  5069-L340ERM/A CompactLogix™ 5380 Contraller
Comm Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.5
Senial Number:  607FABBE
Security: Mo Protection
Offline Project:
Controller Name: L340ERM_application
Controller Type:  5069-L340ERM CompactLogix™ 5380 Controller

File: collateral\Logix Designer projects\L340ERM_application ACD
Serial Number:  B07FABB8
Security: Mo Protection
V4 N\
[ Goonind | | Uptuaq:}J [SeljtFile... | [ Cancel | [ Help
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Consideraciones adicionales  En el caso de un proyecto de seguridad, la aplicacién Logix Designer compara
con respecto alaca rgaaun la siguiente informacidn en el proyecto con la del controlador:

controlador Compact
GuardLogix

o Numero de serie del controlador (i se ha seleccionado la coincidencia
del proyecto con el controlador)

e proyecto abierto al proyecto del controlador

¢ Revisiones mayores y menores del firmware

Compact
GuardLogix e Firma de seguridad (si la hay)
@1
Ry = IMPORTANTE  Se permite una carga independientemente del estado de sequridad y del

estado de bloqueo de sequridad del proyecto y del controlador que estén
fuera de linea. El estado bloqueado sigue el estado del proyecto cargado.

ey

b

Tabla 8 — Comportamiento de carga

Comportamiento de carga: Respuesta:

Si se ha habilitado la coincidencia del proyecto con el controlador, la aplicacién | « Establezca la conexién al controlador correcto o verifique que este sea el controlador correcto.

Logix Designer comprueba si el nimero de serie del proyecto abierto coincide | + Seleccione un nuevo proyecto para la carga o seleccione otro proyecto distinto mediante

con el niimero de serie del controlador. Select File.

- Sieste es el controlador correcto, marque la casilla de seleccién Update Project Serial Number
para permitir que se realice la descarga. El nimero de serie del proyecto se modifica, de modo
que coincida con el niimero de serie del controlador.

La aplicacién Logix Designer comprueba si el proyecto abierto coincide conel | «  Silos proyectos no coinciden, debe seleccionar un archivo coincidente o cancelar el proceso de

proyecto del controlador. carga.

« Silos proyectos coinciden, el software comprueba los cambios en el proyecto fuera de linea
(abierto).

La aplicacién Logix Designer comprueba si hay cambios en el proyecto fuerade | « Sino se han realizado cambios en el proyecto fuera de linea, puede entrar en linea sin realizar

linea. la carga. Haga clic en Go Online.

«Sise han realizado cambios en el proyecto abierto que no estan presentes en el controlador,
puede elegir entre cargar el proyecto, cancelar la carga o seleccionar otro archivo.

Uploading safety signature. .. Este mensaje aparece durante la carga solo si una firma de sequridad que coincide con la en el
controlador no existe en el proyecto fuera de linea.

Si selecciona Upload, se cargan las aplicaciones estdndar y de seguridad.
Si existe una firma de seguridad, también se carga. El estado de bloqueo
de seguridad del proyecto refleja el estado original del proyecto en linea
(controlador).

SUGERENCIA  Antes de la carga, si existe una firma de sequridad fuera de linea o el
proyecto fuera de linea esta en bloqueo de sequridad, pero el controlador
estd en deshloqueo de sequridad o no tiene firma de sequridad, la firma
de sequridad fuera de linea y el estado de bloqueo de seguridad son
reemplazados por los valores en linea (en desblogueo de sequridad sin
firma de sequridad). Si no desea que estos cambios sean permanentes, no
guarde el proyecto fuera de linea después de la carga.
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Seleccion del modo de Use esta tabla como referencia al determinar el modo de funcionamiento del
. . controlador.
funcionamiento del
controlador
Compact
CompactLogix GuardLogix
[] Allan—uudla.y
B — @ =
Posiciondel | Modos disponibles del controlador | En este modo puede: En este modo no puede: <
interruptor A ATENCION:
de modo
RUN Modo de marcha: el controlador « Colocar las salidas en el estado que indicala | « Colocar las salidas en el estado | El modo de marcha solo se
controla de forma activa el proceso o la I6gica del proyecto configurado para el modo de utiliza cuando todas las
maquina. No se pueden editar los « Ejecutar (escanear) tareas programacion condiciones son seguras.
proyectos en la aplicacion Logix Designer | «  Enviar mensajes «Cambiar el modo del controlador
en el modo de marcha. « Enviary recibir datos en respuesta a un mediante la aplicacion Logix
mensaje proveniente de otro controlador Designer
« Produciry consumir tags + Descargar un proyecto
« Programar una red ControlNet
- Editar el proyecto en linea
REM Modo de marcha remota: este modo | - Colocar las salidas en el estado que indicala | « Colocar las salidas en el estado | Puede modificar un archivo
es idéntico al modo de marcha, con la I6gica del proyecto configurado para el modo de de proyecto en linea en
(inica diferencia de que puede editaren | - Ejecutar (escanear) tareas programacion modo de marcha remota.
linea el proyecto, asi como cambiar el + Cambiar g[modq del controlador mediante | - Descargar un proyecto Asegirese de controlar con
modo del controlador mediante la la aplicacion Logix Designer +  Programar unared ControlNet | cyidado las salidas para
aplicacion Logix Designer. + Editar el proyecto en linea evitar lesiones al personal
+ Enviar mensajes y dafios a los equipos.
+ Enviar y recibir datos en respuesta a un
mensaje proveniente de otro controlador
« Produciry consumir tags
Modo de programacion remota: este | + Colocar las salidas en el estado configurado | - Colocar las salidas en el estado
modo funciona como el modo de para el modo de programacion que indica la I6gica del proyecto
programacion, con la Unica diferenciade | « Cambiar el modo del controlador mediante | « Ejecutar (escanear) tareas
que puede cambiar el modo del la aplicacion Logix Designer
controlador mediante la aplicacién Logix | - Descargar un proyecto
Designer. « Programar una red ControlNet
- Editar el proyecto en linea
«Enviar y recibir datos en respuestaa un )
mensaje proveniente de otro controlador Las salidas son llevadas al
« Producir y consumir tags estado del modo de
- - programacion, lo que
Modo de prueba remota: estemodo | - Colocar las salidas en el estado configurado | +  Colocar las salidas en el estado | puede ocasionar una
del controlador ejecuta el cadigo, pero no para el modo de programacion que indica la 1dgica del proyecto | sjtuacién peligrosa.
se controla ninguna E/S. Puede editaren | «  Ejecutar (escanear) tareas « Descargar un proyecto
linea el proyecto y cambiarelmodo del | « Cambiar el modo del controlador mediante | « Programar una red ControlNet
controlador utilizando la aplicacion Logix la aplicacién Logix Designer - Enviar mensajes
Designer. - Editar el proyecto en linea
Los modulos de salida son llevadosasu | +  Enviar mensajes
estado del modo de programacio’n « Enviar y recibir datos en respuesta aun
(activado, desactivado o retenido). mensaje proveniente de otro controlador
« Produciry consumir tags
PROG Modo de programacion: este mododel | + Colocar las salidas en el estado configurado | - Colocar las salidas en el estado | No utilice el modo de

controlador no ejecuta cddigo ni controla
E/S, pero estan disponibles las
operaciones de edicién.

Los médulos de salida son llevados a su
estado del modo de programacién
(activado, desactivado o retenido).

En esta posicion, los modos del
controlador no se pueden cambiar
mediante la aplicacion Logix Designer.

para el modo de programacién
+Descargar un proyecto
« Programar una red ControlNet
- Editar el proyecto en linea
« Enviary recibir datos en respuestaaun
mensaje proveniente de otro controlador
« Produciry consumir tags

que indica la Idgica del proyecto
« Ejecutar (escanear) tareas
«Cambiar el modo del controlador
mediante la aplicacion Logix
Designer
«Enviar mensajes

programacion como paro
de emergencia. El modo de
programacion no es un
dispositivo de sequridad.
Las salidas son llevadas al
estado del modo de
programacion, lo que
puede ocasionar una
situacion peligrosa.

(1) Almover la posicion del interruptor del modo de marcha al modo remoto el controlador queda en el modo de marcha remota; en cambio, al mover la posicion del interruptor de programacion al modo
remoto en controlador queda en el modo de programacién remota. No puede seleccionar el modo de prueba remota usando exclusivamente el interruptor de modo; solo est4 disponible mediante la
aplicacion Logix Designer.
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Interruptor de
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modo

CIRuN
[CJFORCE

Ook
Oso

CINET A1
CILINK AT

@ Allen-Bradiey

[CINET A2
CILINK A2

Uso del interruptor de modo para cambiar el modo de
funcionamiento

Para cambiar el modo de funcionamiento, utilice el interruptor de modo del
controlador. El interruptor de modo del controlador ofrece un medio
mecénico de mejorar la seguridad del controlador y del sistema de control.
Debe accionar fisicamente el interruptor de modo del controlador para
cambiar el modo de funcionamiento de RUN a REM o a PROG.

Cuando el interruptor de modo del controlador se establece en el modo RUN,
se prohiben funciones como la edicién en linea, las descargas de programas y las
actualizaciones del firmware. Vea Seleccién del modo de funcionamiento del

controlador en la pdgina 109 para ver una lista de caracteristicas prohibidas.

El interruptor de modo puede complementar otros métodos de autorizacién y
autenticacion que controlan de manera similar el acceso de los usuarios al
controlador, como el servicio FactoryTalk® Security.

IMPORTANTE  Durante el tiempo de ejecucion, le recomendamos que coloque el
interruptor de modo del controlador en el modo RUN. Esto ayuda a evitar

el acceso no autorizado al controlador o la posibilidad de manipulacin
indebida del programa del controlador, configuracion o firmware del
dispositivo.

Coloque el interruptor de modo en los modos REM o PROG durante la puesta
en marcha y el mantenimiento del controlador, y siempre que sea necesario
disponer de acceso temporal para cambiar el programa, la configuracién o

el firmware del producto.

Elinterruptor de modo ubicado en la parte frontal del controlador se puede
utilizar para cambiar el controlador a uno de estos modos:

¢ Marcha (RUN)
¢ Remoto (REM)
e Programacién (PROG)

D Allen-Bradley
[ sapower

L
CIrun Oox OCnerar [CInera2 ’H ]

CJrorce Oso CJunkat  [CJunk a2

O MOD POWER [J MoD PoweR

O SAPOWER
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E? ©]
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Capitulo 6

Uso de la aplicacion Logix Designer para cambiar el modo de

funcionamiento

Cuando esta en linea con el controlador y el interruptor de modo del

controlador se establece a Remote (REM, en la posicion central), puede utilizar
Logix Designer para cambiar el modo de funcionamiento.

El ment Controller Status en la esquina superior izquierda de la ventana de la

aplicacion le permite especificar estos modos de funcionamiento:

e Programacién remota
e Marcha remota

e Pruebaremota

1. En el ment desplegable Controller Status, seleccione el modo de

funcionamiento.

FILE EDIT WVIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS
‘hew

i B Program Mode N

¢ Controller OK E  rah s emip-1us2.168.1.50

i B Energy Storage OK

i 1o oK Rem Prog FE No Forces

Controller Organizer -

4 Controller L340ERM_application
<7 Controller Tags
Controller Fault Handler

Go Offline

Power-Up Handler
4 ] Tasks
4 % MainTask
b L MainProgram

Run Mode

Test Mode

F_ NoE

SUGERENCIA

En este ejemplo, el interruptor del modo del controlador esta establecido

en el modo remoto. Si el interruptor de modo del controlador se establece
en modo de marcha o de programacién, cambian las opciones del mend.
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Cambio de la configuracion

del controlador
Compact
CompactLogix GuardLogix
WA//m—mme.y o i
i |

L{ s 1 }x e

Tras crear el proyecto, puede cambiar algunos pardmetros de configuracién en
el cuadro de didlogo Controller Properties cuando el controlador esta fuera
de linea.

Entre los ejemplos de pardmetros configurables que se pueden cambiar fuera de
linea, se incluyen los siguientes:

e EtherNet/IP Mode en la ficha General
¢ Enable Time Synchronization en la ficha Date/Time

e Execution Control en la ficha SFC Execution

Siga estos pasos para cambiar la configuracion del controlador mientras el
proyecto esta fuera de linea:

1. Enlabarra de herramientas Online, haga clic en el botén Controller
Properties.

Path: <none:

)«

f. MoForces F_ Mo Edits

2. Encel cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha
General.

@ Controller Properties - L340ERM_application (=] @
Nonvolatile Memory I Capacity | Intermet Protocol | Port Configuration | Security | Alam Log ‘
General ‘ Maijor Faults | Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Execution | Project ‘
Wendor: Allen-Bradley
Type: 5063-L340ERM CompactLogix™ 5380 Controller Change Contraller...
Revision: 31.002
Name: L340ERM_application
Description: o

<none:
EtherNet/IP A1/A2: DualP Change IP Mode,
Mode -
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Boton de restablecimiento

Puede restablecer los controladores CompactLogix y Compact GuardLogix
utilizando el botén de restablecimiento. El botén de restablecimiento solo se
lee durante el encendido o el reinicio. Si presiona el botdn de restablecimiento
en otro momento, no tendrd ningun efecto.

En el caso de un controlador Compact GuardLogix, el estado de bloqueo de
seguridad o la firma de seguridad no le impediran restablecer el controlador.
Puesto que la aplicacién se borra del controlador durante un restablecimiento,
también se borra el nivel de seguridad del controlador. Al descargar un
proyecto de seguridad al controlador, el nivel de seguridad se establece al nivel
especificado en el proyecto.

Un controlador tiene dos etapas de restablecimiento:

¢ Un restablecimiento de etapa 1 borra el programa de aplicacion y la
memoria, pero conserva la direccion IP, todos los ajustes de red y la
revisién del firmware. Solo se produce un restablecimiento de etapa 1 si
el controlador contiene una aplicacién del usuario. Vea Restablecimiento

de etapa 1 en la pigina 114.

e Un restablecimiento de etapa 2 revierte el controlador a los ajustes
originales (incluso el firmware) y borra todos los ajustes de red. Solo se
produce un restablecimiento de etapa 2 si el controlador no contiene una
aplicacién del usuario y el firmware actual del controlador no es una

version 1.x. Vea Restablecimiento de etapa 2 en la pagina 115.

IMPORTANTE  Dado que el estado de habilitacién/inhabilitacion de los puertos estd
asociado con el programa de aplicacion, el puerto Ethernet queda habilitado
después de un restablecimiento de etapa 10 etapa 2.

ADVERTENCIA: Cuando se presiona el botdn de restablecimiento mientras la
alimentacion eléctrica estd conectada, podria producirse un arco eléctrico. Esto
podria causar una explosion en instalaciones ubicadas en zonas peligrosas.
Antes de sequir adelante, aseguirese de desconectar la alimentacion eléctrica
o de verificar que la zona no sea peligrosa.

Botdn de
restablecimiento

O MOD POWER ] MoD POWER
@ Allen-Bradley Allen-Bradley
O SAPOWER 0 [ sapower
CIRUN ok CINETAT CINET A2 08 L3uER Crun Oox Onerar [CIneraz F’!
[CIFORCE Oso CJunkar  CJLINKAZ CIrorce  [Jso Clunkar  CJunkaz l
1= = T Tl
. N\,
i i
i |
THl5 - é
=) L} 151
- :
] | I , v
‘ boinde 12
: = restablecimiento
EtherNet/IP" 0 q’ EtherNet/IP" B
A 5 .
¢ o ||Bml B CIA ¢ A g B
Compa('tLOgiXm 5380
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Restablecimiento de etapa 1

IMPORTANTE  Solo se produce un restablecimiento de etapa 1 si el controlador contiene

una aplicacion del usuario.

El restablecimiento de etapa 1 lleva a cabo lo siguiente:

Borra el programa de aplicacion.
Conserva los ajustes de red del puerto Ethernet incorporado.

Conserva la informacién de APR (informacién de posicién de
movimiento).

Conserva todos los pardmetros de configuracién de PTP
(sincronizacién de hora).

Conserva la hora de reloj dentro de la capacidad de retencién de energia
del médulo.

Crea una entrada con sello de hora en el registro del controlador que
indica que se ha producido un evento de restablecimiento de etapa 1.

Restablece el controlador para comenzar el proceso de puesta en marcha
del controlador.

Evita que el controlador cargue firmware o software desde la tarjeta SD
durante este encendido inicial después del restablecimiento, indepen-
dientemente del ajuste en la tarjeta SD, y sin modificar el contenido de
la tarjeta SD (el ajuste de proteccién de escritura es irrelevante). Una
tarjeta SD se recarga (si se configura para hacerlo) cuando se producen
situaciones de encendido subsiguientes.

Habilita el puerto Ethernet, si se inhabilité anteriormente.

Para realizar un restablecimiento de etapa 1, siga estos pasos. Este proceso

supone que hay una tarjeta SD instalada en el controlador.

Apague el controlador.
Abra la puerta frontal del controlador.

Presione y mantenga presionado el botén de restablecimiento, utilice
una herramienta pequena con el didmetro de un sujetapapeles.

Mientras mantiene pulsado este botdn, encienda el controlador.

Siga pulsando el botén de restablecimiento mientras la pantalla de
4 caracteres muestra CLR, 4, 3, 2, 1, Project Cleared.

Una vez que aparezca Project Cleared, suelte el botén de
restablecimiento.

IMPORTANTE  Sisuelta el botdn de restablecimiento antes de que el mensaje Project

(leared atraviese la pantalla, el controlador continuara con el
encendido sin restablecerse.

Tras realizar un restablecimiento de etapa 1, cargue un proyecto de la aplicacién
Logix Designer en el controlador de una de estas maneras:

Descargue el proyecto de la aplicacién Logix Designer; para obtener mas

informacién, consulte Descarga al controlador en la pdgina 102
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e Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del controlador
para cargar un proyecto de la tarjeta SD.

Esta opcion solo funciona si el proyecto almacenado en la tarjeta SD se
ha configurado para cargar el proyecto durante el encendido.

Restablecimiento de etapa 2

IMPORTANTE  Solo se produce un restablecimiento de etapa 2 si el controlador no contiene
una aplicacion del usuario y el firmware actual del controlador no es una
revision 1.x.

El restablecimiento de etapa 2 lleva a cabo lo siguiente:

e Revierte el médulo a la revision 1.x del firmware, es decir, la revisidn del
firmware en su condicién original.

¢ Borra todoslos ajustes del usuario, incluidos los ajustes de sincronizacién

de horayde red.

Siel controlador utiliza la revisién de firmware 29.011 o una posterior, el
modo EtherNet/IP se restablece en el modo de doble IP, es decir, el
modo predeterminado.

¢ Restablece el controlador para comenzar el proceso de puesta en marcha
del controlador.

e No hay ninguna entrada en el registro del controlador después de un
restablecimiento de etapa 2, pero se conservan los registros guardados en
la tarjeta SD.

Para realizar un restablecimiento de etapa 2, siga estos pasos. Este proceso
supone que hay una tarjeta SD instalada en el controlador.

1. Apague el controlador.
Abra la puerta frontal del controlador.

Retire la tarjeta SD.

L A

Presione y mantenga presionado el botén de restablecimiento, utilice
una herramienta pequena con el didmetro de un sujetapapeles.

\..Il

Mientras mantiene pulsado este botdn, encienda el controlador.

6. Siga pulsando el botén de restablecimiento mientras la pantalla de 4
caracteres muestra DFLT, 4, 3, 2, 1, Factory Default

7. Una vez que aparezca Factory Default, suelte el boton de
restablecimiento.

8. Enla estacion de trabajo, elimine los archivos de la tarjeta SD.
9. Apague el controlador.

10. Reinstale la tarjeta SD.
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11. Encienda el controlador.

12. Compruebe que el controlador tiene la revision de firmware 1.x y que

estd habilitado para DHCP.

Tras realizar un restablecimiento de etapa 2, debe llevar a cabo las siguientes
tareas para volver a utilizar el controlador:

o Configure los puertos Ethernet, establezca el modo EtherNet/IP
deseado y establezca la configuracién de la direccion IP del controlador.

Para obtener mas informacién, consulte Establecimiento de la direccién

IP del controlador en la pagina 65.

e Actualice la revision del firmware; para obtener més informacién,

consulte Actualizacién del firmware del controlador en la pégina 74.

¢ Descargue un proyecto de la aplicacion Logix Designer al controlador de
una de las siguientes maneras:
— Descargue el proyecto desde la aplicacién Logix Designer; para
obtener més informacion, consulte Descarga al controlador en la

pagina 102.
— Desconecte y vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del
controlador para cargar un proyecto de la tarjeta SD.

Esta opci6n solo funciona si el proyecto almacenado en la tarjeta SD
se ha configurado para cargar el proyecto durante el encendido.
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Uso de la tarjeta Secure Digital

Tema Pagina
Consideraciones con respecto al almacenamiento y la carga de un 120
proyecto de seguridad

Almacenamiento en la tarjeta SD 121
(arga desde la tarjeta SD 125
Otras tareas con la tarjeta Secure Digital 128

Los controladores se envian con una tarjeta SD instalada. Recomendamos
dejar instalada la tarjeta SD para que en caso de ocurrir un fallo los datos de
diagnostico se escriban automdaticamente en la tarjeta. Rockwell Automation
puede utilizar los datos para ayudar a investigar la causa del fallo.

Recomendamos el uso de tarjetas SD disponibles de Rockwell Automation:
o Tarjeta 1784-SD2: Tarjeta de 2 GB que se envia con el controlador.
o Tarjeta 1784-SD1: Tarjetade 1 GB

o CodeMeter CmCard SD, 4 GB, niimero de catdlogo 9509-CMSDCD4
(cuando se habilitan las caracteristicas de proteccién de fuente y
proteccién de ejecucion basadas en licencia).

Sibien es posible utilizar otras tarjetas SD con el controlador,
Rockwell Automation no ha probado el uso de dichas tarjetas con el
controlador y podria ocurrir alteracién o pérdida de datos.

Las tarjetas SD que no han sido suministradas por Rockwell Automation
pueden tener clasificaciones industriales, ambientales y de certificacién
diferentes a las de las tarjetas que ofrece Rockwell Automation. Es posible que
estas tarjetas no puedan resistir los mismos ambientes industriales para los que
estan preparadas las versiones con clasificacién industrial que ofrece

Rockwell Automation.

La tarjeta de memoria compatible con su controlador se utiliza para cargar o
almacenar el contenido de la memoria del usuario del controlador.

Cuando utiliza la funcién Store, el proyecto almacenado en la tarjeta SD
coincide con el proyecto en la memoria del controlador en ese momento. Los
cambios efectuados después de almacenarse el proyecto no se reflejan en el
proyecto alojado en la tarjeta SD.

Si hace cambios en el proyecto alojado en la memoria del controlador pero no
almacena dichos cambios, sobrescribird estos la préxima vez que cargue el
proyecto desde una tarjeta SD al controlador.
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IMPORTANTE  No retire la tarjeta SD cuando el controlador lea la tarjeta o escriba en ella.
Siretira la tarjeta durante la lectura o escritura, se pueden alterar los datos

en la tarjeta o en el controlador.

Ademés, se puede alterar el firmware del controlador al momento en el que
se retira la tarjeta. Deje la tarjeta en el controlador hasta que el indicador de

estado SD se ponga verde fijo.

Si se instala una tarjeta SD, podra ver el contenido de la tarjeta en la ficha
Nonvolatile Memory del cuadro de didlogo Controller Properties. Si se
almacena una aplicacién de seguridad en la tarjeta, aparecen el estado de

bloqueo de seguridad y la firma de seguridad.

Figura 20 - Ficha Nonvolatile Memory

# Controller Properties - L340ERM_application = |22
| Genesl | MsjorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuion | Project |
Nenvolatie Memory | Capacity | Intemet Protocel | Port Configuration | Securty | Alam Log

Image in Nonvolatile Memory e
Name: L340ERM_zpplication ;]a =

Type: 5069-L40ERM CompactLogix™ 5380 Controller
Revision 32

Load Image: User Initiated

Load Mode: Program (Remote Only)

Image Note:

Stored 4/20/2017 10:22:31 AM

[ Inhibit Automatic Fimware Update

oK Cancel Apph Help

El proyecto debe estar en linea para poder ver el contenido de la tarjeta SD.
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Recuerde lo siguiente:

e Hay una ranura para tarjeta SD en la parte frontal del controlador, detrés
de la puerta.

|
[J Moo PoweR | O MOD POWER
@ Allen-Bradley © Allen-Bradiey
0 [ sapowen O SAPOWER
Crun Cox Cnerar CInNeTa2 !m CIRUN ok CINET A1 CINET A2
Cluwkat  Clunkaz .l [CIFORCE /zm\ CILNKAT  CILINKAZ
- it
2/

Ranura para i E Ranura para %Z g
tarjetas SD 5 tarjetas SD 5
= =

&

3
8
\
H
=
S I & | EE—— T
il

[l
EtherNet/IP" | T EtherNet/IP" || 7]
Al 5 Al o
¢ A O ¢ A |lDm- e E
- mfi=
Compact GuardLogix ™ 5380 %z CompactLogix™ 5380 2:
Wl je

e Sihay una tarjeta instalada y se produce un fallo, los datos de diagnéstico
se escribirdn automaticamente en la tarjeta. Los datos de diagndstico
ayudan a investigar y corregir la causa de un fallo.

e El controlador detecta la presencia de una tarjeta SD al momento del
encendido o si se inserta una tarjeta durante el funcionamiento del
controlador.

e Latarjeta SD puede almacenar todos los datos de configuracién que se
guardan en la memoria no volatil, como por ejemplo, la direccién IP del
controlador.

e Latarjeta SD puede almacenar el programa de copia de seguridad.

IMPORTANTE  Rockwell Automation recomienda que haga una copia de sequridad
del programa Studio 5000 Logix Designer® en una tarjeta SD con
reqularidad.

Si se produce un fallo mayor no recuperable que elimina el
programa de la memoria del controlador, es posible restaurar
autométicamente en el controlador la copia de sequridad de la
tarjeta SD y reanudar rapidamente el funcionamiento normal del
controlador.

Para obtener informacién detallada sobre cémo usar la memoria no volatil,
consulte el documento Logix 5000 Controllers Nonvolatile Memory
Programming Manual, publicacién 1756-PM017.
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Consideraciones con respecto
al almacenamientoyla carga
de un proyecto de seguridad

Compact
GuardLogix

Solo los controladores Compact GuardLogix” 5380 son compatibles con los
proyectos de seguridad. Los controladores CompactLogix™ 5380 no son
compatibles con los proyectos de seguridad.

No se puede almacenar un proyecto de seguridad si el estado de seguridad es
Safety Task Inoperable. Cuando almacena un proyecto de seguridad, el
firmware del controlador también se guarda en la tarjeta SD.

Si no existe un proyecto de aplicacién en el controlador, puede guardar solo el
firmware del controlador de seguridad.

Si existe una firma de seguridad cuando usted almacena un proyecto, ocurre lo
siguiente:
o Los tags de seguridad se almacenan con el valor que tenfan en el
momento en que se cred inicialmente la firma de seguridad

e Los tags estandar se almacenan con sus valores actuales

e Lafirma de seguridad actual se guarda

Cuando almacene un proyecto de aplicacién de seguridad en una tarjeta SD,
Rockwell Automation recomienda que seleccione Program (Remote Only)
como el modo de carga, es decir, el modo al que entra el controlador después de
la carga de un proyecto desde la tarjeta SD.

IMPORTANTE  Paraayudara evitar que el firmware almacenado en la tarjeta SD sobrescriba
el firmware recién actualizado:

«  El proceso de actualizacion primero comprueba la opcién de cargaen la
tarjeta SD y cambia dicha opcién a User Initiated, si procede.

« Laactualizacién de firmware continda.
«  Serestablece el controlador.
« Laopcion de carga permanece establecida en User Initiated.

Sila tarjeta SD esta bloqueada, no se cambia la opcién de carga y el
firmware almacenado en la tarjeta SD puede sobrescribir el firmware recién
actualizado.
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Almacenamiento en la
tarjeta SD

Compact
CompactLogix GuardLogix
ES -z |3 E

Recomendamos que haga una copia de seguridad de su aplicacién Studio 5000
Logix Designer en una tarjeta SD con regularidad.

Si se produce un fallo mayor no recuperable que elimina el programa de la
memoria del controlador, es posible restaurar autométicamente al controlador
la copia de seguridad de la tarjeta SD para reanudar répidamente el
funcionamiento normal del controlador.

Para almacenar un proyecto en la tarjeta SD, siga estos pasos.

1. Asegurese de que el controlador esté en linea y en modo de

1, programacioén o en modo de programacion remota.

2. En el ment desplegable Controller Status, haga clic en Controller
Properties.

i FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS
o el W e ¥ Ol Al

* F Path: AB_ETHIP-1\192.158. 1.5%

Rem Prog [E No Forces F_ NoEdi
Controller Organizer - Go Offline
4 Controller L34DERM_application Upload...
<2 Controller Tags Download
Controller Fault Handler
Power-Up Handler Program Mode
4 Tasks Run Mode
4 % MainTask Test Mode
B L MainProgram
Unscheduled Clear Faults
4 Motion Groups =0 10 Faults
Ungrouped Axes
3 Assets Controller Prop

:b. Logical Model

3. Enlaficha Nonvolatile Memory, haga clic en Load/Store.

Controller Properties -

General I Majer Faults | Miner Faulis | Date/Time | Advanced I SFC Execution I Project |

Nonvolatile Memory | Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration | Securty I Alam Log |
Image in Nonvolatile Memory
Load / re
Il I

SUGERENCIA  Siload/Store aparece atenuado (no disponible), compruebe lo siguiente:

« El controlador estd en el modo de programacién o en el modo de
programacion remota

« Haespecificado la ruta de comunicacién correcta.
« Latarjeta SD estd instalada.

- Latarjeta SD estd deshloqueada. El estado de bloqueo aparece en la
esquina inferior izquierda del cuadro de didlogo Nonvolatile memory/
Load Store.

Si no hay una tarjeta SD instalada, aparece un mensaje en la esquina
inferior izquierda de la ficha Nonvolatile Memory para indicar que falta la
tarjeta, tal como se muestra aqui.

(i) Monvolatile memary not present.
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4. Cambie las propiedades de Load Image segtin los requisitos de su

aplicacion.
Load Image: [User Initiated ']
el
User Initiated k
S—  Iniiated =

Esta tabla describe las opciones de Load Image.

Tabla 9 — Opciones de imagen de carga

Si desea cargar el Seleccione esta Notas Consideraciones de seguridad
proyecto opcion deimagen
de carga
Siempre que encienda o Enelmomentodel | - Durante la desconexion y reconexion de la alimenta- | - Enel caso de una aplicacién de sequridad, On Power Up se
desconecte y vuelvaa encendido cion eléctrica, se pierden todos los cambios en linea, carga independientemente de si el controlador estd o no
conectar la alimentacién los valores de tags y la programacién de la red que no estd en bloqueo de sequridad o si hay una firma de
eléctrica hayan sido almacenados en la memoria no volatil. seguridad.
- El controlador carga el proyecto almacenado y el Si se configura la aplicacion para realizar la carga desde la

firmware durante el encendido, independientemente tarjeta SD al momento de encendido, se sobrescribe la

del firmware o del proyecto de la aplicacién en el aplicacion en el controlador incluso si el controlador estd en

controlador. blogueo de seguridad.

« Siempre puede utilizar la aplicacién Studio 5000 Logix
Designer para cargar el proyecto.

Cuando no hay un proyecto | En memoria no « Siel proyecto se borrd de la memoria, esta opcién «El controlador también actualiza el firmware en el
en el controlador y usted inicializada vuelve a cargar el proyecto en el controlador al homélogo de sequridad, i procede.
enciende o desconecta y momento del encendido.
vuelve a conectarla « El controlador actualiza el firmware del controlador si
alimentacion eléctrica del es necesario. El proyecto de la aplicacién almacenado
chasis en la memoria no volatil también se carga, y el
controlador entra al modo seleccionado, ya sea
programacién o marcha.

« Siempre se puede usar la aplicacion Logix Designer
para cargar el proyecto.

Solo mediante laaplicacién | Iniciado por el - Sieltipo de controlador, asi como las revisiones + Puede iniciar una carga, independientemente del estado de
Logix Designer usuario mayores y menores del proyecto en la memoria no seguridad.
volatil, coinciden con el tipo de controladory conlas | . pyede cargar un proyecto a un controlador en bloqueo de
revisiones mayores y menores del controlador, se seguridad solo cuando la firma de sequridad del proyecto
puede iniciar una carga. almacenado en la memoria no voldtil coincide con el

proyecto en el controlador.

« Silas firmas no coinciden o el controlador esta en bloqueo
de sequridad sin una firma de seguridad, se le pedird que
primero desbloquee el controlador.

IMPORTANTE: Cuando se desbloquea el controlador y se
inicia una carga desde la memoria no volatil, el estado de
blogueo de sequridad, las contrasefias y la firma de
seguridad se establecen en los valores contenidos en la
memoria no volatil una vez que la carga se ha completado.

- Sielfirmware en el controlador primario coincide con la
revision en la memoria no voldtil, el firmware homélogo de
seguridad se actualiza, si es necesario, la aplicacion
almacenada en la memoria no volatil se carga de modo que
el estado de seguridad se convierta en Safety Task Operable
y el controlador entre al modo de programacién.

IMPORTANTE  Para ayudar a evitar que el firmware almacenado en la tarjeta SD sobrescriba el firmware recién actualizado:

«  Elproceso de actualizacion primero comprueba la opcién de carga en la tarjeta SD y cambia dicha opcidn a User Initiated, si
procede.

« laactualizacion de firmware contintia.
« Serestablece el controlador.
«Laopcién de carga permanece establecida en User Initiated.

Si la tarjeta SD estd bloqueada, no se cambia la opcion de carga y el firmware almacenado en la tarjeta SD puede sobrescribir el
firmware recién actualizado.
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5. Cambie las propiedades de Load Mode segtin los requisitos de su

aplicacion.
Si desea que el controlador entre en este modo después de la carga | Seleccione Elementos del menti
Program Program (Remote Only)
Load Image |0n Power Up VI
Run Run (Remote Only) i ————)
Image Note: PI’DQI;VT; [Fiem;te Only) |
IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad
Rockwell Automation recomienda que utilice Program (Remote Only) cuando establezca el modo de carga para un proyecto de
la aplicacidn de seguridad.

6. De acuerdo a sus requisitos de la aplicacidn, establezca las propiedades
de actualizacion automatica de firmware para dispositivos de E/S en el
arbol de configuracién del controlador. La propiedad Automatic
Firmware Update también se conoce como la funcién Firmware
Supervisor.

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad
Algunos dispositivos de E/S de seguridad no son compatibles con la funcién Firmware Supervisor. Por ejemplo, los dispositivos
de E/S de sequridad en redes DeviceNet y los médulos POINT Guard I/0™ no son compatibles con la funcion Firmware Supervisor.
Esta tabla describe las opciones de actualizacién automatica de firmware
para los dispositivos de E/S.
Configuracion Descripcion Elementos del menu
Disable Inhabilita cualquier actualizacion automatica del firmware. Este elemento solo
aparece en el ment cuando se guarda en un principio la imagen. e -
Firmware Update Disable =
ﬂﬂ&nmm age k ‘
\E Disable
Enable and Store Files to Image Habilita las actualizaciones automaticas de firmware en los dispositivos de E/S
del drbol de configuracidn del controlador. Guarda el firmware del dispositivode |  Aomatic TR ST =
E/Sy el firmware del controlador en laimagen. Solo los dispositivos de E/S e [EnamE R D]
configurados para la codificacién exactamente igual participan en el procesode | [ —sae |
actualizacién automtica de firmware. "
Inhabilitacién y eliminacion de Inhabilita las actualizaciones automaticas del firmware para los dispositivos de
archivos de la imagen E/S del drbol de configuracién del controlador. Elimina el firmware del
dispositivo de E/S de laimagen, pero no elimina el firmware del controlador de
laimagen. Este elemento solo aparece en el meni cuando se guarda laimagen
después de la primera vez.

(1) Los dispositivos utilizados con esta opcion deben ser compatibles con la revisién de firmware a la cual se actualizan.

7. Haga clic en Store.

8. Haga clic en Yes en el cuadro de didlogo de confirmacién que aparecera.

Logix Designer Ld?-j

Consider the following before proceeding
l . with the Store:

ﬁ DANGER: This controller is the Coordinated System Time
master. Servo axes in synchronized controllers in this
chassis, or other chassis using SynchLink, will be tumed off

ﬁ All communications to this controller will be lost including this
workstation and any communications bridged through this
controller.

Storing will temporarily close the connections to the 140
modules.

=2

ﬁ Removal of the memory card during the Store may comupt
the stored image

Continue with the Store?

gy [
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Si ha habilitado Automatic Firmware Update, aparecerd un cuadro de
didlogo para informarle cudles médulos no se han incluido en la
operacién Automatic Firmware Update.

IMPORTANTE  No retire la tarjeta SD cuando el controlador lea la tarjeta o escriba en ella.
Siretira la tarjeta durante la lectura o escritura, se pueden alterar los datos
en la tarjeta o en el controlador. Ademas, se puede alterar el firmware del
controlador al momento en el que se retira la tarjeta. Deje la tarjeta en el
controlador hasta que el indicador de estado SD se ponga verde fijo.

9. Enel cuadro de didlogo Automatic Firmware Update, haga clic en Yes.

El proyecto se guarda en la tarjeta SD, tal como sefalan los indicadores
de estado del controlador.

Estas indicaciones muestran el estado de almacenamiento

Mientras la operacién de almacenamiento estd en curso, ocurre lo siguiente:

« Elindicador OK parpadea de color verde

« Elindicador SD parpadea de color verde

« Aparece Saving. ..Do Not Remove SD Card en la pantalla de estado
Un cuadro de didlogo de la aplicacién Logix Designer indica que hay una operacién de almacenamiento
en curso

- El controlador se restablece

« Aparece SAVE en la pantalla de estado

Una vez concluida la operacion de almacenamiento, ocurre lo siguiente:
Se restablece el controlador.

IMPORTANTE  Permita que la operacion de almacenamiento concluya sin
interrupcidn. Si interrumpe la operacion de almacenamiento,
pueden perderse o alterarse los datos.
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Ca rga desde lata rjeta SD Tras establecer la ruta de comunicacidn, estar en linea con el controlador y
haber cambiado el controlador al modo de programacion, puede cargar un
proyecto al controlador desde la tarjeta de memoria.

Compact
CompactLogix GuardLogix

IMPORTANTE  Con la tarjeta SD y nuevos controladores en condicion original:

« Siinserta una tarjeta SD con unaimagen en un nuevo controlador en
condicion original (firmware 1.x), durante el encendido el controlador
actualiza automaticamente el firmware a la version de firmware

@l — B = almacenada en la tarjeta SD. Se lleva a cabo la actualizacion

‘ S independientemente del ajuste Load Image en laimagen en la tarjeta

SD (User Initiated, On Power Up u On Uninitialized Memory).

« Silaimagen fue creada con los ajustes On Power Up u On Uninitialized
Memory, el controlador actualiza el firmware y realiza la carga en la
aplicacion del controlador.

Puede cargar de una tarjeta SD a un controlador de una de estas maneras:

e Encendido del controlador

e Accién iniciada por el usuario

SUGERENCIA Siempre se puede usar la aplicacién Logix Designer para cargar el
proyecto.

Encendido del controlador

Esta tabla muestra qué sucede al momento del encendido cuando la tarjeta SD
en el controlador contiene una imagen.

Ajuste de imagen El controlador esta en su condicion Firmware > 1.0x y la memoria no volatil Firmware > 1.)00{% la memoria no volatil
original (firmware v1.xxx) interna no es validal? interna es valida
User Initiated (arga tnicamente el firmware No hace nada No hace nada
On Power Up (arga el firmware y la aplicacién - (arga el firmware si hay una discordanciaenla | - Carga el firmware si hay una discordancia
revisién en la revision
(arga la aplicacion « (argala aplicacion
On Uninitialized Memory | Carga el firmwarey la aplicaciénm « (Carga el firmware si hay una discordanciaenla | No hace nada
revision
- (argala aplicacién

(1) Indica el cambio de comportamiento entre el CompactLogix 5370y los controladores més antiguos.

(2) “Valid"incluye Ia condicion No Project.
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Accion iniciada por el usuario

IMPORTANTE  En el caso de un controlador en condicion original que utiliza la revision de
firmware 1.xx, debe actualizar manualmente el controlador a la revision de
firmware requerida antes de poder cargar un proyecto en el controlador.

Debe hacer lo siguiente antes de poder cargar un proyecto al controlador desde
la tarjeta SD cuando el controlador ya estd encendido:

e Asegurese de que el controlador tenga una revisién de firmware de
trabajo.

e Establezca la ruta de comunicacién.
e Entre en linea con el controlador.

o Asegurese de que el controlador esté en modo de programacion.
Siga estos pasos para cargar un proyecto al controlador desde la tarjeta SD.

1. En el mend desplegable Controller Status, haga clic en Controller
Properties.

i FILE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS
i) (A
B Program Mode

= Controller OK “E Pan s EmP-s2.168. 150

I Energy Storage OK
10 oK Rem Prog [ no Forces . NoEdi

Controller Organizer - Go Offline

P Centreller L340ERM_application U
<7 Controller Tags Download
Controller Fault Handler

Power-Up Handler 9
4 Tasks Run Mode
4 £ MainTask Test Mode
B L MainProgram
Unscheduled
4 Motion Groups

Ungrouped Axes
B Assets Controller Prop

:b. Logical Model
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2. Enlaficha Nonvolatile Memory, compruebe que el proyecto que aparece
es el correcto.

| \Ieneml | M3jor raums | MINOT FAUNS | Uales ime | Ad
Wpacﬂy | Temetfgtocol | PortCo
Image in Monvolatile Memary
Name: L340ERM_application
Type: B065-L340ERM CompactLogix™ 5380 Controller
Rlevision: 32

Load Image: User Initiated

Load Mode: Program (Remote Onhy)
Im Dote:

SUGERENCIA  Sino hay ningtn proyecto almacenado en la tarjeta SD, aparecerd un
mensaje en la ficha Nonvolatile Memory para indicar que no hay una
imagen (o proyecto) disponible.

[] Inhibit Autamatic Firmware Update

(i) Maimage in the nonvalatile memary,

Para obtener més informacién sobre cémo cambiar el proyecto que estd
disponible para cargarlo desde la memoria no volétil, consulte el
documento Logix 5000 Controllers Nonvolatile Memory Programming

Manual, publicacién 1756-PM017.
3. Hagaclic en Load/Store.

Iﬁnm\ | Major Faults I Minor Faults | Date/Time: I Advanced I SFC Bxecution | Project |
Norwvolatile Memary | Capacity I Intemeat Protocol I Port Configuration | Security | Alam Log |
Image in Nonvolatile Memory
Name L340ERM_application
Type 5069-L340ERM CompactLogi™ 5380 Cortroller
Revision: 312
Load Image: User Initiated
Load Mode: Program (Remate Only}

Image Mote -

SUGERENCIA  Siload/Store aparece atenuado (no disponible), compruebe lo siguiente:

« Haespecificado la ruta de comunicacion correcta y estd en linea con el
controlador.

- Latarjeta SD estd instalada.
- El controlador no esta en modo de marcha.

4. Haga clic en Load.

Automatic Firmware Automatic Firmware

Update: Disabled Updates [ Disable 2nd Delete Fies from Image:

Stored: 6/21/2017 4:26:37 FM

Close
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Otras tareas con la tarjeta

Secure Digital
Compact
CompactLogix GuardLogix
B e ] [

128

5. Haga clic en Yes en el cuadro de didlogo de confirmacién que aparecer.

-
Logix Designer lﬁj

Consider the following before proceeding
BL  withthe Load

ﬂ DANGER: This controller is the Coordinated System Time
master. Servo axes in synchronized controllers in this
chassis, or other chassis using SynchlLink, will be tumed off

ﬂ All communications to this controller will be lost including this
workstation and amy communications bridged through this
controller.

ﬂ Removal of the memory card during the Load may comupt
the image being loaded

Continue with the Load?

e

Tras hacer clic en Yes, se cargara el proyecto en el controlador tal como
informaran los indicadores de estado del controlador.

Estas indicaciones muestran el estado de carga

Mientras la operacion de almacenamiento esta en curso, ocurre lo siguiente:

- FElindicador OK estd rojo fijo

« Elindicador SD parpadea de color verde

« Aparece Saving. . .Do Not Remove SD Card en la pantalla de estado

« Updating Firmware. . .Do Not Remove SD Card puede aparecer en la pantalla de estado si el firmware
también se estd actualizando con la carga

« Un cuadro de didlogo de la aplicacién Logix Designer indica que hay una operacién de
almacenamiento en curso

Una vez que la operacion de almacenamiento concluye, ocurre lo siguiente:

«El controlador se reinicializa.

IMPORTANTE  Espere a que finalice la operacion de carga sin interrupcion. Si interrumpe la

carga, pueden perderse o alterarse los datos.

Puede realizar estas tareas con la tarjeta SD:

Cambiar la imagen que se carga de la tarjeta
Comprobar si se ha completado una carga
Borrar una imagen de la tarjeta SD

Almacenar una imagen vacia

Cambiar los pardmetros de la carga
Leer/escribir datos de la aplicacion en la tarjeta

Vea el estado de bloqueo de seguridad y las firmas de seguridad en la ficha
Non-volatile Memory (controladores Compact GuardLogix 5380
Unicamente).

Para obtener més informacién sobre cémo llevar a cabo cualquiera de estas
tareas, consulte el documento Logix 5000 Controllers Memory Card

Programming Manual, publicacién 1756-PM017.
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Red EtherNet/IP

Tema Pagina
Funcionalidad de la red EtherNet/IP 130
Software para redes EtherNet/IP 131
Nodos de una red EtherNet/IP 131
Topologias de red EtherNet/IP 134
Velocidades de comunicacion de la red EtherNet/IP 137
Interface de socket 139

Compact
CompactLogix GuardLogix

Los controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix" 5380
funcionan en redes EtherNet/IP.

Recuerde que debe configurar el driver en el software RSLinx® Classic antes de
T T mr que el controlador pueda funcionar en la red EtherNet/IP. Para obtener mas

informacién sobre cémo configurar un driver, vea la pigina 57 y la pégina 59.

IMPORTANTE  Algunos graficos de ejemplo en este capitulo utilizan los controladores
CompactLogix 5380 y algunos utilizan los controladores Compact
GuardLogix 5380.

El controlador utilizado se muestra con fines ilustrativos unicamente. (ada
ejemplo puede usar los dos tipos de controlador. Por ejemplo, los graficos
mostrados en la seccion Topologia de red lineal a partir de la pagina 135
utilizan los controladores Compact GuardLogix 5380. Puede utilizar los
controladores CompactLogix 5380 en los mismos ejemplos.

La red EtherNet/IP ofrece un conjunto completo de servicios de control,
configuracion y recoleccion de datos mediante la superposicion del protocolo
industrial comtin (CIP) sobre los protocolos de Internet estandar, tales como
TCP/IP y UDP. Esta combinacién de estindares bien aceptados proporciona
la capacidad requerida para aceptar intercambio de datos y aplicaciones de
control.

Los controladores utilizan las transacciones de interface de socket y la comuni-
cacion convencional a través de la red EtherNet/IP para comunicarse con

dispositivos Ethernet que no admiten el protocolo de aplicacién EtherNet/IP.

Para obtener mas informacion sobre las transacciones de interface de socket,

consulte Interface de socket en la pdgina 139.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 129



Capitulo8  Red EtherNet/IP

Funcionalidad de la red Los controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380 aceptan
EtherNet/IP la siguiente funcionalidad de red EtherNet/IP:
¢ Dos puertos de red EtherNet/IP incorporados: Puerto Al y puerto A2
Compact o Compatibilidad con estos modos EtherNet/IP:
CompactLogix GuardLogix

— Modo de doble IP: disponible con la aplicaciéon Studio 5000 Logix
Designer®, versién 29.00.00 y posteriores

— Modo lineal/DLR
Compatibilidad con estas topologias de red EtherNet/IP:
— Anillo a nivel de dispositivos (DLR)

— Lineal

— Estrella

Compatibilidad con las siguientes velocidades de comunicacién de la red
EtherNet/IP:

~ 10 Mbps
— 100 Mbps
- 1Gbps

Compatibilidad solo con la comunicacién full-duplex

IMPORTANTE  Siun dispositivo solo es compatible con half-duplex, habra que
conectarlo a un interruptor para que pueda comunicarse con un
controlador CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380.

Compatibilidad con la tecnologia CIP Sync basada en la sincronizacién
de hora utilizando el protocolo de tiempo de precision IEEE-1588

Deteccién de direcciones IP duplicadas

Interface de sockets para comunicarse con dispositivos Ethernet que no
admiten el protocolo de aplicacién EtherNet/IP

Compatibilidad con los switches Ethernet estandar de la industria; se
recomiendan los switches administrados. Los switches que admiten el
protocolo CIP pueden proporcionar un desempefio mas predecible.

CIP Safety a través de una red EtherNet/IP: Controladores Compact
GuardLogix 5380 tinicamente

Compatibilidad con mensajes, tags producidos/consumidos, HMI y
médulos de E/S distribuidas

Compatibilidad con movimiento integrado a través de una red

EtherNet/IP; no esta disponible en todos los controladores
CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380

Para obtener mds informacién sobre el uso de movimiento integrado a
través de una red EtherNet/IP, consulte el Capitulo 15, Desarrollo de

aplicaciones de movimiento en la pigina 277.

Para obtener mas informacion acerca del disefio de la red, consulte el
documento Ethernet Design Considerations Reference Manual, publicacién
ENET-RMO002.
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Capitulo 8

Software pararedes
EtherNet/IP

Compact
GuardLogix

CompactLogix

© aten-sracy | * ™

e |

B = B =~
Nodos de unared
EtherNet/IP

Compact

GuardLogix

CompactLogix

B} =~

La Tabla 10 indica el software que se utiliza con los médulos y las redes

EtherNet/IP.

Tabla 10 - Software para uso con redes EtherNet/IP

Software Uso Necesario u opcional
Aplicacién Logix Designer « Configurar proyectos CompactLogix. Requerido
+ Definir la comunicacién EtherNet/IP.
RSLinx® Classic o RSLinx « Configurar dispositivos de comunicacién Requerido
Enterprise - Proporcionar diagndsticos
« Establecer comunicacién entre dispositivos.
Herramienta de puesta en Asignar direcciones IP al controlador y a los dispositivos | Opcional
marcha BOOTP DHCP de una red EtherNet/IP
EtherNet/IP

Al configurar el sistema de control CompactLogix 5380 o Compact
GuardLogix 5380, debe tener en cuenta el nimero de nodos EtherNet/IP
incluidos en la seccién de configuracion de E/S de su proyecto.

La Tabla 11 muestra el nimero maximo de nodos EtherNet/IP que admiten los

controladores.

Tabla 11 — Nodos EtherNet/IP del controlador CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380

Controladores CompactLogix 5380 Nodos admitidos, max.
5069-L306ER, 5069-L306ERM 16
5069-L310ER, 5069-L310ER-NSE, 5069-L310ERM %
5069-L320ER, 5069-L320ERM 40
5069-L330ER, 5069-L330ERM 50,60("
5069-L340ER, 5069-L340ERM 55,9007
5069-L350ERM 60, 120"
5069-L380ERM 70,1500
5069-L3100ERM 80, 180"
Controladores Compact GuardLogix 5380 Nodos admitidos, max.
5069-L306ERMS2, 5069-L306ERS2 16
5069-L310ERS2, 5069-L310ERMS2 %
L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 40
5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K

5069-L330ERS2, 5069-L330ERS 2K, 60
5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K

5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2 90
5069-L350ERS2, 5069-L350ERS 2K, 120
5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K

5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2 150
5069-L3100ERS2, 5069-L3100ERMS2 180

(1) Aplicacion Studio 5000 Logix Designer, version 31y posteriores
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Dispositivos incluidos en el conteo de nodos

Cualquier dispositivo EtherNet/IP que afiada a la seccién de configuracién de
E/S se cuenta para el limite de nodos del controlador. A continuacién, se
indican varios ejemplos de dispositivos que deben incluirse en el conteo:

o Adaptadores de comunicacién remotos

e Switches incluidos en la seccion de configuracién de E/S

e Dispositivos con un puerto EtherNet incorporado, como variadores,
modulos de E/S y dispositivos de vinculo

¢ Controladores remotos cuando se establece una conexién de producir/
consumir entre los dos controladores

e Dispositivos HMI incluidos en la seccién de configuracién de E/S

e Dispositivos de terceros conectados directamente a la red EtherNet/IP

Dispositivos excluidos del conteo de nodos

Al calcular la limitacién de nodos EtherNet/IP de un controlador, no incluya
en el conteo los dispositivos que existen en la red EtherNet/IP pero que no se
han afiadido a la seccién de configuracién de E/S.

Los siguientes dispositivos no se han anadido a la seccién de configuracién de
E/Sy no se cuentan para ¢l nimero de nodos:

o Computadora

o Interfaces HMI que no se han anadido a la seccién de configuracion de

E/S

e Dispositivos que son el objetivo de instrucciones MSG pero no se han
afadido a la seccién de configuracién de E/S

e Dispositivos Ethernet estindar que se comunican con el controlador
mediante una interface de socket
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He Logical Model
| 4 |1/ Configuration

4 B3 5069 Backplane
Eﬁl [0] 5069-L340ERM L340ERM_application
ﬂ [1]5069-1A16/A Local_AC_input
ﬂ [2] 5068-0B8/A Local_DCSource_output
ﬂ [3] 5069-0B16F/A Local_Fast_Source_output

4 &z Al Ethernet
gﬁl 5069-1L340ERM L340ERM_application

Nodo

>A : 5069-AEN2TR Remote_COMPACT _5000_10_modules
4 B3 5069 Backplane
: [0] 5069-AEM2TR Remote_COMPACT_5000_I0_modules
ﬂ [1] 5069-1F8/A Remote_COMPACT _5000_analog_input
ﬂ [2] 5068-0X41/A Remote_COMPACT_5000_relay_output

Nodo

Nodo

Nodo

P-s ] 1724-AENTR/B Remote POINT adapter
4 B3 PointlO 4 Slot Chassis
[] [0]1734-AENTR/B Remote_POINT_adapter
[] [111734-1E2C/C Remote_2_channel_current
[] [2]11734-1E4C/C Remote_4_channel_current
[] [3]11734-1B4D/C Remote_Diagnostic_sink_input

B £, 2198-H008 -ERS K5500_drive_1

P £, 2108-H003-ERS K5500_drive 2
b 5 A2, Ethernet

La ficha Capacity en el cuadro de didlogo Controller Properties muestra el
numero de nodos Ethernet utilizados en un proyecto. El siguiente grafico
corresponde al proyecto que se muestra en la Figura 21.

Red EtherNet/IP  Capitulo 8
La Figura 21 muestra los nodos de un 4rbol de E/S.
Figura 21 — Ejemplo de nodos EtherNet/IP
Controller Organizer * 0 X

P Controller L340ERM _application

3 Tasks

B Motion Groups

3 Assets

| General | Major Faults Minor Fauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuon | FProject |
| Nonvolatile Memory | Intemet Protocol | Port Corfiguration | Secuity | Aam log |
Capacity
M Total: 4,194,304 blocks
[ Avalable: 4,155,608 blocks
||| B used: 38,696 blocks
Ethemet Nodes
Masdmum: 90 nodes
Used 4nodes
0K | [ Cancel Apply Help
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Capitulo8  Red EtherNet/IP
Topologias dered Los controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380 aceptan
EtherNet/IP estos tipos de red EtherNet/IP:
¢ Topologia de red de anillo a nivel de dispositivos
Compact e Topologia de red lineal
CompactLogix GuardLogix

@ Aton-radiey

B =z

Variador

PowerFlex® 527 HHHHHH
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Controlador CompactLogix 5380
Méddulos de E/S Compact 5000™

e Topologia de red en estrella

Algunos ejemplos en esta seccién utilizan un controlador CompactLogix 5380
y otros ejemplos utilizan controladores Compact GuardLogix 5380. Esto es
para fines ilustrativos solamente. Cualquiera de los dos tipos de controladores
puede utilizarse en cada ejemplo.

Topologia de red de anillo a nivel de dispositivos

Una topologia de red de anillo a nivel de dispositivos (DLR) es una red de
anillo con tolerancia a un solo fallo destinada a la interconexién de dispositivos
de automatizacion. Una red DLR utiliza nodos supervisores (activo y de
reserva) y nodos de anillo.

Las topologias de red DLR se convierten automdticamente en topologias de
red lineales cuando se detecta un fallo. La conversién a la nueva topologia de
red mantiene la comunicacién de los datos en la red. La condicién de fallo
normalmente puede detectarse y corregirse con facilidad.

El controlador esta tipicamente en el modo Linear/DLR cuando se utiliza en
una topologia DLR. Si el controlador funciona en el modo de doble IP, se debe
conectar a una topologia DLR mediante una ETAP conectada a un puerto
Ethernet del controlador.

IMPORTANTE  Si utiliza un controlador en una red DLR con por lo menos un dispositivo
que tenga una velocidad méaxima de comunicacion de red de 100 Mbps,
establezca los puertos del controlador a 100 Mbps. Si hay otros dispositivos
en el anillo que aceptan 1 Gbps, todavia debe establecer todos los
dispositivos en el anillo a 100 Mbps para contribuir a proporcionar
comunicacién mas confiable.

Figura 22 — Controlador CompactLogix 5380 en una topologia de red DLR

Adaptador EtherNet/IP de
E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000

ﬂﬂ Toda la comunicacion de red en esta red utiliza la velocidad de 100 Mbps puesto
HHHH que todos los puertos del dispositivo se configuran manualmente en 100 Mbps.

Adaptador EtherNet/IP de

Variadores Kinetix® 5500

E/S Compact 5000
Mddulos de E/S Compact 5000

:|FF[H9H3 Adaptador 1734-AENTR [« : Terminal
. Méddulos 1734 POINT = PanelView™ Plus 7
m* /o™

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Red EtherNet/IP  Capitulo 8

Topologia de red lineal

Una topologia de red lineal es una coleccién de dispositivos conectados en
cadena en una red EtherNet/IP. Los dispositivos que se pueden conectar a una
topologfa de red lineal utilizan la tecnologfa con switch integrado para evitar

que sea necesario un switch separado, como ocurre en las topologias de red en
estrella.

Figura 23 - Controlador Compact GuardLogix 5380 en una topologia de red lineal

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000™
Médulos de E/S Compact 5000

Adaptador 1794-AENTR
Mddulos 1794 FLEX™ 1/0

Estacion de trabajo

Terminal PanelView Plus 7

Controlador Compact GuardLogix 5380 Variadores Kinetix 5500 Adaptador 1734-AENTR
Médulos de E/S Compact 5000 Médulos 1734 POINT 1/0

Para obtener més informacién sobre como disefiar una red DLR, consulte el
documento EtherNet/IP Embedded Switch Technology Application Guide,
publicacién ENET-AP00S.
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Topologia de red en estrella

Una topologfa de red en estrella es una red EtherNet/IP tradicional que incluye
varios dispositivos conectados entre si mediante un switch Ethernet. El
controlador puede funcionar en modo lineal/DLR o de doble IP cuando est4
conectado a una topologia de red en estrella.

Si el controlador funciona en el modo de doble IP, los puertos Ethernet tienen
configuraciones IP tnicas y se deben conectar a subredes diferentes.

Para obtener més informacién sobre cémo configurar un controlador que
utiliza el modo de doble IP, vea el Capitulo 9, Uso de los modos EtherNet/IP

en la pdgina 141.

Figura 24 - Controladores CompactLogix 5380 en una topologia de red en estrella

Controlador CompactLogix 5380
Mddulos de E/S Compact 5000 Adaptador 5069-AENTR

Méddulos de E/S Compact 5000

Terminal
PanelView Plus 7 G HHH

Variador Kinetix 5500

Variador PowerFlex 527 Adaptador 1734-AENTR
Médulos 1734 POINT 1/0

Herramientas de Integrated Architecture

Para obtener més informacién al diseniar su sistema CompactLogix 5380,
consulte la pagina web de herramientas y recursos de Integrated Architecture”.
Por ejemplo, puede consultar los esquemas habituales de configuracion con
diferentes topologias de red EtherNet/IP.

Puede encontrar la herramienta y los recursos en:

http://www.rockwellautomation.com/global/products-technologies/

integrated-architecture/tools/overview.page
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Velocidades de comunicacion Los co?trqlslldci)rezCompac.tLogix Sd3810 y iijc;:n;lpa;\tI G/ulzi)rdLogix 5380 aceptan
estas velocidades de comunicacion de la red EtherNet/IP:
de lared EtherNet/IP

e 10 Mbps
o « 100 Mbps

CompactLogix GuardLogix e 1Gbps
Sﬁ = El funcionamiento de la red en un sistema CompactLogix 5380 es éptimo si se
R = utiliza la velocidad de comunicacién de red de 1 Gbps. Sin embargo, muchos

- dispositivos Ethernet no admiten la velocidad de comunicacién de red de
1 Gbps, sino una velocidad méxima de 100 Mbps.
B =~z i

- La diferencia de las velocidades méximas de comunicacién de red afecta el
sistema CompactLogix 5380y, en algunas aplicaciones, le impide utilizar la
velocidad de comunicacién de red de 1 Gbps en un controlador.

Al disenar un sistema CompactLogix 5380, si desea utilizar la velocidad de
1 Gbps en el controlador, recuerde lo siguiente:

e DPuede utilizar la velocidad de comunicacién de red de 1 Gbps en los
puertos del controlador cuando todos los dispositivos de red aceptan
1 Gbps, como por ¢jemplo, adaptadores 5069-AEN2TR con médulos
de E/S Compact 5000 y un interruptor que acepta velocidades del orden
de gigabits.

Cuando utilice la velocidad de comunicacién de red de 1 Gbps,

configure los puertos del controlador para que utilicen la negociacién
automatica.

Controlador CompactLogix 5380
Mddulos de E/S Compact 5000™

1Gbps

Adaptador EtherNet/IP de
E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000

Estacion de trabajo

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Mddulos de E/S Compact 5000
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¢ Puede utilizar la velocidad de comunicacion de red de 1 Gbps en los
puertos del controlador cuando algunos dispositivos de la red admiten
una velocidad maxima de comunicacién de red de 100 Mbps. No
obstante, en este caso, el controlador debe estar conectado a estos
dispositivos a través de un switch administrado.

El puerto al que se conecta el controlador debe estar configurado para la
negociacién automdtica y la velocidad de comunicacién de red de

1 Gbps.

=il

T

Controlador CompactLogix 5380 [ '

Médulos de E/S Compact 5000

Adaptador EtherNet/IP de
E/S Compact 5000
Médulos de E/S Compact 5000

100 Mbps _ 1 Gbps
Terminal B e 00
PanelView™ Plus 7 %4

100 Mbps gg 1Gbps

Adaptador EtherNet/IP de
E/S Compact 5000
Médulos de E/S Compact 5000

Variador PowerFlex® 527 Variador Kinetix® 5500

Le recomendamos que no utilice la velocidad de comunicacién de red de

1 Gbps en los puertos del controlador si emplea una topologia de red lineal o de
anillo a nivel de dispositivos y al menos un dispositivo de la red admite la
velocidad méxima de comunicacién de red de 100 Mbps.

Es decir, no utilice velocidades de comunicacion de red diferentes en puertos de
dispositivos de la misma red EtherNet/IP sin un switch administrado.

Toda la comunicacion de red en esta
red se realiza a una velocidad de Adaptador 1794-AENTR

100 Mbps. Madulos 1794 FLEX™ 1/0 E/S Compact 5000

Méddulos de E/S Compact 5000

Blerelo}
BEEE

o}

@ ©

GoooBomD
EIRE} FF’FF”
v

Estacion de
trabajo

Terminal PanelView
Plus 7

Controlador CompactLogix 5380 Variadores Kinetix 5500  Adaptador 1734-AENTR
Méddulos de E/S Compact 5000 Méddulos 1734 POINT I/0™
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Interface de socket

Compact
GuardLogix

CompactLogix

=

B =~z

El controlador puede utilizar interfaces de socket para comunicarse con
dispositivos Ethernet que no admiten el protocolo de aplicacién EtherNet/IP.
La interface de socket se implementa mediante el objeto Socket. El controlador
se comunica con el objeto Socket mediante instrucciones MSG.

Debe utilizar instrucciones MSG que configuren y manejen la interface de

socket como no conectada y utilicen la ruta Message to Self. Para comunicarse

con otro dispositivo, debe entender el protocolo de aplicacién del otro
dispositivo. A continuacion, se muestran ejemplos de pantallas de una
instruccion MSG utilizada con una interface de socket.

Message Configuration - so_CreateMSGO0

Configuration” | Communication | Tag

Message Type: {CIP Generic

-

Senvice |socket Create -]
Type:

Source Element:

so_CreateParameter «

12

b 342 Destination so_Create_Instance]
= = Element:
' o New Tag...
3 Enable ) Enable Waiting 3 Start 2 Done Done Length: 0
2 Emor Code: Extended Emor Code: [C] Timed Cut «
Emor Path:
Emor Text e
ok || Cancel |[ ooy ][ Hep

Message Configuration - so_CreateMSG00

Configuration® | Communication™ | Tag
© zatn THS [ Eonze.. |
THIS
Broadcast:
Communication Method
3 CIP DH+ A
CIP With
Source ID
[F]Connected Cache Connections € Lange Connection
(2 Enable ) Enable Watting ) Start 2 Done Done Length:
() Emor Code: Extended Ermor Code: [ Timed Out «
Ermor Path,
Emor Text
oK || Cancad |[ opy |[ Hep

Los controladores admiten un maximo de 32 ocurrencias de sockets.

IMPORTANTE

Considere lo siguiente al utilizar sockets con los controladores:

La ruta de comunicacién constituye una diferencia importante entre los
controladores CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380 y otros
controladores Logix 5000™. Los controladores CompactLogix 5380 no
requieren un médulo de comunicacién de red EtherNet/IP separado,
por ejemplo, un médulo de comunicacién 1756-EN2TR. En el caso de los
controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380, la
instruccion MSG se transmite al controlador utilizando la ruta ‘THIS.

Todos los controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380
deben utilizar instrucciones MSG no conectadas para los servidores de
sockets. Al configurar un mensaje para un controlador CompactLogix
5380 0 Compact GuardLogix 5380, asegurese de que la casilla de
seleccion Connected en el cuadro de didlogo Message Configuration no
esté marcada.

Cuando el controlador funciona en modo de doble IP y utiliza un objeto
de socket, puede utilizar una direccion IP con un tipo de servicio
Socket_Create. Para obtener mas informacién, consulte Uso de objetos
de socket en la pagina 165.

Para obtener mas informacién acerca de la interface de socket, consulte el
documento EtherNet/IP Socket Interface Application Technique, publicaciéon
ENET-AT002.
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Notas:
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Capitulo 9

Uso de los modos EtherNet/IP

Tema Pagina
Niveles de red disponibles 142
Modos EtherNet/IP 143
Solapamiento de rangos de direcciones IP 149
Configuracion de los modos EtherNet/IP 150
Cambio del modo EtherNet/IP 158
Diferencias de visualizacién del software para los modos EtherNet/IP 166
Direccién IP del controlador y actualizaciones del firmware 168

Compact Este capitulo describe los modos EtherNet/IP disponibles con los
CompactLogix GuardLogix controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix” 5380.
=P e DobleIP

e e Lineal/DLR

8

Suponemos que cuenta con conocimientos practicos de ambos modos antes
&~ & = de utilizar un controlador CompactLogix 5380 0 Compact GuardLogix 5380.

' | mmgeeil|| Este capitulo describe tareas especificas de cada aplicacion que estin
relacionadas con los modos EtherNet/IP.

Otros capitulos de esta publicacién describen cémo realizar tareas més
generales en la aplicacién Studio 5000 Logix Designer”y el software RSLinx®
Classic software. Si es necesario, lea dichos capitulos para comprender mejor
las tareas que se describen en este capitulo.
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Niveles de red disponibles

Compact
CompactLogix GuardLogix
ey [ ommell

B} = E! =

142

Los controladores se pueden conectar a estos niveles de red EtherNet/IP:

e Redanivel de empresa

e Red a nivel de dispositivo

La ventaja de conectarse a niveles de red independientes es que puede
segmentar las redes y aislar la comunicacién en cada red. Por ejemplo, la
comunicacién necesaria para que el controlador ejecute una tarea estd
restringida a la red a nivel de dispositivo.

La segmentacion de red y el aislamiento resultante pueden ayudar a mejorar la
seguridad de su aplicacion. Ademds, la opcién de conectarse a niveles de red

independientes lo ayuda a organizar las redes en su aplicaciéon de manera mds
légica.

Red a nivel de empresa

Tenga en cuenta lo siguiente al conectarse a las redes a nivel de empresa:

e Puede conectar solo el puerto Al a una red a nivel de empresa.

IMPORTANTE  Cuando establece la direccion IP y la méscara de subred, también establece
un rango de direcciones IP para el puerto. Asegurese de que no se solapen
los rangos de direcciones IP establecidos para cada puerto en el controlador.

Para obtener mas informacidn sobre el solapamiento de los rangos de
direcciones IP, vea Solapamiento de rangos de direcciones IP en la

pdgina 149.

Al conectar un puerto a una red a nivel de empresa, configura los siguientes
pardmetros:

Direccién IP (requerida)

e Miscara de subred, también conocida como mdscara de red (requerida)
e Direccidn de gateway (opcional)

o Nombre de anfitrién (opcional)

e Nombre de dominio (opcional)

e Direccién de servidor DNS primaria (requerida si el controlador realiza

solicitudes DNS)

e Direccién de servidor DNS secundaria (requerida si el controlador
realiza solicitudes DNS)
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Modos EtherNet/IP

CompactLogix

Compact
GuardLogix

Red a nivel de dispositivo

Tenga en cuenta lo siguiente al conectarse a redes a nivel de dispositivo:

¢ No es necesario conectar el controlador a una red a nivel de empresa para
conectarse a redes a nivel de dispositivo.

o Puede conectar el puerto Al, el puerto A2 o los puertos Al y A2 a redes
a nivel de dispositivo.

Al conectar un puerto a una red a nivel de dispositivo, configura los siguientes
parametros:

e Direccién IP (requerida)

e Miscara de subred, también conocida como mdscara de red (requerida)

Direccién de gateway (opcional)

Nombre de anfitrién (opcional)

Con la aplicacién Logix Designer, versién 29 y posteriores, los controladores
admiten los siguientes modos EtherNet/IP:

e Modo de doble IP
e Modo lineal/DLR

En su condicién original, el modo EtherNet/IP del controlador es el de

doble IP.

Modo de doble IP

El modo de doble IP le permite conectar los puertos Al y A2 a redes
independientes. En este modo, el puerto Al puede conectarse a una red a nivel
de empresa 0 a una red a nivel de dispositivo. El puerto A2 solo puede
conectarse a una red a nivel de dispositivo.

IMPORTANTE  El modo de doble IP esta disponible por primera vez con la revisién 29.011
y posteriores del firmware del controlador CompactLogix 5380.

En este modo, cada puerto requiere su propia configuracién de red. Para
obtener més informacién sobre cémo configurar los puertos Ethernet cuando
el controlador utiliza el modo de doble IP, vea Configuraciéon de los modos

EtherNet/IP en la pagina 150.

Hay que evitar el solapamiento de los rangos de direcciones IP al configurar
los puertos Ethernet en el modo de doble IP. Para obtener més informacién,

consulte Solapamiento de rangos de direcciones IP en la pigina 149.
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La Figura 25 muestra un controlador CompactLogix 5380 utilizando el modo
de doble IP con conexiones a una red a nivel de empresa y a una red a nivel de
dispositivo.

Figura 25 - Controlador CompactLogix 5380 en el modo de doble IP con conexiones de red a
nivel de empresa y a nivel de dispositivo

Sistema de operaciones en toda
la planta

Switch Stratix 5410™

Controlador CompactLogix 5380
Médulos de E/S Compact 5000™

Terminal PanelView™ Plus 7

Puerto A2 conectado a una =
red a nivel de empresa

EEEEEED
LI SRR
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(=l ~1-[- - L]
=]l =f=lelelelelels oLl

=
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ele L,

Puerto 2 conectado a una
red a nivel de dispositivo

Switch Stratix® 2000 |

E@m::‘:
Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000™ Variador PowerFlex® 527

Mddulos de E/S Compact 5000
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La Figura 26 muestra un controlador CompactLogix 5380 utilizando el modo
de doble IP con conexiones a redes independientes a nivel de dispositivo,

incluida una red DLR.

Figura 26 — Controlador CompactLogix 5380 en el modo de doble IP con conexiones de red a
nivel de dispositivo tinicamente

IMPORTANTE  Siun controlador utiliza el modo de doble IP, puede conectarse a una
topologia de red DLR solo a través de una toma 1783 Ethernet, en este caso
mediante el puerto A2.

Controlador CompactLogix 5380
Méddulos de E/S Compact 5000

Puerto A1 conectado a otra red
a nivel de dispositivo.

Puerto A2 conectado a
una red DLR.

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000

Adaptador EtherNet/IP de

) Varin:dorS27 E/S Compact 5000
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Kinetix 5500

| Terminal E—'@ﬁl HHH
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Consideraciones sobre la funcionalidad del controlador en el modo de doble IP

Recuerde las siguientes funciones del controlador cuando utilice el modo de

doble IP:

e FEl controlador no admite estas funciones:

— Conmutacién o encaminamiento TCP entre las dos redes
independientes.

— Conexidn en puente CIP de conexiones de E/S (inclusive
produccién/consumo) entre las dos redes independientes.

e FEl controlador admite estas funciones:

— Conexioén en puente CIP para conexiones sin E/S como HMI,
mensajeria o sockets entre las dos redes independientes.

— Conexién en puente CIP de mensajes CIP no conectados entre las
dos redes independientes.
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Variador
PowerFlex 527

Modo lineal/DLR

Cuando los controladores funcionan en modo lineal/DLR, solo pueden
conectarse a una red. Es decir, solo hay una configuracion de red. Los dos
puertos fisicos permiten conectar el controlador a topologfas de medios
lineales o de anillo a nivel de dispositivos si se desea.

Tras instalar la revision del firmware 29.011 o una posterior en un controlador,
el modo EtherNet/IP se establece automaticamente en el modo de doble IP.
Debe cambiar el modo EtherNet/IP para utilizar el modo lineal/DLR.

Para obtener mas informacidn sobre cémo cambiar el modo Linear/DLR del

controlador, consulte Cambio del modo EtherNet/IP en la pdgina 158.

Figura 27 — Controlador CompactLogix 5380 en el modo lineal/DLR en una red DLR

Controlador CompactLogix 5380 Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
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Figura 28 — Controlador Compact GuardLogix 5380 en el modo lineal/DLR en una red lineal

Controlador Compact GuardLogix 5380
Médulos de E/S Compact 5000 Variador PowerFlex 527

sl

Terminal PanelView Plus 7

7
TTTIITS

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000 Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000 Variadores Kinetix 5500
Méddulos de E/S Compact 5000 Méddulos de E/S Compact 5000

Figura 29 — Controlador CompactLogix 5380 en el modo lineal/DLR en una red en estrella

Controlador CompactLogix 5380
Médulos de E/S Compact 5000 Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Mddulos de E/S Compact 5000

Terminal PanelView
Plus 7

Variador Kinetix 5500

Variador PowerFlex 527 Adaptador 1734-AENTR
Mddulos 1734 POINT I/0

148 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Uso de los modos EtherNet/IP  Capitulo 9

Solapamiento de rangos de

direcciones IP

CompactLogix

Compact
GuardLogix

© aten-sracey | *

e |

B =~x

IMPORTANTE  El solapamiento de rangos de direcciones IP solo se aplica cuando el

controlador funciona en modo de doble IP.

Si utiliza el controlador en modo lineal/DLR, puede omitir esta seccién y
continuar con Modo lineal/DLR en la pagina 147.

Los valores de direccion IP y méscara de subred asignados a un puerto Ethernet
establecen un rango de direcciones IP para el puerto. El valor de la méscara de
subred se utiliza para establecer la parte de red de la direccién IP.

El solapamiento de los rangos de direcciones IP se produce cuando alguna
direccién IP de un rango también estd presente en el otro rango de direcciones
IP. Cuando un controlador utiliza el modo de doble IP, las partes de red no
pueden solaparse entre los puertos Ethernet.

Los siguientes ejemplos describen situaciones en las que los rangos de
direcciones IP se solapan o no.

EJEMPLO Los rangos de direcciones IP no se solapan
La tabla describe las configuraciones de los puertos A1y A2 que utilizan
rangos de direcciones IP que no se solapan.
Ninguna de las direcciones IP de cualquiera de los rangos de direcciones IP
de los puertos existe en el rango de direcciones IP del otro puerto.
Niumerode | DireccionIP | Mascara de Rango de direcciones IP
puerto subred/mascara | (de baja a alta)
dered
Al 192.168.1.5 | 255.255.255.0 192.168.1.1...192.168.1.254
Y] 192.168.2.1 | 255.255.255.0 192.168.2.1...192.168.2.254
EJEMPLO Los rangos de direcciones IP se solapan

La tabla describe las configuraciones de los puertos A1y A2 que utilizan
rangos de direcciones IP que se solapan.

Todas las direcciones IP del rango de direcciones IP del puerto A2 estan en
el rango de direcciones IP del puerto A1.

Niimero de Direccion IP | Mascara de Rango de direcciones IP
puerto subred/méscara | (de haja a alta)

dered
A1 192.168.1.5 255.255.252.0 192.168.0.1...192.168.3.254
A2 192.168.2.1 255.255.255.0 192.168.2.1...192.168.2.254

La diferencia entre las configuraciones de puertos de los ejemplos es el valor de
la mascara de subred/mdscara de red para el puerto Al.

En el primer ejemplo, el valor es 255.255.255.0. En el segundo ¢jemplo, el valor
es 255.255.252.0.
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EtherNet/IP
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Compact
GuardLogix

Puede configurar los modos EtherNet/IP de doble IP y lineal/DLR con estas

aplicaciones de software:

e Aplicacién Logix Designer, versiéon 29.00.00 y posteriores

o Software RSLinx" Classic, versién 3.81.00 y posteriores

e En el caso de la aplicacion Logix Designer, version 28.00.00, los

controladores 5069-L320ER y 5069-L340ERM solo son compatibles
con el modo lineal/DLR.

IMPORTANTE

Recuerde que las versiones de software minimas aplicables varian
segun el nimero de catalogo del controlador. Es decir, puede utilizar
algunos controladores en versiones minimas de software mds bajas

que otros controladores.

Para obtener informacion sobre cémo determinar cuales son los
requisitos de versién de software minima para su controlador, vea
Compatibilidad entre el firmware del controlador y la aplicacidn

Logix Designer en la pagina 16.

Las pantallas pueden variar ligeramente en el cuadro de didlogo Controller
Properties para los controladores Compact GuardLogix 5380. Por ejemplo, el
cuadro de didlogo Controller Properties de Compact GuardLogix 5380
incluye una ficha Safety que no existe en el cuadro de didlogo Controller

Properties de CompactLogix 5380.

Configuracion del modo de doble IP en la aplicacion Logix Designer

En la aplicacién Logix Designer, versién 29.00.00 y posteriores, el modo
EtherNet/IP es el de doble IP de manera predeterminada y aparece en la ficha

General del cuadro de didlogo Controller Properties.

@ Controller Properties - L340ERM_application = @
@Mmcw | Capacity I Intemet Protocol | Port Corffiguration I Security I AMam Log |
( General DMaJorFaults I Minar Faults I Date./Tims I Advanced I SFC Execution I Project |
= T Allen-Bradley
Type: 5065-L340ERM CompactLogix™ 5380 Controller Change Controller..
Revision: 31.002
Name: L340ERM_application
Description:
<none>
7 I
Etherhet/IP A1/AZ: Dual-IP Change IP Mode:
Mode: =
N
Cres | [ s | b
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Puede establecer la direccién IP y la méscara de subred en la ficha Internet
Protocol.

SUGERENCIA Al establecer la direccidn IP y la mdscara de subred, le recomendamos que
utilice una conexion USB de la estacién de trabajo al controlador.
1. Confirme que el proyecto estd en linea.

2. Confirme que el controlador se encuentra en uno de estos modos:
e Modo de programacién
e Modo de programacién remota

e Modo de marcha remota

No puede cambiar la direccién IP ni la méscara de subred si el
controlador estd en modo de marcha.

Haga clic en la ficha Internet Protocol.

En el menu desplegable Port, elija Al.

Haga clic en Manually configure IP settings.

Asigne los valores de direccion IP y mascara de red.

N W kW

Haga clic en Apply.

@ Controller Properties - L340ERM _application = @

| General | Major Faults I muhs | Datefm\l Advanced | SFC Exscution I Project |
Intemet Protocol™ |)30rtConf|gum1|an I Security | Alam Log |

/ Port: [Al -

\ @ Manually corfigure IP setti
in |P setii atically using DHCP

IF Address: 1.5 Subnet Mask

Gateway Address:

Primary DNS Server 0 0 0 0
dress: ! ! !

Secondary DNS

Server Address

Domain Name:

Host Name:

o) (o ) gy Y

8. Repita los pasos anteriores, comenzando por el paso 4

En el paso 4, debe elegir A2 en el ment desplegable Port.
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Configuracion del modo de doble IP en el software RSLinx Classic

En el software RSLinx Classic, el modo IP para el que se ha configurado el
controlador aparece en la ficha General del cuadro de didlogo Configuration.

Por ejemplo, este grafico muestra que el controlador estd en el modo de doble

IP.

USB\15 5069-L340ERM/A_LnxMain_3729 Configuration (]

7 N
( General | Po}’ Configuration | Advanced Port Configuration

Device Name: 5069-L34DERM/A_LrxMain_3729%
Vendor: Allen-Bradley Compary

Product Type: 14

Product Code: 194

Revision: 31.002

Serial Number: 60794F50

Faults:

2\
7/ \

EtherMet/IP Mode: A1/AZ: Dual-lP ange IP Mode...

| [ ok |[ cancel Apply Help
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Establezca la direccién IP y la méscara de red en la ficha Port Configuration.

SUGERENCIA Al establecer la direccién IP y la mdscara de subred, le recomendamos que

utilice una conexidn USB de la estacién de trabajo al controlador.

1. En el ment desplegable Port, elija Al.
2. Haga clic en Manually configure IP settings.
3. Asigne los valores de direccién IP y mascara de red.

4. Haga clic en Apply.

USE\15 5069-L340ERM/A_LnxMain_3729 Configuration L&J
@eﬁll Port Corfiguration [Pewanced Port Configuration
/
Port: |
N @ Manually configure IP settings
Qbtain P settings automgtiedfy using BOOTP
| automatically using DHCP
182 .
/
< Network Mask: 255 .
N ateway Address: o . 0 . 0 . O
Primary
Server:
Secondary Name ) ) ) 0
Server: . : :
Domain Name:
Host Name:
Status: MNetwork Interface not Corfigured
oK || Cancel |[ Aoy |[ Heb

5. Repita los pasos.

En el paso 1, debe elegir A2 en el ment desplegable Port.
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Configuracion del modo lineal/DLR en la aplicacion Logix Designer

Recuerde: Con la revision del firmware 29.011 y posteriores, el modo
EtherNet/IP es el de doble IP de manera predeterminada. Debe cambiar el
modo para utilizar el modo lineal/DLR.

IMPORTANTE  Para obtener mds informacion sobre cdmo cambiar el modo EtherNet/IP del

controlador, consulte Cambio del modo EtherNet/IP en la pagina 158.

Tras cambiar del modo EtherNet/IP al modo lineal/DLR, aparece una nueva
opcién de modo en la ficha General del cuadro de didlogo Controller

Properties.

'&' Controller Properties - L340ERM _application % = [= ][]
Nnnvnlali\e‘M\nnry I Capacity | Intemet Protocol | Port Corfiguration I Network I Security I Aam Log |

C’GEHBVT‘-“ | )MajurFaulls | Minor Faults I Date/Time Advanced I SFC Execution I Froject

Allen-Bradley

Type 5063-LJ40ERM CompactLogie™ 5380 Cortroller Change Cortrolier..._|
Revision: 31.002
MName: L340ERM_application
Description:

<none

4 EtherNet./IP A1/AZ: Linear/DLR Change IP Mode
N Made -
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Puede establecer la direccién IP y la méscara de subred en la ficha Internet
Protocol.

1. Confirme que el proyecto estd en linea y el controlador esta en modo de
programacioén, modo de programaciéon remota o modo de marcha
remota.

No puede cambiar la direccién IP ni la méscara de subred si el
controlador estd en modo de marcha.

2. Haga clic en la ficha Internet Protocol.

3. Haga clic en Manually configure IP settings.

4. Asigne los valores de direccion IP y mascara de red.

S. Haga clic en Apply.
& Contraller Properties - L30ERM_application [= ===
| Geneal [ MajorFauts | Mforfadts | —Ome/Time | Advanced | SFCExecuion | Project |

| Nonvaolatile Memory I Cﬂpau’h(‘ Intemet Protocol™ |)Pu|1Currf\gulalinn I Network I Security I Alam Log ‘

7\

@ Manually corfigure |P settings
i i sing DHCP

IP Address: 192 . 168. 1 . 5 Subnet Mask: 255 . 255 265 . O
Gateway Address
Domain Name Primary DNS Server 0 0 0 0
dress
Host Name Secondary DNS

Server Address:

o] ok ) Lo [ )]
N\ /
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Configuracion del modo lineal/DLR en el software RSLinx Classic

Recuerde: Con la revision del firmware 29.011 y posteriores, el modo
EtherNet/IP es el de doble IP de manera predeterminada. Debe cambiar el
modo para utilizar el modo lineal/DLR.

IMPORTANTE  Para obtener mds informacion sobre cdmo cambiar el modo EtherNet/IP del

controlador, consulte Cambio del modo EtherNet/IP en la pagina 158.

La nueva opcidén de modo aparece en la ficha General del cuadro de didlogo
Controller Properties.

USB\L5 5069-L340ERM/A_LnxMain_3729 &nﬁgumhg
e — -

7

N\
General | P%‘t Configuration I Advanced Port Configuration | Network|

Device Name: | 5063-L340ERM/A_LrcMain_3729
Vendor: Allen-Bradley Compary

Product Type: 14

Product Code: 154

Revision: 31.002

Serial Number: 80794F5D

Fautts:

(’ EtherNet/IP Mode: A1/A2: Linear/DLR | Chandyg IF Mode. ..

[ ok [ canesl || ey Help
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Puede establecer la direccién IP y la méscara de subred en la ficha Internet
Protocol.

1. Confirme que el proyecto estd en linea.

2. Haga clic en la ficha Port Configuration.

3. Haga clic en Manually configure IP settings.

4. Asigne los valores de direccion IP y méscara de red.

S. Haga clic en Apply.

USE\16 5069-L340ERM/A Configuration

General | Port Corfiguration |Ad\ranced Port Configuration I Network|

@ Manually corfigure IP settings
. - Taly using BOOTP
F settings automatically using DHCP
IP Address: 192 . 168 . 1 . 5

Network Mask:

Gateway -

Primary Name 0 0 0 0
Server: : : :
Secondary Mame 0 0 0 0
Server: : : :

Domain Mame:

Host Name:

Status: Metwork Interface Corfigured

ok [ooes( ] [ tomnly ) [ Jisn ]

N~

—
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Cambio del modo Puede cambiar el modo EtherNet/IP en la aplicacién Logix Designer o en el
EtherNet/IP software RSLinx Classic.
Compact IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:
CompactLogix GuardLogix

+ Tenga cuidado al cambiar el modo EtherNet/IP del controlador y
considere los posibles efectos del cambio.

m
i

« No puede cambiar el modo del controlador EtherNet/IP de doble IP a
lineal/DLR cuando esté conectado a través del puerto A1. Debe estar
conectado al controlador a través del puerto A2 para cambiar del modo

B = [ B! = doble IP al modo lineal/DLR.

Los efectos del cambio del modo EtherNet/IP dependen del modo al que se
cambie. Aseguirese de que estd consciente de ellos antes de cambiar el modo
EtherNet/IP.

Tabla 12 - Efecto del cambio del modo EtherNet/IP

Cambio del modo EtherNet/IP Efectos

Modo de doble IP a modo lineal/DLR « Ladireccion IP, la méscara de red y los ajustes
predeterminados de gateway del puerto A2 se aplican al
puerto A1/A2.

« Ladireccion MAC del puerto A1 se aplica al puerto A1/A2.
Este escenario puede darse si se actualiza el firmware del
controlador a la revision 29.011 o una posterior antes de
establecer una direccién IP.

« Losintentos de cambiar del modo de doble IP al modo
lineal/DLR solo tendran éxito si la seccion de
configuracion de E/S de como minimo un puerto no
contiene médulos.

Si las secciones de configuracién de E/S de ambos
puertos incluyen médulos, no podrd cambiar el modo
EtherNet/IP del modo de doble IP al modo lineal/DLR.

Modo lineal/DLR a modo de doble IP « Ladireccion IP, la mascara de red y los ajustes
predeterminados de gateway del puerto A1/A2 se
aplican al puerto A2.

Otros ajustes del puerto A1/A2, como por ejemplo, los
servidores DNS y el nombre de dominio, se pierden.

« Ladireccién MAC del puerto A1/A2 se aplica al puerto A1.
Se aplica una direccion MAC separada al puerto A2.

- Elpuerto A1 esté habilitado para DHCP.

« Laseccion de configuracién de E/S del proyecto de la
aplicacion Logix Designer se asigna automaticamente al
puerto A1.

Puede cambiar la configuracién de E/S en el proyecto de
la aplicacion Logix Designer para asignarlo al puerto A2.
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Cambio del modo EtherNet/IP en la aplicacion Logix Designer

IMPORTANTE  Este ejemplo muestra un cambio del modo EtherNet/IP del modo de doble
[P al modo lineal/DLR. Las mismas tareas se aplican al cambiar del modo
lineal/DLR al modo de doble IP.

Para cambiar el modo EtherNet/IP en la aplicacién Logix Designer, siga estos
pasos.

1. Confirme que el proyecto esta fuera de linea.

2. Enlaficha General del cuadro de didlogo Controller Properties, haga

clic en Change IP Mode.

@ Controller Properties - L340ERM_application ?@
Nonvolatile Memany | Capacity | Intemet Protocal | Port Corfigurstion | Security I Aam Log ‘
Generzl ‘ Major Faults | Minor Faults | Date/Time I Advanced | SFC Execution I Project ‘
endor: Allen-Bradley
Type: 5069-L340ERM Compactlogix™ 5380 Controller [ Change Cortraller... |
Revision: 31.002
Mame L340ERM_application
Description: o

<none>

Etherhet/IP Al/AZ: DualP
Mode:

Cancel Apphy Help

3. En el ment desplegable New mode, elija el nuevo modo y haga clic en

OK.

Change EtherNet/IP Mode

A1/A2: DualIP

A1/A2: Linear/DLR -
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4. Haga clic en OK en el cuadro de didlogo Controller Properties.
5. Guarde el proyecto.
6. Descargue el proyecto actualizado al controlador.

7. Cuando aparezca la siguiente advertencia, [éala atentamente.

IMPORTANTE  Antes de cambiar el modo EtherNet/IP, asegirese de que
comprende el impacto que tendrd sobre el controlador el cambio de
modo.

Para obtener mas informacion sobre los efectos del cambio del
modo EtherNet/IP, consulte la Tabla 12 en la pagina 158.

-
Changing EtherNet/IP Mode ==
! i The EtherMet/IP Mode is about to be changed in the controller.
Current mode: Alfa2: DualP
New mode: A1fA2: Linear/DLR

f,  The online project will be deared and the controller wil reset.
Download will continue after power up is complete.

', DANGER: The EtherNet/IP Mode in the controller is set to Dual-IP
and will be changed to Linear/DLR.. Changing to Linear/DLR will
combine the Ethernet networks, resulting in disruption of the
network if wired for Dual-IP,

3 The Internet Protocol settings for the A1/A2 interface will be copied
from the AZinterface. Ensure that these settings are carrect.

Proceed with the EtherMet/IP Mode change?

[ ‘Yes [}] I Mo I I Help

8. Haga clic en Yes para continuar.
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Cambio del modo EtherNet/IP en el software RSLinx Classic

Para cambiar el modo EtherNet/IP en el software RSLinx Classic, siga estos
pasos.

1. Confirme que el controlador estd en linea y no hay ningtin proyecto en el
controlador.

2. Confirme que el controlador se encuentra en uno de estos modos:
e Modo de programacién
e Modo de programacién remota

¢ Modo de marcha remota

No puede cambiar la direccion IP ni la méscara de subred si el
controlador estd en modo de marcha.

3. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y seleccione

Module Configuration.
= B
i E

pEYAlERE 197216816

SRl Largelcons

A
WA Details

Remove

Configure New DDE/OPC Topic
Data Monitor

Driver Diagnostics

Configure Driver

Upload EDS file from device

Security...
Device Properties

ule Statistics

( Module Configuration I
e — s
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4. Enlaficha General del cuadro de didlogo Configuration, haga clic en

Change IP Mode.
USB\15 5060-L340ERM/A_LnxMain_3729 Configuration (|
” — — -

( General | P%‘t Corfiguration I Advanced Port Corfiguration

Device Name: | 5069-L340ERM/A_LrxcMain_3729
Vendor: Allen-Bradley Company

||| Product Type: 14

Product Code: 194

Revision: 31.002

Serial Number: 60794F5D

Faults:

EtherMet/IF Mode: Al1/A2: Rual-IP Change IP Mode...

| s e

5. En el menu desplegable New mode elija el nuevo modo y haga clic en
OK.

Change EtherNet/IP Mode ||

& the controller to be reset.

y l} Changing the EthahedHr-jh

Currentmode: ~ A1fA2: Dual-IP

New mode: [AlfAZ: Linear/DLR
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6. Cuando aparezca la siguiente advertencia, léala atentamente.

IMPORTANTE  Antes de cambiar el modo EtherNet/IP, asegurese de que
comprende el impacto que tendrd sobre el controlador el cambio
de modo.

Para obtener mas informacion sobre los efectos del cambio del
modo EtherNet/IP, consulte la Tabla 12 en la pdgina 158.

Changing EtherNet/IP Mode X ]

The EtherMet/IP Mode is about to be changed.

Current mode: A1/AZ: Dual-IP
MNew mode: A1/AZ: Linear/DLR

4 DANGER: The EtherNet/IP Mode in the controller is set to
—=%  pualIP and will be changed to Linear/DLR. Changing to
Linear /OLR. will combine the Ethernet networks, resulting in
disruption of the network if wired for Dual-IP.

4 The Internet Protocol settings for the A1/A2 interface will be
—==  copied from the A2 interface. Ensure that these settings are
correct.

Proceed with the EtherMNet/IP Mode change?

Yes ] I Mo I I Help

7. Haga clic en Yes para continuar.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 163



Capitulo 9

Uso de los modos EtherNet/IP

164

Solicitudes DNS

Para calificar la direccién de un médulo, utilice el direccionamiento DNS para
especificar el nombre de anfitridén para un médulo, lo cual también implica
especificar un nombre de dominio y servidores DNS. El direccionamiento
DNS hace posible configurar estructuras de red similares y secuencias de
direcciones IP en dominios diferentes.

El direccionamiento DNS solo es necesario si hace referencia al médulo
mediante el nombre de anfitridn, como en las descripciones de rutas de las
instrucciones MSG.

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad

Para obtener informacion sobre el direccionamiento DNS para los
controladores Compact GuardLogix 5380, vea la Tabla 5 — Parametros de la
red EtherNet/IP para el direccionamiento DNS en la pdgina 66.

Para obtener mas informacidn sobre el direccionamiento DNS, consulte el
documento EtherNet/IP Network Configuration User Manual, publicacién
ENET-UMO0O01.

Encaminamiento de solicitudes DNS
Las solicitudes DNS se pueden generar desde el puerto Al o el puerto A2.

Solicitud DNS generada desde el puerto A1

e Siladireccion del servidor DNS se encuentra en la subred local del
puerto Al, las solicitudes DNS partirdn del puerto Al.

e Siel puerto A2 estd habilitado y la direccién del servidor DNS se
encuentra en la subred local del puerto A2, las solicitudes DNS partirdn
del puerto A2.

e Siladireccion del servidor DNS esta fuera de todas las subredes locales,
las solicitudes DN partirdn del puerto Al hacia la gateway
predeterminada del puerto Al.

Solicitud DNS generada desde el puerto A2

e Siel puerto Al estd habilitado y la direccion del servidor DNS se
encuentra en la subred local del puerto A1, las solicitudes DNS partirdn
del puerto Al.

e Siladireccidn del servidor DNS se encuentra en la subred local del
puerto A2, las solicitudes DNS partirdn del puerto A2.

o Siel puerto Al estd habilitado y la direccién del servidor DNS esta fuera
de todas las subredes locales, las solicitudes DNS partirdn del puerto Al
hacia la gateway predeterminada del puerto Al.

o Siel puerto Al estd inhabilitado y la direccion del servidor DNS esta
fuera de todas las subredes locales, las solicitudes DNS partiran del
puerto A2 hacia la gateway predeterminada del puerto A2.
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Servidor SMTP

El servidor SMTP solo estd disponible a través del puerto de empresa. Por lo
tanto, los correos electronicos solo se pueden enviar a través del puerto de
empresa.

Para obtener mas informacién sobre cémo enviar correos electrénicos a través
de un puerto Ethernet, consulte el documento EtherNet/IP Network
Configuration User Manual, publicacion ENET-UMO0O01.

Uso de objetos de socket

Cuando el controlador funciona en modo de doble IP y utiliza un objeto de
socket, puede utilizar una direccion IP con un tipo de servicio Socket_Create.
De manera predeterminada, esta direccion IP es INADDR_ANY.

Recuerde lo siguiente:

o SiutilizaINADDR_ANY, la comunicacién IP que inicie la instancia del
objeto de socket seguird las mismas reglas de encaminamiento que las
reglas de encaminamiento de solicitudes DNS descritas en

Encaminamiento de solicitudes DNS en la pigina 164.

o Siutiliza la direccién IP del puerto Al en lugar de INADDR_ANY, los
paquetes IP solo pueden ir a la subred del puerto Al o a través de su
gateway predeterminada.

o Siutiliza la direccién IP del puerto A2 en lugar de INADDR_ANY, los
paquetes IP solo pueden ir a la subred del puerto A2 o a través de su
gateway predeterminada.

e Siutiliza una direccién IP diferente de las direcciones IP de los puertos
Al o A2 0 INADDR_ANY, se rechazari la solicitud
Create_Socket_Service.

Instrucciones de envio de mensajes

Puede enviar instrucciones Message (MSG) a través del puerto de empresa o a
través del puerto a nivel de dispositivo. La tnica diferencia entre las
configuraciones de la instruccion MSG es la ruta.

Al configurar una instruccién MSG en un controlador que funciona en modo
de doble IP, utilice estas rutas:

e Puerto de empresa (puerto Al) -3

e Puerto a nivel de dispositivo (puerto A2) - 4
Si el controlador funciona en el modo lineal/DLR, la ruta es 2.

Para obtener mas informacidn sobre cémo utilizar las instrucciones MSG,
consulte el documento Instrucciones generales de los controladores

Logix 5000 — Manual de referencia, publicacién 1756-RM003.
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Uso de los modos EtherNet/IP

Tabla 13 - Diferencias de visualizacion del modo EtherNet/IP en la aplicacion Logix Designer

Diferencias de visualizacion del software para los modos

EtherNet/IP

La Tabla 13 muestra las diferencias en la aplicacién Logix Designer cuando el
controlador utiliza el modo de doble IP o el modo lineal/DLR.

Modo EtherNet/IP
Seccion de la Modo de doble IP Modo lineal/DLR
aplicacion
Arbol de ; —
configuracion de =I-E31/0 Configuration .o
en Controller = ackplane /O Configuration
E/S en Controll -89 5069 Backpl 1/0 Config
iz - _application 59 Backplane
Organizer _ [0] 5069-L340ERM L340ERM_applicat 5060 Backp
-5 Al, Ethernet £ [0] 5069-L340ERM L340ERM _application
- [ 5069-1340ERM L340ERM _application 2125 AL/A2, Ethernet
-5 A2, Ethernet ©..[f 5063 L340ERM L340ERM _application
{7 5069-L340ERM L340ERM_application
Ficha General en el
cuadro de dlélOgO & Controller Properties - L340ERM_application [ =)= @ Controller Properties - L340ERM_application N = [@ =]
COntrO”er Nonvolatie Memory | Capacty | iniemet Protocol | Port Corfiguration | Securty | Aamlog | Nonvolatic Memory | Capacity | Intemet Protocol | Pott Configuration | Network | Secury | Alam Log |
A Generl | Majorfauts | MnorFauks | Date/Tme | Advanced | SFCExecuion | Projest General | MajorFauts | MnorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuon | Project
Propertles Vendor: Alen-Bradley Vendor: AMlen-Bradley
Type: 5069-L340ERM CompactLogac™ 5380 Cortroller EE—— Type 5069-L340ERM CompactLogx™ 5380 Cortroller [ Change Cortroller... |
Revision: 31.002 Revision: 31.002
Name: L340ERM_applcation Name. L340ERM_application
Description: n Description:
= =
d ’
<\ Bhele?  AVAZ DuaP [ Change P Mode. | <\ BheeulP  Al/AZ Lnea/DLR [ Changs IP Mods..|
Cancel Ao Help Cancel Aopt Help
Internet Protocol en
el cuadro de & Controller Propertics - L340ERM _application o 2= & Controller Properties - L340ERM_application [ =]
i3 General Major Faults Minor Faults | Date/Time Advanced SFC Execution Proj General Major Fautts Minor Fautts | Date/Time Advanced SFC Execution Proj
glalogci.COntroller ‘ [rnte | tioy g | peon | e || ot | oo ‘ oo | puoatons | e |t | Stcoman |_foes
roperties : i
© Menualy configure [P settings
‘automatically using DHCP Obtain IP settings automatically using DHCP
IP Address: 192 168 . 1 5 Subnet Mask: 255 .255 .25 . 0 IP Address 192 . 168 . 1 5 Subnet Mask: 255 .285.285 . O
Gateway Address: 0.0.0 .0 Gateway Address. 0.0 .0 . 0
Domain Name: EE;ZSDNS Server 0.0.0 .0 Domain Name: P”"‘E’LDNS Server 0.0 . 0 0
Host Name: gz“w"g”,"fd";g;f 0.0 .0 0 Host Name: gzm”rd:d“;gg‘f 0.0.0 . 0
oK Cancel oo | Hep [ op J[ ol [ ooy ][ Hep
Si conecta el puerto A1 a una red a nivel de dispositivo, algunos pardmetros
aparecen como configurables, pero no se usan. Para obtener mds
informacién sobre qué pardmetros configura para conectar un puerto a una
red a nivel de dispositivo, vea Red a nivel de dispositivo en la pdgina 143.
El cuadro de didlogo Controller Properties también proporciona una ficha
Network en la aplicacion Logix Designer cuando el controlador utiliza el modo
lineal/DLR. La ficha Network no esta disponible cuando el controlador utiliza
el modo de doble IP.
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La Tabla 14 muestra las diferencias en el software RSLinx Classic cuando el
controlador utiliza el modo de doble IP o el modo lineal/DLR.

Tabla 14 - Diferencias de visualizacion del modo EtherNet/IP en el software RSLinx Classic

Modo EtherNet/IP
Seccion del Modo de doble IP Modo lineal/DLR
software
Ficha General
USBA15 5063-L340ERM/A_Lnxhain_3729 Configuration = X USBALS 5069-L340ERM/A_LnxMain_3729 C»tmﬁgumlio
General | Port Configuration | Advanced Port Corfiguration | General | Port Configuration | Advanced Port Configuration | Network |
Device Name: [5069-_340ERM/A_LrocMain_3729 Device Name: 5063-L340ERN/A_Lruchlain_3729
Vendor Aller-Bradley Compary Vendor: Alen Bradley Company
Product Type: 14 Product Type: 14
Product Code: 194 Product Code: 184
Revision 31.002 Revision: n.002
Serial Number: 60794F5D Serial Number: 60734F5D
Fauts Faults:
~ L~
( Etherhet/IP Mode: A1/A2: DusHP | Change IP Mode... EtherNet/IF Mode: A1/A2 Linear/DLR [ Ciijoge IP Mode
™~ ™~
Ficha Port
. USB\15 5069-L340ERM/A_LnxMain_3728 Configuration X USBA15 5069-L340ERM/A_LnxMain_3729 Ccmﬁguﬂ_ (X
Configuration =
Fart Configuration | Advanced Port Corfiguration | Port Configuration | Advanced Por C | Network |
P
7 ( Port: [A1/A2 -
_ N
\_ @ Manualy corfigure IP setipds Maryall corfiusaHSetings
Qbtain IP settings pusenficaly using BOOTP Obtain IP settings automatically using BOOTP
|1 @ Obtain IP settings atomaticall using DHCP ©) Obtain IP setings automatically using DHCP
IF Address 192 . 188 . 1 5 P Address: 192 168 . 1 5
Network Mask 26 255 2% . 0 Network Mask 255 . 285 . 285 . 0
Gateway Address [] [] ] [] Gateway Address a [] [] [
Primary Name 5 7 5 5 Primary Name o 5 5 5
Server. : :
Secondary Name Secondary Name 0 5 o o
Server 0.0-0.0 st . .
Domain Name: Domain Name
Host Name: Host Name
Status: Network Interface not Configured Status. Network Interface Configured
[ok ) [ camel J[ 2y ][ Hep | Aoy Helo

Si conecta el puerto A1 a una red a nivel de dispositivo, algunos pardmetros
aparecen como configurables, pero no se usan. Para obtener mds
informacién sobre qué pardmetros configura para conectar un puerto a una
red a nivel de dispositivo, vea Red a nivel de dispositivo en la pdgina 143.

El cuadro de didlogo Configuration también proporciona una ficha Network
en el software RSLinx Classic cuando el controlador utiliza el modo lineal/
DLR. La ficha Network no esta disponible cuando el controlador utiliza el
modo de doble IP.
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A fin de funcionar correctamente, los controladores CompactLogix 5380 y
Compact GuardLogix 5380 requieren una direccién IP y la revision de
firmware compatible con la versién de Studio 500 Logix Designer que utiliza.

Direccion IP del controladory
actualizaciones del firmware

Compact
CompactLogix GuardLogix IMPORTANTE  Esta seccion no se aplica a los controladores Compact GuardLogix 5380
3 puesto que debe utilizar la revision de firmware 31.011y posteriores con
R e dichos controladores.
Las condiciones descritas existen con controladores que utilizan las
- revisiones de firmware anteriores ala 31.011.
[ R ! =ex
: - L Debe tener en cuenta lo siguiente antes de establecer la direccién IP y actualizar
el firmware del controlador:
e Estado del controlador antes de realizar cambios
¢ Revision del firmware a la que va a actualizar el controlador
e Orden en el que establece la direccién IP y se actualiza la revision del
firmware
Estado del contro- | Descripcion Revisionde firmware | Orden de finalizacion de las Resultado al finalizar las tareas en el orden indicado
lador antes de de actualizacion/ tareas
realizar cambios cambio
Condicién original | « Ningunadireccion | Revisién 29.011y 1. Cambie el modo EtherNet/IP | + El modo EtherNet/IP del controlador se establece
IP establecida posteriores del modo de doble IP al modo automdticamente en el modo de doble IP.
« Seutilizan lineal/DLR. o |+ Ladireccion IP, lamdscara de red y los ajustes
direcciones MAC Para obtener mas informacin, predeterminados de gateway del puerto A1/A2 se aplican al
tnicas para el consulte Cambio del modo puerto A2.
puerto Alyel 5 Et?et;:\let/lFl’ eg.la &« "};158'| Otros ajustes del puerto A1/A2, como por ejemplo, los
puerto A2, - Establezca‘a direccion I en servidores DNS y el nombre de dominio, se pierden.
respectivamente puerto A1/A2. o .
3. Instale el firmware del + Ladireccion MAC del puerto A1/A2 se aplica al puerto A1y
- (adapuertoen F' controlador. una direccién MAC separada se aplica al puerto A2.
controlador estd » N
habilitado para « Debe establecer la configuracién de la direccién IP
DHCP 1. Instale el firmware del - Elmodo EtherNet/IP del controlador contintia establecido en
+ Revision de controlador. el modo de doble IP tras instalar el firmware.
firmware T.xxx 2. Establezca las direcciones IPde | £ modo EtherNet/IP del controlador est4 establecido en el
los puertos A1y A2. modo de doble IP cuando se encuentra en su condicién
original.
« Seasigna una direccion MAC tinica a cada puerto del
controlador.
« Debe establecer la direccion IP y los pardmetros relacionados
para el puerto A1 (puerto de empresa) y el puerto A2
(puerto a nivel de dispositivo).
- Noseestablece Revision 28.xxx 1. EstablezcaladireccionIPenel | - El'modo EtherNet/IP del controlador se establece
ninguna direccion | |MPORTANTE: Solo los puerto A1/A2. automaticamente en el modo lineal/DLR.
IP controladores 5069- | 2. Instale el firmware del - Los ajustes de direccion IP del puerto A1/A2 se mantienen
« Se utiliza una L320ER y 5069- controlador. iguales.
direccion MAC para ::\;Ii(s)i%il\lzlgir;(lten la 1. Instale el firmware del
el puerto A1/A2 XXX controlador,
- Elpuerto A1/A2 2. Establezca la direccion IP en el
estd habilitado para puerto A1/A2.
DHCP
+ Revision de
firmware 1.xxx
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Estado del contro-
lador antes de
realizar cambios

Descripcion

Revision de firmware
de actualizacion/
cambio

Orden de finalizacion de las
tareas

Resultado al finalizar las tareas en el orden indicado

Funcionamiento

« Direccién IP

establecida en el
puerto A1/A2

« Sehainstalado la

revision de
firmware 28.xxx

Revision 29.011y
posteriores

Actualice el firmware del
controlador

« EI'modo EtherNet/IP cambia al modo de doble IP.

« Ladireccion IP, la méscara de red y los ajustes
predeterminados de gateway del puerto A1/A2 se aplican al
puerto A2.

Otros ajustes del puerto A1/A2, como por ejemplo, los
servidores DNS y el nombre de dominio, se pierden.

« Ladireccion MAC del puerto A1/A2 se aplica al puerto A1. Se
aplica una direccion MAC separada al puerto A2.

«Laseccion de configuracion de E/S del proyecto de la
aplicacién Logix Designer se asigna autométicamente al
puerto A1.

Puede cambiar la configuracién de E/S en el proyecto de la
aplicacion Logix Designer para asignarlo al puerto A2.

- Sies necesario, puede cambiar al modo DLR/lineal tras
actualizar la revision del firmware. Para obtener mas
informacion, consulte Cambio del modo EtherNet/IP en la

pdgina 158.

« El controlador

funciona en modo
lineal/DLR

« Direccion IP

establecida en el
puerto A1/A2

« Estdinstaladala

revision de
firmware 29.011 0
una posterior

El controlador
funciona en modo
de doble IP

« Lasdirecciones P se

establecen en los
puertos ATy A2
Estd instalada la
revision de
firmware 29.011 0
una posterior

Realice una
actualizacion
retrégradaala
revision 28.xxx
IMPORTANTE:
Solo puede realizar
esta descarga en los
controladores
5069-L320ERy
5069-L340ERM.

Realice una actualizacion
retrograda del firmware del
controlador

« Elmodo EtherNet/IP permanece en modo lineal/DLR
« Los ajustes de direccion IP se mantienen iguales

Realice una actualizacion
retrdgrada del firmware del
controlador

« Elmodo EtherNet/IP cambia automaticamente del modo de
doble IP al modo lineal/DLR

- Tras realizar el cambio, la configuracién del Internet Protocol
del puerto A2 se aplica al puerto A1/A2.
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Notas:
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Descripcion general de la
conexion

Compact
CompactLogix GuardLogix
] @ttt
Bl =~z I

Administracion de comunicaciones del
controlador

Tema Pagina
Descripcién general de la conexion 171
Interaccién de comunicacion del controlador con datos de control 172
Produccién y consumo de datos (de enclavamiento) 173
Envio y recepcion de mensajes 175

Las conexiones se utilizan cuando el sistema cumple estas condiciones:

Hay médulos de E/S, médulos de comunicacién y adaptadores presentes
en la configuracion de E/S del proyecto del usuario.

Los tags producidos o consumidos se han configurado en el proyecto del
usuario.

Se ejecutan mensajes conectados en la aplicacion del usuario.

Los dispositivos externos, terminales de programacioén o terminales
HMI se comunican con el controlador.
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Interaccion de comunicacion El controlador ejecuta la tarea de comunicaciones independientemente del
del controlador con datos de cddigo de la aplicacion. El controlador ejecuta las comunicaciones de forma

! . ./ .
asincrona con respecto ala aplicacion. Por lo tanto, es importante asegurarse de

control que las comunicaciones que se entregan al controlador estén completas antes de
que la aplicacién acttie segun los nuevos datos que le han entregado. Esto se
Compact aplica tanto a los datos que recibe el controlador como a los que envia el
CompactLogix GuardLogix controlador.

=

Por ejemplo, si un dispositivo HMI escribe un bloque grande de datos de
recetas en el controlador, el c6digo de la aplicacién puede comenzar a actuar
segtin esos datos antes de que se escriban los datos. Esta accién hace que en el
espacio de la aplicacion esté la mitad de la receta actual y la mitad de la Gltima

D @ Allen-Bradiey

[}

e |

f Pr— Yf?f"'"
.“‘_ | —e @ ¢ receta.

Tradicionalmente, los programadores han utilizado lo siguiente para controlar
los efectos de las comunicaciones asincronas:

e Pares UID/UIE

e Transferencia de datos con instrucciones CPS.

Estas opciones dependen del controlador cuando el nucleo principal puede
cambiar de tarea. Por lo tanto, la tarea de comunicacién no puede cambiar los
datos mientras la tarea de control los esta utilizando. Dado que el controlador
procesa las comunicaciones en un nicleo de CPU independiente, estos
métodos ya no son efectivos en todos los casos.

La Tabla 15 indica el comportamiento del controlador.

Tabla 15 — Comportamiento del controlador CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380

Acceso a tag
HMI MSG Actualizacion de E/S | Producir/consumir | Otras tareas del Planificador de
Construccion de la aplicacion usuario movimiento
UID/UIE Permite Permite Permite Permite Bloquea Permite
CPs Bloquea Bloquea Bloquea Bloquea Permite Permite

Bloquea: Ayuda a impedir que las comunicaciones cambien los valores de los datos de origen durante la ejecucién de la aplicacién.
Permite: Las comunicaciones pueden cambiar los valores de los datos de origen durante la ejecucién de la aplicacion.

Dado que los controladores tienen integridad de datos de 32 bits, esto solo se
aplica a estructuras de datos de més de 32 bits. Sila integridad a nivel de palabra
es su principal preocupacion, la integridad de los datos de 32 bits no afecta su
uso de los datos.

Las précticas recomendadas de programacion establecen que deben emplearse
dos palabras tnicas al principio y al final de los datos. El controlador valida
estas palabras para verificar que toda la estructura mantiene la integridad de los
datos. Le recomendamos cambiar los datos de handshake y que el c4digo de la
aplicacion los valide en cada transaccion antes de que el cédigo de la aplicaciéon
del controlador o el sistema de nivel superior que lee los datos del controlador
actte con base a ellos.
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La Tabla 16 muestra dos elementos de datos que se anaden a una estructura
para comprobar la integridad de los datos. Es decir, se anaden los datos de inicio
y los datos de fin. Le recomendamos que el controlador valide la coincidencia
del valor de los datos de inicio y del valor de los datos de fin antes de que el
controlador acttie sobre My_Recipel.

Silos valores de los datos de inicio y de los datos de fin no coinciden, es
probable que la comunicacién esté todavia rellenando la estructura. Lo mismo
puede aplicarse a los sistemas de nivel superior que reciben los datos del
controlador.

Tabla 16 — Elementos de datos

Produccion y consumo de
datos (de enclavamiento)

Compact
GuardLogix

B} =~

Estructura My_Recipel My_Recipe2 My_Recipe3

Datos de inicio 101 102 103

Azicar 3 4 8

Harina 4 3 9

Chocolate 2 2 4

Aceite 6 7 2

Datos de fin 101 102 103

SUGERENCIA  Lerecomendamos que lleve a cabo esta prueba en una copia almacenada

en bafer de los datos y no en el elemento de datos real en el que el nicleo
de comunicacion escribe. Si utiliza datos almacenados en bdfer, evitard el
riesgo de que el niicleo de comunicacion cambie los datos después de que

se haya superado la prueba de validez de los datos.

Los controladores le permiten producir (transmitir) y consumir (recibir) tags
bajo el control del controlador. Los controladores CompactLogix™ 5380 y
Compact GuardLogix® 5380 producen el mismo tag estandar a través de los
puertos Ethernet y el backplane, y los conteos de consumidores se aplican al
total de consumidores provenientes de todos los puertos.

Figura 30 — Ejemplo de tags producidos y consumidos

Controlador_1

Tag producido
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Controller_2

Tag consumido

Controlador_3

Tag consumido

Controlador_4

Tag consumido
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La Tabla 17 describe los tags compartidos por el sistema.

Tabla 17 - Descripciones de los tags producidos y consumidos

Tag Descripcion

Tag producido Tag que un controlador pone a disposicién para que otros controladores lo utilicen. Varios
controladores pueden consumir (recibir) simultdneamente los datos.

Un tag producido envia sus datos a uno o mas tags consumidos (consumidores) sin utilizar
l6gica.

Tag consumido Tag que recibe los datos de un tag producido. El tipo de datos del tag consumido debe
coincidir con el tipo de datos (incluida cualquier dimension de la matriz) del tag producido.
El RPI del tag consumido determina el periodo de actualizacién de los datos.

Para que dos controladores compartan tags producidos o consumidos, estos
controladores deben estar conectados a la misma red. No se pueden conectar en
puente tags producidos y consumidos a través de dos redes.

Los tags producidos y consumidos usan las conexiones del controlador y los
modulos de comunicacién empleados.

Los controladores Compact GuardLogix 5380 también pueden utilizar tags de
seguridad producidos y consumidos. Para obtener més informacion sobre cémo

utilizarlos, vea Tags de seguridad producidos/consumidos en la pigina 247.

Intervalo solicitado entre paquetes (RPI) de tags de multidifusion

El primer consumidor de un tag producido que use multidifusién en cualquier
puerto de comunicaciones establece el valor de RPI correspondiente a dicho
puerto. Todos los consumidores subsiguientes que utilicen el mismo puerto
deben solicitar el mismo valor de RPI que el primer consumidor; de otra
manera, no lograran conectarse. Los controladores con backplane y puertos de
EtherNet pueden producir datos en un valor de RPI independiente en cada
puerto.

Para obtener més informacién acerca de los tags producidos/consumidos,

consulte el documento Logix 5000 Controllers Produced and Consumed Tags

Programming Manual, publicacién 1756-PMO011.
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Envio y recepcién de Los mensajes transfieren datos a otros dispositivos, como por ejemplo, a otros
. controladores o interfaces de operador. La instruccién MSG es una instruccion
mensajes de salida de un diagrama de légica de escalera que realiza de manera asincrona
una lectura o escritura de un bloque de datos en otro médulo a través del
Compact backplane o una red. El tamano de la instruccién depende de los tipos de datos
CompactLogix GuardLogix

y del comando de mensaje que programe.

Los mensajes utilizan recursos de conexién para enviar o recibir datos. Los
mensajes pueden dejar la conexién abierta (en caché) o cerrar la conexién

cuando el mensaje se termina de transmitir.

Bt =z i i

Los mensajes pueden ser conectados o no conectados. Los mensajes no
conectados dependen de la disponibilidad de bufers no conectados en todos los
dispositivos que debe atravesar el mensaje. Los mensajes conectados comienzan
con una solicitud para asignar bufers de conexion en todos esos dispositivos,
antes de enviar el mensaje propiamente dicho. Si opta por dejar en caché un
mensaje conectado, el controlador mantiene la conexién abierta una vez que se
ha completado el mensaje. Los mensajes en caché mejoran la eficiencia si tiene
previsto enviar el mensaje repetidamente.

Los mensajes conectados utilizan recursos de conexién y son menos eficaces
que los mensajes en caché conectados o los mensajes no conectados. Si el
mensaje conectado no se deja en caché, los recursos se utilizan temporalmente
cada vez que se activa el mensaje. Mientras que un mensaje conectado en caché
permanezca en la caché, los recursos permaneceran asignados y no estardn
disponibles para otros mensajes. Los mensajes en caché pueden ser expulsados
de la caché si la aplicacion supera la capacidad de caché del controlador.

Cada mensaje utiliza una conexién del controlador, independientemente del
numero de dispositivos que se encuentren en la ruta del mensaje.

Tabla 18 - Tipos de mensaje

Tipo de mensaje Método de Mensaje conectado | El mensaje se puede
comunicacion dejar en caché

Tabla de datos CIP de lectura o - Configurable 52

escritura

PLC-2°, PLC-3°, PLC-5° o SLC™ are No No

(todos os tipos) CIP con ID de origen No No
DH+™ Si 5

Genérico CIP - Opcional M 5@

Lectura o escritura de transferencias | — Si 5i@

en bloques

(1) Se pueden conectar mensajes genéricos CIP. Sin embargo, en la mayoria de las aplicaciones recomendamos dejar no conectados
los mensajes genéricos CIP.

(2) Lerecomendamos que deje en caché los mensajes conectados que se produzcan con una frecuencia superior a una vez cada 60
segundos, si es posible.

Para obtener més informacion acerca del uso de los mensajes, consulte el

documento Logix 5000 Controllers Messages Programming Manual,

publicacién 1756-PM012.
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Determinacion de si se dejaran en caché las conexiones de los
mensajes

Al configurar una instruccion de mensaje, puede dejar en caché la conexion.
Utilice la Tabla 19 para decidir si quiere dejar en caché una conexién.

Tabla 19 — Opciones para dejar en caché las conexiones

Si el mensaje se ejecuta Proceda como sigue

Repetidamente Deje en caché la conexidn.

Cuando se deje en caché la conexidn, la conexion se mantiene abierta y se
optimiza el tiempo de ejecucién. Si se abre una conexién cada vez que se
ejecuta el mensaje, aumentard el tiempo de ejecucion.

Infrecuentemente No deje en caché la conexién.

Sino se deja en caché la conexidn, se cerrard la conexion cuando se complete el
mensaje. Por lo tanto, la conexidn estard disponible para otros usos. Los
mensajes no conectados resultan muy dtiles para conexiones de mensaje en
caché infrecuentes.

SUGERENCIA  Las conexiones dejadas en caché transfieren los datos con mayor rapidez
que las conexiones no dejadas en caché. El controlador puede dejar en caché
un maximo de 256 conexiones.
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Maddulos de E/S locales
Compact
CompactLogix GuardLogix

@ Allen-8radiey

Bl -~z [ !

)

Modulos de E/S estandar

Tema Pagina
Médulos de E/S locales 177
Méddulos de E/S remotos 185
Adicién a la configuracién de E/S estando en linea 195
Determinacidn de cuando se actualizan los datos 196

Los sistemas CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix” 5380 admiten las
siguientes opciones del mddulo de E/S:

e Modulos de E/S locales
e Moddulos de E/S remotos

El sistema CompactLogix 5380 utiliza los siguientes médulos de E/S Compact
5000™ como mdédulos de E/S locales. Los médulos se instalan a la derecha del
controlador.

El nimero de médulos de E/S Compact 5000 locales que se pueden instalar en
un sistema CompactLogix 5380 depende del controlador que se utilice, hasta
un maximo de 31 médulos.

La Tabla 20 indica el nimero de médulos de E/S locales que admiten los
controladores.

Tabla 20 — Médulos de E/S locales en el sistema CompactLogix 5380

Controladores CompactLogix 5380 Controladores Compact GuardLogix 5380 Médulos de E/S locales admitidos, max.
5069-L306ER, 5069-L306ERM, 5069-L310ER, 5069-L310ERM, | 5069-L306ERMS2, 5069-L306ERS2, 5069-L310ERS2, 8
5069-L310ER-NSE 5069-L310ERMS2
5069-L320ER, 5069-L320ERM 5069-L320ERS2, 5069-L320ERS2K, 5069-L320ERMS2, 16
5069-L320ERMS2K
5069-L330ER", 5069-L330ERM"), 5069-L340ER, 5069- 5069-L330ERS2, 5069-L330ERS2K, 5069-L330ERMS2, 31

L340ERM, 5069-L350ERM, 5069-L380ERM, 5069-L3100ERM

5069-L330ERMS2K, 5069-L340ERS2, 5069-L340ERMS2,
5069-L350ERS2, 5069-L350ERS2K, 5069-L350ERMS2,
5069-L350ERMS2K, 5069-L380ERS2, 5069-L380ERMS2,
5069-L3100ERS2, 5069-L3 100ERMS2

(1) Al utilizar este controlador con la aplicacion Studio 5000 Logix Designer®, version 29.00.00, la aplicacion limita el nimero de mdulos de E/S locales del proyecto a 16. Para obtener mds informacion,
consulte el articulo n.° 942580 de la Knowledgebase de Rockwell Automation®, “5380 CompactLogix controllers limited to 16 local modules in version 29 of Studio 5000°". El documento estd
disponible en http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase.

Con la aplicacion Logix Designer, version 30.00.00 y posteriores, el controlador admite hasta 31 mddulos de E/S locales.
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Los siguientes son factores de ejemplo que debe tener en cuenta al decidir cémo
utilizar los médulos de E/S locales en un sistema CompactLogix 5380:

e Numero de mddulos de E/S locales que admite el controlador

o Caracteristicas disponibles en los diferentes médulos, por ejemplo, una
secuencia de eventos por sellos de hora de punto solo en algunos
modulos de entradas digitales E/S Compact 5000

e Consumo de energia del médulo de E/S, incluida la alimentacién MOD
y la alimentacién SA

Para obtener més informacién sobre los médulos de E/S Compact 5000,

consulte Recursos adicionales en la pagina 12.

Figura 31 - Sistemas CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380

Controlador CompactLogix 5380 Mddulos locales de E/S Compact 5000™ Controlador Compact GuardLogix 5380 Mddulos locales de E/S Compact 5000
= = =] = =] g = = =
Eﬂ ° e X R e o ] © sty e Spnl Cral
O sarowen " A a a » !l‘ 0 s A i A A A
e D o O ol C_) [
o o o o ] o ] ]
k o o (] o & il il = ] o
T (o v o o o v o ) w ) i i} i} a
al(E (apm) (apm) o= (apjm) (gim) W i) o 0= o= o
m i i il | o ol 5| Ea il o O S
= Wl o= o= o= (ni} (=) s | = ui} o m il (]
CiEneElEnaElEnlnE=niwElEnlwE = =) m 0 (3s L0 (99 O 9s
s DO De Om @ OO D2 OO (O DD [3g B DO o 0 2& O [2e DI 25
(] (] il m o= il o o= o= o
— o= o= o= o= (gym) i) o (g o= o
f m m il 0D | @ i | il o )| il
T 15 5| | B|EE BB — ] | || 28 il 5|05 |ED
“ b EtheetP" || MM | B B (3= O 59 B0 D4 B Os Bi Bs ‘w@| ¢ EtherNet/IP" || iml | & () m m B¢ Ol |De O Ds
A > A 0o & Co b B o4 Bn bd B Bd B Be A i ADoK ED m 0 54 B [Be to Be
T (u] (u] i (] o I il o o o (il
= =) =) =) () m 80 g i) o 09 (i o
] ] il (af] o e, 0o i) (n] () R (s}
@J @J@@J@@J@@JE 15, e T

178 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Mddulos de E/S estdndar  Capitulo 11

Adicion de modulos de E/S locales a un proyecto

Antes de poder anadir médulos de E/S locales a un proyecto de la aplicaciéon
Logix Designer, debe abrir un proyecto existente o crear un proyecto. Para
obtener informacién sobre cdmo crear un proyecto, consulte Creacién de un

proyecto en la aplicacién Logix Designer en la pégina 85.
Hay dos métodos para afiadir médulos de E/S locales al proyecto:
e Descubrimiento de médulos

e Moddulo nuevo
Descubrimiento de mddulos

La caracteristica de descubrimiento de médulos es 1til cuando los médulos de
E/S ya se han instalado y se puede conectar la aplicacién Logix Designer al
controlador. Para utilizar el descubrimiento de mddulos a fin de afadir un
mddulo de E/S local, siga estos pasos.

1. Entre en linea con la aplicacién Logix Designer.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en 5069 Backplane y
seleccione Discover Modules.

Controller Organizer v o X

& °=

b Controller L340ERM_application

4 Tasks

4 Motion Groups
Ungrouped Axes

b Alarm Manager

4 Assets

T Logical Model
4 . /O Cenfiguration

4 5069 Backplang
[075069-L1 @ NewModule...

4 §5 Al, Ethernet Import Module...
5069-L340 Discover Modules... lk

4 F A, Ethernet )
5069-1340 Paste Ctrl=V

Print »

La aplicacién Logix Designer detecta automaticamente los médulos
disponibles que estdn instalados en el sistema.
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3. Enlaventana Select Module Type, haga clic en Create para anadir el
modulo descubierto a su proyecto.
[ Select Module Type ‘
Catalog | Module Discovery Favgrnes‘
Modules Revision Additional Information Action |
= 5069 Backplane
U [01] 5069-F8 2.005 Create
8 [02) 506304 2,005
[] Close on Create
4. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga
clicen OK.
M2 New Module e =]
General® General
Connection
Modkde o Type: 5063-F8 8 Channel Vokage/Curent Analog Input
- Channels
£-Ch0o Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley I
& Cho’:“a"“s Parent Local
Aams Name: Local_input Slot: D]
=-Ch02
7 Alarms Description: 5
=-Ch03
Alarms
=-Ch04
Aams Il
=-Ch05
Alarms Module Definttion
=-Ch06
f Nams Series: A
=-Ch07 Revision: 2005
Alarms
Calibration Electronic Keying: Compatible Module
Connection Data
Input Data Analog Data
Status: Creating oK ) [ Concel | [ Hep ]
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5. En el cuadro de didlogo de advertencia, haga clic en Yes.

SUGERENCIA Siinhibe la conexién del mddulo, debe acordarse de desinhibirla
después.

Logix Designer L-Z_hj

DANGER. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create
module with connection(s) inhibited.

[] Inhibit module connection(s).

Create new module online?

[ Yes ] [ No ]

6. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.
Para aftadir médulos de E/S locales adicionales:

o Sidesactivo la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer

modulo de E/S, repita los pasos 3 a 6.

e Sino desactivé la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer
modulo de E/S, repita los pasos 2 a 6.
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Médulo nuevo

Puede afiadir un médulo de E/S estindar fuera de linea o en linea. Si no se han
instalado E/S fisicas o si no puede conectarse al controlador, este es el método

mas facil para afadir E/S. Siga estos pasos para utilizar New Module a fin de
afnadir un médulo.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en 5069 Bus y elija New

Module.
Controller Organizer v o X
a °s
4 Controller L340ERM_application
4 Tasks
4 Motion Groups
Ungrouped Axes
P 1 Alarm Manager
4 Assets

Y Logical Model
4 .| I/O Configuration

4 5069 Backplane

{7 (0] 5069-L340E

B New Module...

4 395 Al, Ethernet Import Module...
@ 5069-L340ERM Discover Modules...
b 2 5069-AEN2TR &) Paste —— odu

[ 2198-H008-ERj
= 2198-HO03-ERS  print »
4 F A, Ethernet
{78 5069-L340ERM L340ERM _application

2. Seleccione el médulo y haga clic en Create.

Catalog | Module Discovery | Favorites
Enter Search Text for Module Type. S ow Filters ¥
Catalog Number Description -
5063-ARM Address Reserve Module
5063-HSC20B4 2 Point High Speed Counter, 4 Point 24V DC Output
5069-A16 16 Point 79V-264V AC Input s
5063816 16 Point 24V DC Input, Sink
5063-B16F 16 Point 24V DC High Speed Input, Sink 3
5069-IB6F-3W 6 Point 24V DC High Speed Input, Sink, 3 Wire
5069-1F8 8 Channel Voltage/Current Analog Input
5069-Y4 4 Channel Voktage/Current/RTD/ Themocouple Analog Input
5069-0A16 16 Point 85V-264V AC Output B
5063-0B16 16 Point 24V DC Output, Source
5069-0B16F 16 Point 24V DC High Speed Output, Source
5063088 8 Point 24V DC Output, Source
5063-0F4 4 Channel Voktage/Curent Analog Output 52
< m »
17 of 17 Module Types Found
[T] Close on Create l Create ] l Close ] l Help ]

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

182 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Médulos de E/S estandar

Capitulo 11

En la ficha General, establezca los pardmetros Series y Revision.

4. Configure el resto del mddulo, si corresponde. Para obtener informacién
acerca de la codificacién electrénica, vea Codificacién electrénica en la

pagina 184.

5. Una vez completada la configuracion, haga clic en OK.

SUGERENCIA Silos valores de los pardmetros de serie y revision no coinciden con los
del mddulo al que va destinada esta configuracién, el proyecto puede
experimentar fallos del médulo.

e =
General* General
Connection
i g‘:j‘i::’" T 5063-HSC2XOB4 2 Point High Speed Counter, 4 Point 24V DC Ouiput
& Counter00 Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley
L‘:ﬁs Parent Local
& Cartey M High_Speed_Courter Siot L
Q:fns Description i
&~ Windows
Window00 >
Window01
Window02 Module Defintion
Window03 o A
Window04
\’\{IthWD5 Revision: 3.001
:,::jz:g? Hectronic Keying:  Compatble Module
Outputs Connection Data
Time Sync
Status: Creating [ ok ] [ comced | [ b J

6. Sianade un mddulo en linea, haga clic en Yes en el cuadro de didlogo

Warning,.

SUGERENCIA
despusés.

r

Siinhibe la conexion del mddulo, debe acordarse de desinhibirla

Logix Designer

S

DANGER. Online module creation.

[N

Creating new module online could affect running system.

module with connection(s) inhibited.
[] Inhibit module connection(s).

Create new module online?

[ Yes

[ ]

To prevent module creation from affecting running system, create

7. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.

Para afadir médulos de E/S locales adicionales:

o Sidesactivo la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer

modulo de E/S, repita los pasos 2 a 3.

o Sino desactivd la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer

modulo de E/S, repita los pasos 1 a 3.

Para obtener més informacién sobre como utilizar médulos de E/S locales en
un sistema CompactLogix 5380, consulte los recursos que se indican en

Recursos adicionales en la pdgina 12.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018

183



Capitulo 11

Médulos de E/S estandar

184

Codificacion electronica

La codificacién electrénica reduce la probabilidad de que se utilice un
dispositivo incorrecto en un sistema de control. Para ello, compara el
dispositivo definido en el proyecto con el dispositivo instalado. Si falla la
codificacion, se genera un fallo. Se comparan estos atributos.

Atributo Descripcion

Vendor El fabricante del dispositivo.

Device Type El tipo general de producto, por ejemplo, médulo de E/S digitales.

Product Code Tipo especifico de producto. El cddigo de producto corresponde a un nimero de catdlogo.
Major Revision Nimero que representa las capacidades funcionales de un dispositivo.

Minor Revision

Numero que representa cambios de comportamiento en el dispositivo.

Las siguientes opciones de codificacién electrénica estdn disponibles.

Opcion de
codificacion

Descripcion

Compatible
Module

Permite que el dispositivo instalado acepte |a clave del dispositivo que esté definida en el
proyecto cuando el dispositivo instalado puede emular el dispositivo definido. Con Compatible
Module, normalmente se puede reemplazar un dispositivo por otro que tenga estas
caracteristicas:
« El mismo nimero de catalogo
«Lamisma revision mayor o una superior
«Larevision menor segtin se indica a continuacién:

— Silarevision mayor es la misma, la revisién menor debe ser la misma o una superior.

— Silarevision mayor es superior, la revisién menor puede ser cualquier nimero.

Disable Keying

Indica que los atributos de codificacion no se tienen en cuenta al intentar la comunicacién con
un mddulo. Con la opcién Disable Keying, puede ocurrir comunicacion con un dispositivo
diferente al tipo especificado en el proyecto.

ATENCION: Sea prudente al utilizar la opcién de codificacién Disable Keying; si se usa de
forma incorrecta, esta opcién puede ocasionar lesiones personales o la muerte, dafios
materiales o pérdidas econdmicas.

Recomendamos encarecidamente que no use la opcion Disable Keying.

Si utiliza Disable Keying, serd plenamente responsable de comprender si el médulo que se vaa
utilizar puede satisfacer los requisitos funcionales de la aplicacion.

Exact Match

Indica que todos los atributos de codificacion deben coincidir para establecer la comunicacion.
Sialgun atributo no coincide exactamente, no se produce la comunicacién con el dispositivo.

Examine cuidadosamente las implicaciones de cada opcion de codificacion

antes de elegir una.

IMPORTANTE

Al cambiar en linea los parametros de codificacién electronica, se interrumpen las
conexiones con el dispositivo y todos los dispositivos que se conectan a través del
dispositivo. Es posible que también se interrumpan las conexiones desde otros
controladores.

Si se interrumpe una conexion de E/S con un dispositivo, es posible que se pierdan
datos.

Mds informacién

Para obtener informacién mas detallada sobre la codificacién electrénica,
consulte Electronic Keying in Logix 5000 Control Systems Application
Technique, publicaciéon LOGIX-AT001.
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Modulos de E/S remotos Los médulos de E/S remotos no residen en el sistema de control
CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380. El controlador se conecta
Compact a los médulos de E/S mediante una red EtherNet/IP. Los controladores
CompactLogix GuardLogix admiten una gran variedad de médulos de E/S remotos. Para lograr el méximo
rendimiento, le recomendamos utilizar médulos de E/S Compact 5000
cuando utilice médulos de E/S remotos.

- - |8 Por ejemplo, los controladores CompactLogix 5380 y Compact
GuardLogix 5380 pueden conectarse a las siguientes familias de médulos:

@Ii‘ i i | e Familias de médulos de E/S basados en chasis, como los mdédulos de E/S
ﬂ Compact 5000, 1756 ControlLogix" I/0O, 1769 Compact I/O™ 0 1746
SLC™1/O

e Familias de médulos In-Cabinet I/O, como los médulos 1734 POINT
1/0™0 1794 FLEX™1/O

¢ Familias de médulos On-Machine™ I/O, como los mdédulos de E/S
1732E ArmorBlock®

IMPORTANTE  Los siguientes ejemplos de red estén destinados Ginicamente a mostrar
médulos de E/S remotos en varias topologias de red. Los ejemplos no
abordan las velocidades de comunicacion de red entre el controlador y los
médulos de E/S.

No obstante, le recomendamos que tenga en cuenta las velocidades de
comunicacién de red cuando vaya a determinar la mejor manera de
incorporar médulos de E/S remotos a su sistema CompactLogix 5380.

Para obtener mas informacion, consulte Velocidades de comunicacion de la
red EtherNet/IP en la pdgina 137

Figura 32 — Mddulos de E/S remotos en un sistema CompactLogix 5380 en una topologia de

red DLR
Controlador CompactLogix 5380 Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000 Mddulos de E/S Compact 5000

Variador
PowerFlex® 527

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000

Variadores
Kinetix® 5500

Adaptador 1734-AENTR Terminal PanelView™ Plus 7
Mddulos 1734 POINT I/0™
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Figura 33 — Mdédulos de E/S remotos en un sistema CompactLogix 5380 en una topologia de red
lineal

Controlador CompactLogix 5380
Méddulos de E/S Compact 5000

. o Adaptador 1734-AENTR
Variador PowerFlex® 527 Médulos 1734 POINT 1/0

S0 m

ZTEE

Terminal PanelView™ Plus 7

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000

Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Méddulos de E/S Compact 5000

Variadores Kinetix 5500
Mddulos de E/S Compact 5000

Figura 34 — Médulos de E/S remotos en un sistema CompactLogix 5380 en una topologia de red
en estrella

Controlador CompactLogix 5380
) Adaptador EtherNet/IP de E/S Compact 5000
Madulos de £/S Compact 5000 Médulos de E/S Compact 5000

Terminal
PanelView Plus 7

Variador PowerFlex 527

wRE

Variador Kinetix 5500

Adaptador 1734-AENTR
Mddulos 1734 POINT1/0
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Adicion de modulos de E/S remotos a un proyecto

Antes de poder anadir médulos de E/S remotos a un proyecto, debe anadir el
modulo de comunicacion EtherNet/IP que facilita la comunicacion entre el
controlador y los médulos de E/S remotos.

Hay dos métodos para anadir médulos de E/S remotos al proyecto:
e Descubrimiento de médulos

e Moddulo nuevo
Descubrimiento de médulos

La funcién de descubrimiento de médulos es ttil cuando los médulos de E/S
ya se han instalado y estdn conectados a la red. Cuando se utiliza el
descubrimiento de médulos para buscar dispositivos Ethernet, la aplicacién
Logix Designer realiza la exploracion segun se haya configurado la exploracién
de la Ethernet en el software RSLinx” Classic.

o Sise utiliza el driver EtherNet/IP en el software RSLinx Classic, la
aplicacion Logix Designer detecta automdticamente los médulos de E/S
remotos.

o Si se utiliza el driver para dispositivos Ethernet en el software RSLinx
Classic, deberd configurar la direccién IP de cada dispositivo Ethernet
que quiera que aparezca en el cuadro de didlogo Select Module Type

mostrado en la pagina 188.

o Sise explora el bus Ethernet mediante un router CIP, deberd configurar
la direccion IP para cada dispositivo Ethernet que quiera que aparezca en

el cuadro de didlogo Select Module Type mostrado en la pigina 188.

Las tareas que aparecen en esta seccion son ttiles cuando se utiliza el driver
EtherNet/IP en RSWho para explorar la red.

Para utilizar el descubrimiento de médulos a fin de aftadir un médulo de E/S
remoto, siga estos pasos.

1. Entre en linea con la aplicacién Logix Designer.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en Ethernet y seleccione
Discover Modules.

[

4 Alarm Manager

P Assets

. Logical Model
4 .| /O Configuration
4 B9 5069 Backplane

{7 (0] 5069-L340ERM L340ERM _application
f [1]5069-1F8/A Local_Input
f [2] 5069-OX4I/A Local_Output

G 5069-L340ERM | B New Module...
4 Fx A, Ethernet Import Module
ffG 5069-L340ERM L Discover Modulest}

Paste Ctrl=
Properties Alt+Enter

Print »
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188

La aplicacién Logix Designer detecta autométicamente los médulos
disponibles que estdn instalados en el sistema.

3. Enlaventana Select Module Type, haga clic en Create para afiadir un
adaptador descubierto a su proyecto.

Select Module T S —— -
elect ule Type o a
Catalog | Module Discovery Favorites |
Modules Revision Adtional Information Action
B Al Ethemet
H <192.168.1.18> 5063-AEN2TR 3004
£ <152.168.1.27> Stratix 8000 6.001 Create
[7] Close on Create

4. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga

clic en OK.
-
i New Module > - - -

General® General

Connection

Modide lrfo Type 5069-AEN2TR 5069 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted-Pair Media

Intemet Protocol

Port Configuration Vendor. Rockwell Automation/Allen-Bradley

Network Parent: Local Ethemet Address

Time Sync Name: Remote_Ethemet_Adapter © Private Network 1921681, 18l
{ Deecipton ) IP Address:
! . ) Host Name:
| Module Defintion

e
| .
| Revision: 3.004
Bectronic Keying: Compatible Modue
(| Connection: None
fl Chassis Size: 2
{
i
(|
|
i
Status: Creating [ ok ,\] [ Concel | [ Heb |
)

5. Encel cuadro de didlogo de advertencia, haga clic en Yes.

SUGERENCIA

Siinhibe la conexion del modulo, debe acordarse de desinhibirla después.

Logix Designer

s

DANGER. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create

module with connection(s) inhibited.
[~ Inhibit module connection(s).

Create new module online?

6. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.
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7. Haga clic con el botén derecho del mouse en 5069 Backplane y
seleccione Discover Modules.

4 . /O Cenfiguration
4 B9 5069 Backplane
f (0] 5069-L340ERM| B New Module...
ﬂ [1] 5069-IF8/A Loc Import Module...
ﬂ [2] 5069-OX41/A Ly Discover Modules...
4 Fx Al, Ethernet )
B 5069-L340ERM L3¢ 01 Paste &lifa
4 | 5069-AEN2TR Ren Print »
4 Fx A, Ethernet
G 5069-L340ERM L340ERM _application

La aplicacién Logix Designer detecta automaticamente los médulos
disponibles que estin instalados en el sistema.

8. Enlaventana Select Module Type, haga clic en Create para anadir el
modulo descubierto a su proyecto.

- S— .
lect Module Type a = -
Modue Discovery | Favortes
Modules Revision Addtional Information Action I
& 5069 Backplane
L 8 (01150694a16 3.001
|
f
|
I
|
I
U
CR—— ces
L —

9. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga

clicen OK.
r N
& New Module - -
General® General
Connection
'P"::::e o) T 5065416 16 Point 79V-264V AC Input
Vendor Rockwell Automation/Alen-Bradiey
Parent Remote_Ethemet_Adapter
Name [Remote_inou] St -
Descrption
Module Defintion
Sees: A
Revision 3001
Bectronic Keying:  Compatible Modue
Connection Data
| Status: Creating oK Cancel He
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10. En el cuadro de didlogo de advertencia, haga clic en Yes.

SUGERENCIA  Siinhibe la conexion del mddulo, debe acordarse de desinhibirla después.

Logix Designer léj

DANGER. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create
module with connection(s) inhibited.

[] Inhibit module connection(s).

Create new module online?

[ Yes ] [ No ]

11. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.

Tras anadir el médulo de E/S remoto, tenga en cuenta lo siguiente:
e Paraanadir médulos de E/S remotos a la misma ubicacién:

— Sidesactivd la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer
modulo de E/S, repita los pasos 8 a 11.

— Sino desactivo la casilla de selecciéon Close on Create al crear el
primer mddulo de E/S, repita los pasos 7 a 11.

e DParaanadir médulos de E/S remotos en otra nueva ubicacidn remota,
repita los pasos 2a 11.
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Médulo nuevo

Puede afiadir un médulo de E/S estandar fuera de linea o en linea. Si no se han
instalado E/S fisicas o si no puede conectarse al controlador, este es el método
mas facil para anadir las E/S. Siga estos pasos para utilizar New Module a fin de
afiadir un médulo de E/S remoto.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en Ethernet y seleccione

New Module.
Controller Organizer v o X
a °=
4 Controller L340ERM_application
4 Tasks
4 Motion Groups
Ungrouped Axes
P 1 Alarm Manager
4 Assets

. Logical Model
4 .| I/O Configuration

4 B9 5069 Backplane

@ [0] 5069-L340ERM L340ERM_application
ﬂ [1] 5069-HSC2x0B4/A High_Speed_Counter

4 Fx Al, Ethernet

@ 5069-L340ERM L340ERM _application
b [ 5069-AEN2TR Remote_COMPACT_5000_10_modu

21, 2198-H008-ERS K5500_drive_1
21, 2198-H003-ERS K5500_drive2

{5 5060-L340EF [ New Module...
Import Module...

Discover Modules...
G] Paste Ctrl=V
Properties Alt+Enter

Print 4

2. Seleccione el adaptador EtherNet/IP y haga clic en Create.

SUGERENCIA  Paraalgunos médulos, es posible que aparezca un cuadro de didlogo
Select Major Revision. Si aparece un cuadro de didlogo, elija la
revision mayor del mddulo y haga clicen OK.

Recuerde: si los valores de los pardmetros de serie y revision no
coinciden con los del mddulo al que va destinada esta configuracion,
el proyecto puede experimentar fallos del médulo.

Select Module Type
Catalog | Module Discovery | Favorites

5069 Clear Filters Show Filters ¥

Catalog Number Description -
5069-AEN2TR 5069 Ethemet Adapter, 2-Port, Twisted-Pair Media
5063-AENTR 5069 Ethemet Adapter, 2-Fort, Twisted-Pair Media L
5069-L306ER CompactLogi™ 5380 Controller b
5069-L306ERM CompactLogix”™ 5380 Controler
5069-L306ERMS2 Compact GuardLogi® 5380 Safety Controller
5069-L306ERS2 Compact GuardLogi® 5380 Safety Controller
5069-L3100ERM CompactLogi™ 5380 Controller
5069 3100ERMS2 Compact GuardLogix® 5380 Safety Controller
5069-L3100ERS2 Compact GuardLogi® 5380 Safety Controller
5063-L310ER CompactLogix™ 5380 Controller
5069-L310ERM CompactLogi™ 5380 Controller
5063-L310ERMS2 Compact GuardLogix® 5380 Safety Controller
5069-L310ER-NSE CompactLogi™ 5380 Controller -

< ‘ m »

33 of 578 Module Types Found
] Close on Creste @eg ((Cose | [LHeb ]
—
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3. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga
clicen OK.

T NewMoci- ..,

[ Genes”  General
Connection
Modue Info
Iniemet Protocol Type: 5069-AENTR 5069 Ethemet Adapter, 2-Fort, Twisted-Pair Media e
Post Corfiguration Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley
Network Parent Local Ethemet Address
Time Syne Name: Remote_Ethemet_Adapter © Private Network 1921681 19/%
T © IP Address f
= © Host Name:
Module Defintion
Revision: 2001
Bectronic Keying Compatible Moduie
Connection: None
Chassis Size: 32
f
Status: Creating [ o \J [ Cancel | [ e
{

4. Sianade un médulo estando en linea, haga clic en Yes en el cuadro de
didlogo de advertencia.

SUGERENCIA  Siinhibe la conexion del mddulo, debe acordarse de desinhibirla después.

Logix Designer &

DANGER. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create
module with connection(s) inhibited.

[~ Inhibit module connection(s).

Create new module online?

5. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.
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Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo de
comunicacion EtherNet/IP que acaba de afadir o en el backplane y
seleccione New Module.

4 . /O Cenfiguration

4 B9 5069 Backplane
{fE (01 5069-L340ERM L34( B New Module...
f [1]5069-1F8/A Local_Ir Import Module...
f [2] 5069-0OX4I/A Local

4 Fx Al, Ethernet
{78 5069-L340ERM L340ER (1] Paste Ctri=V

4 [ 5069-AENTR Remote_| =

4 Fx A, Ethernet

G 5069-L340ERM L340ERM _application

Discover Modules...

»

7. Seleccione el médulo de E/S que desea anadir y haga clic en Create.

SUGERENCIA  Sidebe afiadir varios mddulos de E/S a la misma ubicacion remota, le

recomendamos que desmarque la casilla de seleccion Close on Create antes
de hacer clicen Create.

Si se desmarca la casilla de seleccion Close on Create, cuando termine la
configuracion de un modulo de E/S apareceré autométicamente el cuadro
de didlogo Select Module Type y podrd saltarse el paso 6.

Catalog | Module Discovery | Favorites |

Enter Search Text for Moctée Tipe Clear Filters Show Filters ¥

Catalog Number Description Vendor Category
5065-ARM Address Reserve Module Allen-Bradiey Miscellaneous
5065-HSC0B4 2 Point High Speed Counter, 4 Point 24 DC Output  Allen-Bradley Specialty
5069-1816 16 Poirt 24V DC Input, Sink Allen-Bradiey Digtal
B069-1B16F 16 Poirt 24V DC High Speed Input, Sink Allen-Bradiey Digtal
5069-1B6F-3W & Point 24V DC High Speed Input, Sink, 3 Wire Allen-Bradiey Digital
5065-IF8 2 Channel Voltage,/Current Analog Input Allen-Bradley Analog
5069-114 4 Channel Voltage/Cument/RTD/Thermocouple An...  Allen-Bradley Analog
50650818 16 Point 24V DC Qutput, Source Allen-Bradley Digttal
B06S-OB16F 16 Poirtt 24V DC High Speed Qutput, Source Allen-Bradiey Digital
B065-0F4 4 Channel Voltage,/Curent Analog Output Allen-Bradiey Analog
5065-0F8 8 Channel Voltage/Curert Analog Output Allen-Bradley Analog
5063-0W4l 4 Point AC/DC Relay Output, Isolated, N.O. Allen-Bradiey Digtal
BOES-OX4 4 Point AC/DC Relay Output, Isolated, N.O/N.C. Allen-Bradiey Digital

< m ] »

13 of 13 Module Types Found

] Close on Create [ Create | [ Close | [ Help |
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8. Configure el médulo de E/S.

9. Enlaventana New Module, configure las propiedades del médulo y haga

General” General
Cormection
ol “’““ Type: 50691FE & Channel Vottage/ Curert Anslog Input
£-Cho0 Vendor: Henfradey
Hams
dad Parert remote_5069_adapter
Alams. Name: remote_volt_curent_analog_input Slet: E
&r-cnaz
Aams Description:
E-Gh03
e
EChO4
A i
£-Chi5
chn’:am Modue Definion
e
A Seres: A
E-Cho7 Revison 2005
Narms
e Bectronic Keying:  Compatible Module
Connecton Data
Input Data Ansiog Data
S Cestng

10. Sianade un médulo estando en linea, haga clic en Yes en el cuadro de
didlogo de advertencia.

SUGERENCIA

Siinhibe la conexidn del mddulo, debe acordarse de desinhibirla después.

Logix Designer

S

[N

DANGER. Online module creation.

Creating new module online could affect running system.

To prevent module creation from affecting running system, create

module with connection(s) inhibited.

[] Inhibit module connection(s).

Create new module online?

[ Yes

[ ]

11. Cierre el cuadro de didlogo Select Module Type.

Tras afadir el médulo de E/S remoto, tenga en cuenta lo siguiente:

e DParaanadir médulos de E/S remotos a la misma ubicacidn:

— Sidesactivo la casilla de seleccion Close on Create al crear el primer
mddulo de E/S, repita los pasos 7 a 8.

— Sino desactivd la casilla de selecciéon Close on Create al crear el
primer médulo de E/S, repita los pasos 6 a 8.

e DParaanadir médulos de E/S remotos en otra nueva ubicacidn remota,

repita los pasos 1a 11.
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Adicion ala (onfiguracién de Puedeanadir médulos de E/S locales y remotos, asi como otros dispositivos a la

E/S estando en linea
Compact
CompactLogix GuardLogix

configuracion del controlador mientras el proyecto estéd en linea.

IMPORTANTE  Para afiadir mddulos de E/S cuando el controlador esté en linea, el
interruptor de modo del controlador debe estar en las posiciones REM o
PROG.

Los mddulos de E/S Compact 5000 ya deben haberse instalado en el
sistema. No puede instalar los médulos de E/S Compact 5000 mientras el
sistema esté encendido.

Los médulos y dispositivos que puede anadir estando en linea dependen de la
version del software que utilice. Las versiones mds recientes tienen mas
modulos y dispositivos que se pueden afadir estando en linea.

Los perfiles Add-On (AOP) para los médulos se publican entre los
lanzamientos de las diferentes versiones de la aplicacion Logix Designer. Hay
casos en los que, después de descargar e instalar el archivo de AOP
correspondiente a un mddulo, es posible afiadir el médulo a un proyecto
estando en linea.

Para ver una lista de los archivos de AOP disponibles, visite:

https://download.rockwellautomation.com/esd/download.aspx?downloadid=addonprofiles

Para obtener més informacién sobre como afiadir a la configuracién de E/S
estando en linea, consulte el documento Logix 5000 Controllers Design

Considerations Reference Manual, publicacion 1756-RM094.

Médulos y dispositivos que se pueden ainadir estando en linea

Puede afadir estos moédulos y dispositivos a la configuracién de E/S del
controlador CompactLogix 5380 o Compact GuardLogix 5380 estando en
linea con Logix Designer, version 28 y posteriores.

e Moddulos de E/S Compact 5000: como médulos de E/S locales o
remotos

o Adaptadores EtherNet/IP de E/S Compact 5000
e Moddulos EtherNet/IP 1756 ControlLogix

e Moddulos 1756 ControlLogix I/O

IMPORTANTE  Estos mddulos no se pueden afiadir cuando estd en linea:

Médulos de movimiento 1756 ControlLogix (1756-MO2AE, 1756-HYDO02,
1756-M02AS, 1756-MO03SE, 1756-MO8SE, 1756-M08SEG, 1756-M16SE)

ControlLogix 1756-RI0
ControlLogix 1756-SYNCH
E/S de sequridad
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Determinacion de cuando se

actualizan los datos
Compact
CompactLogix GuardLogix
C = i
& - e B =z

Los controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380
actualizan datos de forma asincrona con la ejecucion de 16gica. Consulte los
siguientes diagramas de flujo para determinar cuidndo un controlador, médulo
de entrada o puente envia datos:

¢ Diagrama de flujo de actualizacion de datos de entrada
o Diagrama de flujo de actualizacién de datos de salida

Diagrama de flujo de actualizacion de datos de entrada

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad

Las entradas estandar Compact GuardLogix se actualizan de la misma
manera que las entradas estandar CompactLogix, pero los tags de entrada
de sequridad Compact GuardLogix (entradas, consumidos y asignados) se
actualizan y se fijan al comienzo de la ejecucion de tarea de seguridad. Vea

Ejecucion de la tarea de sequridad en la pagina 244.

Digital sin eventos, analdgico sin RTS, tag producido

Método de produccion de los Tag producido con eventos de cambio de estado de datos

datos de entrada

Digital con eventos habilitados

Analdgico con RTS habilitado
Y

N
(RTS<RPI? °

Si

El médulo envia datos al RTS.

Y

El mddulo envia datos al RTS
yal RPI.

Y

El médulo envia datos al RP1y cuando
se cambia un punto especificado.

A A

Y

El controlador productor envia datos al

RPIl'y cuando se ejecuta una I0T.

La tarea de evento de un controlador
consumidor solo se activa cuando se
ejecuta una instruccion [0T en el
productor.

Y

<
\ 4

El médulo o el controlador
productor envia datos al RPI.

inalterados durante todo el escan de la I6gica.

Los datos nuevos pueden aparecer en tags de entrada en cualquier punto
del escén del programa. Sila I6gica de control lee los valores de tags de
entrada en varias ubicaciones, no suponga que los datos permanecen
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Diagrama de flujo de actualizacion de datos de salida

Procesamiento automatico

Método de produccion de los datos de salida

de las salidas de cada tarea.

Produccion ciclica de datos
segtin el RPI.
Consideraciones de
seguridad

EI RPI de salida de seguridad
es el periodo de tarea de
seguridad. Para obtener
informacion acerca de
actualizaciones de salida de
seguridad, vea Ejecucién de
|a tarea de sequridad en la
v pégina 244.

Y

Se ejecuta una instruccién 10T.
Recomendamos minimizar el uso de
instrucciones |0T para salidas criticas
que se deben actualizar
inmediatamente.

El controlador envia
los datos segun el RPI.

El controlador envia los
datos a solicitud del
programa del usuario.
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Configuracion del perfil del médulo de salida

Y

El perfil del mddulo
permite que los datos se
envien Gnicamente al RPI

las tareas

Y

El procesamiento
automatico de las salidas
no envia ningtn dato.

El controlador envia los
datos al finalizar la tarea.

El perfil del médulo
permite que los datos se
envien segtn el RPl o al
final de los escanes de
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Notas:
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Tema Pagina
Adicién de dispositivos de E/S de sequridad 199
Configuracién de dispositivos de E/S de sequridad 200
Uso del traductor de direcciones de red (NAT) con dispositivos CIP Safety 202
Establecimiento del SNN de un dispositivo de E/S de sequridad 204
Limite de tiempo de reaccién de la conexién 208
Firma de dispositivo de E/S de sequridad 209
Formato de direccion de dispositivo de E/S m
Sustitucion del dispositivo de E/S de sequridad 212

Adicion de dispositivos de E/S Alanadir un dispositivo de E/S de seguridad al sistema, se debe definir una

de seguridad

Compact
GuardLogix

D @ Alen-sractey || ©
o B
o ]

configuracion especifica para el mismo que incluya lo siguiente:

e Direccién de nodo para redes DeviceNet

IMPORTANTE  Un controlador Compact GuardLogix® 5380 puede acceder a
dispositivos en una red DeviceNet solo mediante dispositivos de
vinculo, por ejemplo, el dispositivo de conexion 1783-EN2DN.

El controlador puede comunicarse con dispositivos en DeviceNet.
Sin embargo, los controladores Compact GuardLogix 5380
normalmente utilizan las redes EtherNet/IP para comunicarse con

dispositivos de seguridad.

e Direccion IP para redes EtherNet/IP

o Numero de red de seguridad (SNN). Para establecer el SNN, vea la

pagina 204.

e Firma de configuracién. Vea pagina 209 para obtener mds informacién
acerca de cudndo se establece automaticamente la firma de configuracién

y cudndo tiene que establecerla.

e Limite de tiempo de reaccion. Vea la pagina 208 para obtener

informacién sobre cémo establecer el limite de tiempo de reaccién.

o Laentrada de seguridad, salida y pardmetros de prueba completan la

configuracién del médulo.

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018

199



Capitulo 12 Dispositivos de E/S de sequridad

IMPORTANTE -

No puede afadir dispositivos de E/S de sequridad estando en linea con

el controlador.

« Se pueden configurar los dispositivos de E/S de sequridad a través del
controlador Compact GuardLogix 5380 mediante la aplicacion
Studio 5000 Logix Designer®.

« Lafuncién de descubrimiento de mddulos no es compatible con los
dispositivos de E/S de sequridad.

COnfiguracién de dispositivos Afiada el dispositivo de E/S de seguridad en la carpeta I/O Configuration.

de E/S de sequridad

Compact
GuardLogix
=il
]
- e

200

SUGERENCIA

Algunos dispositivos de E/S de sequridad admiten datos estandar y de

sequridad. La definicion de mddulo define los datos disponibles.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en la red Ethernety seleccione

New Module.

T Logical Model
4 .| I/O Configuration
4 B9 5069 Backplane

[0] 5069-L3100ERMS2 SIL2_Test

fT 5069-13100 f
f 1783-EMS0{
4 @ 1734-AENT,
4 B3 Pointl0
Dot
i m
4 Fx A2, Ethernet
5069-L3100

New Module...

Import Module... k
Discover Modules...

Paste Ctrl=V
Properties Alt+Enter
Print »

2. Enlaficha Catalog, clija el dispositivo de E/S de seguridad.

SUGERENCIA

Utilice los filtros para reducir la lista de médulos entre los que puede
elegir.

-
Select Module Type L]

Catalog | Module Discovery | Favorites|

Enter Search Text for Madule Type

HdeFilters &

-
r’uwerMumtur 5000 Series
= Logic Controller

I Safety I
T SCANpoT Drives on EtherNe/IP

Module Type Category Filiers

ClearFiliers
Module Type Vendor Filters

=
Allen-Bradley
[] Endress+Hauser

[7] FANUG CORPORATION
[[] FANUC Rebotics America

>

« [

~  Catalog Number
1791ES-B16
1791ES-IB8X0BVA

2198-HO03-ERS2
2198-HO08-ERS2
2198-HO15-ERS2
2198-H025-ERS2
2198-HO40-ERS2
2198-HO70-ERS2

ETLEDNET.@AEE

Description
16 Point 24 VOC Sink Safety Input

8 Point 24 VDC Sink Safety Input. 8 Point 24 _
2094-EN02D-MO1-S1  Kinetix 6500 Single Axis Ethernet Safe Spee...

Kinetix 5500, 1A, 195-528 Volt, CIP Safe Torqg
Kinetix 5500, 2.5A, 195-528 Volt, CIP Safe To
Kinetix 5500. 5A. 195-528 Volt. CIP Safe Torg
Kinetix 5500. 8A. 195-528 Volt. CIP Safe Torg
Kinetix 5500. 13A. 195-528 Volt. CIP Safe Tor.
Kinetix 5500, 23A, 195-528 Volt, CIP Safe Tor.

Cnnnrin Cnbnr Mndin

Vendor Category
Allen-Bradley  Safety Digital

Allen-Bradley _Safety Digital

Allen-Bradley ~ Safety Drive Motion
Allen-Bradley  Drive Motion,Safety
AllenBradley  Drive Motion Safety
AllenBradley  Drive MotionSafety
Allen-Bradley  Drive MotionSafety
Allen-Bradley  Drive Motion.Safety
Allen-Bradley  Drive Motion.Safety

bt tinnr

12 of 372 Module Types Found

Add to Favarites

[] Close on Create

Create | [ Close | [ Hep |

— —

3. Hagaclic en Create.
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4. Escriba un nombre para el nuevo dispositivo.

r
# 7 New Module S|
General® | Connection ] Safety | Module Info I Intemet Protocol I Port Configuration | Input Configuration | Test Ompm‘
Type: 1791ES-IB16 16 Point 24 VDC Sink Safety Input
Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley Ethernet Address
P; - | -
arent Loca @ Private Network: 192,168,125 =
Name: Safety_Input
() IP Address:
Description: L
I
Module Definition
o Safety Netwark 4103_03D7_58F9
& E=a e
Revision: 1.001

7/26/2017 1:54:04.665 PM
Electronic Keying: Compatible Module

Input Data: Safety
Input Status: Pt. Status
Output Data Test
Data Format: Integer
Status: Creating 0K ] [ Cancel ] I Help

5. Sies necesario modificar los ajustes de definicién del médulo, haga clic

en Change.

IMPORTANTE  No utilice Disable Keying con los dispositivos de E/S de sequridad.

Para obtener mas informacion acerca de la codificacion electronica,
vea la pdgina 184.

6. Introduzca la direcciéon de nodo para las redes DeviceNet o la direccién
IP para las redes EtherNet/IP.

Se incluyen solo los nimeros de nodo sin usar en el menu desplegable.

Si su red usa traduccién de direcciones de red (NAT), consulte Uso del
traductor de direcciones de red (NAT') con dispositivos CIP Safety en la

pagina 202.
7. Sies necsario modificar el nimero de red de seguridad, haga clic en el

botén . |.

Consulte la pagina 204 para obtener més informacion.

8. Utilice la ficha Safety para establecer el limite de tiempo de reaccion de la
conexion.

Consulte la pdgina 208 para obtener mas informacién.

9. Para completar la configuracién del dispositivo de E/S de seguridad,
consulte su documentacién del usuario y la ayuda en linea de la
aplicacion Logix Designer.
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Uso del traductor de
direcciones de red (NAT) con
dispositivos CIP Safety

Compact
GuardLogix

@ Aen-sradtey | °

Il‘!m

EI NAT traduce una direccién IP a otra direccién IP a través de un switch o
router configurado para NAT. El router o switch traduce las direcciones de
origen y destino dentro de los paquetes de datos a medida que el trifico
atraviesa las subredes.

Este servicio es util si tiene que reutilizar las direcciones IP en toda una red. Por
ejemplo, la NAT facilita la agrupacion de dispositivos en segmentos en varias
subredes privadas idénticas a la vez que mantiene las identidades tnicas en la
subred publica, por ejemplo, en el caso de varias méquinas o lineas idénticas.

Esta seccidn se aplica solo a los usuarios de seguridad donde el controlador y los
dispositivos con los que se comunica se encuentran en lados separados del
router o switch configurado por la NAT.

En el caso de CIP Safety, la direccion IP del dispositivo es parte de la referencia
de nodo tnica que es parte del protocolo. El dispositivo compara la porcion de
la direccion IP de la referencia de nodo unica en los paquetes de seguridad CIP
con su propia direccién IP y rechaza los paquetes donde no coincidan. La
direccién IP en la referencia de nodo tnica debe ser la direccion IP traducida
por la NAT. El controlador usa la direccién traducida, pero el protocolo CIP
Safety requiere la direccion real del dispositivo.

Si utiliza la NAT para comunicarse con un dispositivo CIP Safety, siga estos
pasos para establecer la direccién IP.

1. En el campo IP Address, escriba la direccién IP que utilizard el
controlador.

Esta suele ser la direcciéon IP de la red publica cuando se utiliza la NAT.

S ~— =)

General” | Connection | Saiewl Module Info | Input Configuration | Test Output | Output Configuration I Intemet Protocol | Port Gl |+

Type: 1732E5-IB8X0BS 8 Point 24V DC Sink Safety Input, 8 Point 24V DC Source Safety Output
Vendor: Allen-Bradley Ethernet Address
P, s Local
aren o O Prvate Network:  192,168.1.
Name: Remote_safety_input
@ IP Address: 192 .168 . 10 . 25
Description: B C
A Advanced. ..
Module Definition Safety Network —
S T E— = = 40D2_0442_7SEB
Series: A Change ... Number: - T
Revision: 1,001

6/7/2017 3:51:05.451 PM
Electronic Keying: Compatible Module

Controlied By: This Controller
Input Data: Safety
Output Data: Safety
Input Status: None
Status: Creating 0K ] I Cancel I I Help
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2. Haga clic en Advanced para abrir el cuadro de didlogo Advanced

Ethernet Settings.

Advanced Ethernet Settings

=)

Module address used by controller:

Actual module address:

Module and controller communicate through Network Address Translation (NAT) devices,

192 . 168 . 10 . 25

Controller

192, 168.10.25
- NAT
NAT Router
This Module
| oK h‘ I Cancel I l Help J

3. Marque la casilla de seleccion para indicar que este médulo y el

controlador se comunican a través de dispositivos NAT.

4. Escriba la direccién del médulo real.

SUGERENCIA

Si ha configurado la direccion IP mediante los interruptores giratorios,

esta es la direccion que se define en el dispositivo. Alternativamente, la
direccién del mddulo real es la misma direccion que aparece en la ficha
Internet Protocol del dispositivo.

5. Haga clic en OK.
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Establecimiento del SNN de
un dispositivo de E/S de
seguridad
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Un SNN basado en tiempo se asigna automaticamente al afiadir el primer
dispositivo de E/S de seguridad a la red. Esto no se aplica al backplane del
controlador ni a los puertos Ethernet puesto que el controlador se considera
como dispositivo en la red.

Al anadirse dispositivos de seguridad subsiguientes a la misma red, se les asigna
el mismo SNN definido en la direccién més baja en esa red CIP Safety, o el
propio controlador en el caso de puertos conectados al controlador.

Para la mayoria de las aplicaciones, basta con este SNN automatico basado en
tiempo.

Si la aplicacion requiere la asignacién manual del SNN de dispositivos de E/S
de seguridad, solo habr4 que asignar el SNN al primer dispositivo de E/S de
seguridad que afnada en una red o backplane remoto. Logix Designer asigna el
SNN del primer dispositivo a cualquiera de los dispositivos que anade a la
misma red remota o al mismo backplane remoto.

Para obtener una explicacién del nimero de red de seguridad (SNN),
consulte el documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact
GuardLogix 5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién
1756-RM012.

Cambio del SNN de un dispositivo de E/S de seguridad

Siga estos pasos para cambiar el SNN del dispositivo de E/S de seguridad a una

asignaciéon manual:

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo de
comunicacién EtherNet/IP en el 4rbol I/O Configuration y seleccione

New Module.
2. Seleccione el dispositivo de E/S de seguridad y haga clic en Create.

3. Enel cuadro de didlogo de configuracién New Module, haga clic en E]
ala derecha del nimero de red de seguridad.

[ R oaue

General™ ‘Connec’tion | Safety | Module Info | Input Configuration | Test 0utput‘

Type: 1734-1B8S 8 Point 24V DC Sink Input

Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley

Parent: Remote_Safety |0_2

Name: Remote_Safety_Input Module Number:

Descriptior: . SafetyNetwork 41F5_038C_6974 %

Number: = =
- 3/28/201812:32:13.684 P
Module Definition
Series: B
Revision: 21
Electronic Keying:  Compatible Module
Configured By: This Controller -~
Input Data: Safety =
Output Data: Test
Input Status: Pt. Status ~
Status: Creating 0K ] [ Cancel ] [ Help
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4. Enel cuadro de didlogo Safety Network Number, seleccione Manual

5. Introduzca el SNN como un valor de 1...9999 (decimal).

Safety Network Number ﬂ
Format:
(© Time-based Generate
@ Manual
Backplane: 4 (Decimal)
Number: l}
0001_0000_0004 (Hex)
Paste
Set >
[ ok ][ cancel ][ Hep

6. Haga clic en OK.

7. En el cuadro de didlogo de configuracion New Module, haga clic en OK.

General® lConnection | Safety | Module Info | Input Configuration | Test Output‘

Module Definition
Series:

Revision:
Electronic Keying:

Type: 1734-1B8S 8 Point 24V DC Sink Input

Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley

Parent: Remote_Safety |0_2

Name: Remote_Safety_Input Module Number:

Description: Safety Network
Number:

:

21
Compatible Module

0001_0000_0004 [}

Backplane: 4

Configured By: This Controller E
Input Data: Safety =
Output Data: Test
Input Status: Pt. Status L
Status: Creating 0K m [ Cancel ] [ Help
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Copia y pegado de un niimero de red de seguridad (SNN) de
dispositivo de E/S de seguridad

Si es necesario aplicar un SNN a otros dispositivos de E/S de seguridad, puede
copiar y pegar el SNN. Hay diversas maneras de copiar y pegar los SNN del
dispositivo de E/S de seguridad.

Copiado de un SNN del dispositivo de E/S de sequridad
En la ficha Module Properties General:

1. Enlaficha General, seleccione y resalte el SNN.
2. Presione Ctrl-C para copiar el SNN.

e
General | Connection l Safety I Module Info I Input Configuration TTest Output‘
Type: 1734-1B8S 8 Point 24V DC Sink Input
Vendor: Rockwell Automation/allen-Bradley
Parent: Remote_Safety 10_2
Name: Remoate_Safety_Input Module Number: E]
Description: Safety Network. [0001_0000_0004)
Sl [0001_0000_ooo<J |
> Backplane: 4 I}
Module Definition
Series: B Changes:
Revision: 2
Electronic Keying: Compatible Module
Configured By: This Controller -
Input Data: Safety =
Output Data: Test
Input Status: Pt. Status il

En el cuadro de didlogo Safety Network Number:

1. Enlaficha Module Properties General, haga clicen . | ala derecha del
numero de red de seguridad para abrir el cuadro de didlogo Safety
Network Number.

2. Enel cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en Copy o
haga clic en el campo SNN y presione Ctrl-C.

- N
Safety Network Number ‘.&_J
Format
) Time-based Generate
@ Manual
Backplane 4 {Decimal)
Number:
0001_0000_0004 (Hex) Copy
& «
OK [ Cancel ][ Hep
&
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Pegado de un SNN de dispositivo de E/S de sequridad

1. Enlaficha Module Properties General, haga clicen . | ala derecha del

numero de red de seguridad para abrir el cuadro de didlogo Safety

Network Number.
[Ty |
General ‘Connedlon | Safety I Module Info | Input Configuration | Test Oulpm‘

Type: 1734-1B8S 8 Point 24V DC Sink Input

Vendor: Rockwell Automation/&llen-Bradley

Parent: Remote_Safety 10_2

Name: Remote_Safety_Input Module Number:

Description: B Safety Network [0007_0000_0004]

S [0001_oo000_ooo4J 1|
- Backplane: 4 [k

Module Definition
Revision: 2
Electronic Keying: Compatible Module
Configured By: This Controller =
Input Data: Safety =
Output Data: Test
Input Status: Pt. Status s

2. En el cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en Paste o
haga clic en el campo SNN y presione Ctrl-V.

Safety Network Number u

Format:

() Time-based

o)
o
@
o
a0

@ Manual

Backplane: 4 {Decimal)

Number:

0001_0000_0004 (Hex)

Set «

OK |[ Cancel ][ Hebp

Para obtener una explicacién del nimero de red de seguridad, consulte el
documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix
5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién 1756-RMO012.
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Limite de tiempo dereaccion Estos tres valores definen el limite de tiempo de reaccién de la conexién

de la conexion

Compact

GuardLogix

[ ] © wentracey °
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Ev

B =
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(CRTL).

Valor Valor Descripcion
predeterminado

Requested Packet Interval (RPI) | 10 ms (RPI de entrada) | El periodo con el que los paquetes de entrada y salida
se envian al cable (red).

Timeout Multiplier 2 El multiplicador de interrupciones representa el
niimero de reintentos antes de expirar el tiempo de
espera.

Network Delay Multiplier 200 El multiplicador de retardo de red compensa los

retardos conocidos en el cable. Cuando se producen
estos retardos, se puede evitar que expiren los tiempos
de espera mediante el uso de este pardmetro.

Si ajusta estos valores, también puede ajustar el limite de tiempo de reaccién de
la conexién. Si no se recibe un paquete valido dentro del CRTL, la conexién de
seguridad sobrepasa el tiempo de espera, y los datos de entrada y salida se ponen
en el estado seguro (OFF).

IMPORTANTE  Los valores predeterminados generan un limite de tiempo de reaccién de la
conexion de entrada de 40 ms. Si no se editan los valores predeterminados,
verifique que este limite de tiempo de reaccion de la conexion se utiliza en
los célculos de tiempo de reaccion de sequridad.

Recomendamos que no reduzca el multiplicador de interrupciones y el
multiplicador de retardo de red por debajo del valor predeterminado puesto
que esto puede provocar caidas falsas de conexion.

IMPORTANTE  En el caso de aplicaciones con bancos grandes de POINT Guard Safety 1/0,
el limite de tiempo de reaccién de la conexién predeterminado puede
producir pérdida de conexién con los médulos de E/S de sequridad. En tales
€asos, puede ser necesario incrementar el valor RPI a partir del valor
predeterminado. Asegurese de que el nuevo limite de tiempo de reaccién
de la conexidn se utilice en los calculos de tiempo de reaccion de seguridad.

Para obtener una explicacién de los tiempos de reaccion, consulte el
documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact
GuardLogix 5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién
1756-RM012.
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Firma de dispositivo de E/S
de seguridad

Compact
GuardLogix
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Cada dispositivo de seguridad tiene una firma de configuracion unica que
define la configuracion del médulo. La firma de configuracién estd compuesta
por un numero de identificacion, fecha y hora, y se usa para verificar la
configuracién del médulo.

Configuracion mediante la aplicacion Logix Designer

Siel dispositivo de E/S se configura mediante la aplicacién Logix Designer, la
firma de configuracion se genera automaticamente. Se puede ver y copiar la
firma de configuracién mediante la ficha Safety en el cuadro de didlogo Module
Properties.

Figura 35 - Visualizacion y copiado de la firma de configuracion

| General ICnnned\nn | Safehfl Module Info I Input Corfiguration ITest Output | Output Corfiguration | Intemet Protocol | Port Cc/ * | *

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Max Observed
Type Interval (RP) (ms} Time Limit {ms) Network Delay (ms)
Safety Output 20 60.0 | Reset
Corfiguration Ownership

Corfiguration Signature:

ID:  [92%c_27a7 (Hex)
Date:  6/22/2017
Time:  20040FM 986 =] ms
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Restablecimiento del dispositivo de E/S de seguridad a la condicion
original

Si anteriormente se us6é un moédulo Guard I/O™, restablezca el mddulo a su
condicion original para borrar la configuracién existente antes de instalarlo en
una red de seguridad.

Cuando el proyecto del controlador estd en linea, la ficha Safety del cuadro de
didlogo Module Properties muestra la propiedad actual de la configuracion. Si
el proyecto abierto es propietario de la configuracion, se muestra Local. Si otro
dispositivo es propietario de la configuracién, se muestra Remote junto al

/ . . .7 ’
ntimero de red de seguridad (SNN), y la direccién de nodo o el nimero de
ranura del propietario de la configuracion. Aparece Communication error
cuando falla la lectura del dispositivo.

Sila conexidn es local, debe inhibir la conexién del dispositivo antes de
restablecer la propiedad. Siga estos pasos para inhibir el médulo.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el mddulo y seleccione
Properties.

2. Haga clic en la ficha Connection.

3. Seleccione Inhibit Connection.

4. Haga clic en Apply y seguidamente en OK.

Siga estos pasos para restablecer el médulo a su configuracion original cuando
esté en linea.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo y seleccione
Properties.

2. Haga clic en la ficha Safety.

Configuration Qwhership: Local

3. Haga clic en Reset Ownership. Rezet Dwhnership | A

SUGERENCIA No se puede restablecer la propiedad cuando hay ediciones pendientes
de las propiedades de los mddulos, cuando existe una firma de sequridad
o cuando esta en bloqueo de sequridad.
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Formato de direccion de id afia]d)ir L.m dispositivo a 19: c-arpeta de confbig}lrai:ién de }E(/i Sl, la apliclaiii(’)n
. sae ogix Designer crea automdticamente tags bajo el control del controlador para
dispositivo de E/S ol disposicive

Compact

) La informacién de E/S se presenta como un conjunto de tags. Cada tag utiliza
GuardLogix

una estructura de datos, segtin el tipo y las funciones del dispositivo de E/S. El
nombre del tag estd basado en el nombre del dispositivo en el sistema.

[ @ wersaay i
ow  ow  own T

La direccién de un mddulo de E/S de seguridad sigue este ejemplo.

B = EJEMPLO  Modulename.Type.Member

Tabla 21 - Formato de direccion de dispositivos de E/S de seguridad

Donde Es
Modulename Nombre del dispositivo de E/S de seguridad
Type Tipo de datos Entrada: |
Salida: 0
Member Datos especificos provenientes del dispositivo de E/S
Médulo solo de Modulename:|.RunMode™
entrada Modulename:l.ConnectionFaulted”

Modulename:l.Input Members

Médulo solo de salida  Modulename:1.RunMode™
Modulename:1.ConnectionFaulted ™
Modulename:0.0utput Members

E/S combinadas Modulename:l.RunMode
Modulename:l.ConnectionFaulted ™
Modulename:l.Input Members
Modulename:0.0utput Members

(1) Serequiere este miembro.

Tabla 22 — Mas recursos

Recurso Descripcion

Datos de tags y E/S en los controladores Logix 5000 — | Proporciona informacién sobre el direccionamiento de
Manual de programacion, publicacién 1756-PM004 dispositivos de E/S estandar
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Sustitucion del dispositivo de Estaseccién proporciona informacién sobre como sustituir los dispositivos de

E/S de se guri dad E/S de seguridad conectados a los controladores Compact GuardLogix.
¢ t . . .
Gu‘;?é‘ii;x Propiedad de la configuracion
@ Cuando el proyecto del controlador estd en linea, la ficha Safety del cuadro de

didlogo Module Properties muestra la propiedad actual de la configuracion.

| e Siel proyecto abierto es propietario de la configuracién, se muestra
Local.

e Siotro dispositivo es propietario de la configuracion, se muestra Remote
junto al nimero de red de seguridad (SNN), y la direccién de nodo o el
numero de ranura del propietario de la configuracion.

o Sifallalalectura del médulo, se muestra Communication error.

Sila conexidn es local, debe inhibir la conexién del dispositivo antes de
restablecer la propiedad. Siga estos pasos para inhibir el médulo.

1. Haga clic con el botén derecho del mouse en el médulo y seleccione
Properties.

2. Haga clic en la ficha Connection.

3. Seleccione Inhibit Connection.

4. Haga clic en Apply y seguidamente en OK.
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Configuracion de reemplazo

Se puede usar la aplicacion Logix Designer para reemplazar un dispositivo de
E/S de seguridad en una red Ethernet.

Para reemplazar un médulo Guard I/O en una red DeviceNet, su seleccion

depende del tipo de médulo.
Tabla 23 - Software

Si esta utilizando Use Vea

Un dispositivo de E/S de sequridad en La aplicacion Logix Designer | Mds abajo
una red EtherNet/IP.

Un mddulo 1791DS Guard I/0 mediante | Aplicacién Logix Designer Mds abajo
un dispositivo de conexion 1788-EN2DN

Un mddulo 1734 POINT Guard /0™ Software RSNetWorx™ para | Consulte el documento Médulos de
mediante un dispositivo de conexidn DeviceNet seguridad POINT Guard 1/0 — Manual
1788-EN2DN y un adaptador 1734-PDN del usuario, publicacion 1734-UM013.

e Siestd confiando en una porcion del sistema CIP Safety para mantener
el comportamiento SIL 2/PLd durante el reemplazo del dispositivo y las
pruebas funcionales, no se puede usar la funcién Configure Always.

Para obtener més informacién, consulte Remplazo con “Configure
OnlyWhen No Safety Signature Exists” habilitado en la pdgina 214.

e Se puede utilizar la funcién Configure Always si no se ha confiado a
todo el sistema de control CIP Safety encaminable el mantenimiento del
SIL 2/PLd durante el reemplazo y la prueba funcional de un dispositivo.

Para obtener més informacién, consulte Reemplazo con “Configure
Always” habilitado en la pigina 219.

El reemplazo del dispositivo de E/S de seguridad se configura en la ficha Safety
del GuardLogixcuadro de didlogo Controller Properties del controlador
Compact 5380.

Figura 36 — Reemplazo del dispositivo de E/S de seguridad

Controller Properties -

| MNonvolatic Memery |  Capacity | iniemet Frotocel |  Port Configurstion | Securty | Aam Log
| General | Major Fauts | Minor Fauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuion | Project | Safety
Safety Application: Unlocked
Safety Status:
Safety Signature Generate -

[ Protect Signature in Run Mode

When replacing Safety 1/0: | Corfigure Only When No Safety Signature Exists -
orifigure Only When No Safet gnature Exists. *
Safety Level: Configure Abways |
Safety Network Numbers: (5069 Backplane 40D2_0442_79EA [
8772017 3:51:05.450 PM
AT, Ethernat 40D2_0442_79EB =)
67/2017 3.51.06.451 FM
A2, Elhernet 40D2_0442_T9EC ()
6i7/2017 3:51:05.452 PM
oK | [ cancel | Help
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214

Remplazo con “Configure OnlyWhen No Safety Signature Exists”
habilitado

Cuando se reemplaza un dispositivo de E/S de seguridad, la configuracién se
descarga desde el controlador de seguridad si el DeviceID del nuevo dispositivo
coincide con el del original. El DeviceID es una combinacién de la direccién de

nodo/IP y el SNN, y se actualiza cada vez que se establece el SNN.

Si el proyecto se configura con la opcién como “Configure Only When No
Safety Signature Exists, siga los pasos apropiados indicados en la Tabla 24 para
reemplazar un dispositivo de E/S de seguridad basado en su escenario. Tras
completar los pasos, el DeviceID coincide con el original y esto hace posible
que el controlador de seguridad descargue la configuracion de dispositivo
apropiada y que restablezca la conexién de seguridad.

Tabla 24 - Sustitucion de un médulo

Existe lafirmade | Condicion del modulo | Accion requerida

seguridad Compact | de repuesto

GuardLogix

No Sin SNN (condicién Ninguna. El dispositivo estd listo para ser usado.
original)

Siono El mismo SNN que el de | Ninguna. El dispositivo esta listo para ser usado.
la configuracion de tarea
de sequridad original

Si Sin SNN (condicion Vea Escenario 1 El dispositivo de repuesto estd en su condicion
original) original y existe la firma de sequridad en la pdgina 214.

Si . Vea Escenario 2 — EI SNN del dispositivo de repuesto es diferente
SNN diferentealdela | a original y existe la firma de sequridad en la pagina 216.

—— | configuracién de tarea
No de sequridad original Vea Escenario 3 — EI SNN del dispositivo de repuesto es diferente
al original y no existe la firma de sequridad en la pagina 218.

Escenario 1— El dispositivo de repuesto estd en su condicion original y existe la firma de
sequridad

1. Retire el dispositivo de E/S antiguo ¢ instale el nuevo.

2. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el dispositivo de E/S de
seguridad de repuesto y seleccione Properties.

3. Paraabrir el cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en
J ala derecha del nimero de red de seguridad.

ENEW Madule - - Iﬁ‘

General ‘Cunnac:i\un I Safety I Module Info | Input Corfiguration | Test Output

Type: 1734B8S 8 Point 24V DC Sink Input

Vendor: Allen-Bradley

Parent: Remote_PaintGuard_modules

Mame: Module Number: 1 N

Diescription: o] SdEbiekEs 40E2_D41F_fB0C5
Number: =

= B/23/2017 3:1X32.965 PM

Module Definition

Series: B Change ...

Revision: 21
Electronic Keying: Caompatible Module

Configured By: This Controller -
Input Data: Safety c
Output Data: Test
Input Status: Pt Status il
Status: Creating OK | [ Cancel | [ Hel
—u
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4. Hagaclic en Set.

Safety Network Number |

FEormat:

Generate |

9/417/2012 11:07:00.283 A
" Manual

Backplane;: I [Decimal]

Murnber:

3416_0375_51EB [Hex) Copy |
Baste |

QK I Cancel | Help |

5. Compruebe que el indicador de estado de red (NS) se ilumine alternada-
mente de colores rojo y verde en el dispositivo correcto antes de hacer

clic en Yes en el cuadro de didlogo de confirmacién, para establecer el
SNN y aceptar el dispositivo de repuesto.

Set Safety Network Number in Module

!

E DANGER., Setting Safety Metwork Mumber in module,
L

Metwork status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing.

I bwo or more controllers are attempting to configure module, setting Safety Metwork Mumber will result in
configuration ownership being granted to first controller that successfully configures module,

I bwo or more controllers are attempting to connect to outputs of module, setting Safety Network Number will result
in output ownership being granted to first controller that successfully connects to outputs,

Set Safety Mebwork Number?

Mo | Help

6. Siga los procedimientos establecidos en su empresa para realizar la
prueba de funcionamiento del dispositivo de E/S reemplazado y del
sistema, y para autorizar el uso del sistema.
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Escenario 2 — EI SNN del dispositivo de repuesto es diferente al original y existe la firma de
sequridad

1. Retire el dispositivo de E/S antiguo e instale el nuevo.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en el dispositivo de E/S de
seguridad y seleccione Properties.

Haga clic en la ficha Safety.
4. Haga clic en Reset Ownership.

I Module Properties: DNB_local (1791D5-IB8X0B8/A 1.1) = |

Generall Connection  Safety |M0dule|nf0| Input Eonfigurationl TestDutputl Olutput Eonfigurationl

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Mz Cheerved
Type Interval (RPN (ms) Time Limit {ms) Metwark Delay (ms)
Safety Input 10 2 401 365 Reset Advanced... I
Safety Output 10 304 283| Resst

Configuration Dwrership: Local

Fieset Ownership | A

Configuration Signature:

1 Hath 9365 &) Copy |
Drate: I 1241542004 i l
Time: | 10:56:55 Ak =~ 11 2_:| ms
Statuz  Running 0K Cancel Apply Help

5. Haga clic en OK.

6. Haga clic con el botén derecho del mouse en el dispositivo y seleccione
Properties.

7. Paraabrir el cuadro de didlogo Safety Network Number, haga clic en
J ala derecha del nimero de red de seguridad.

New Module n—— ==
General | Connection I Safety I Module Info I Input Configuration I Test OLrtert|

Type: 1734-IB8S 8 Point 244 DC Sink [nput

endor: Allen-Bradley

Parent: Remate_PointGuard_modules

I ame: Module Mumber:

Description: . Dafely Network 40E2_0M1F_3qCs

Mumber: = =

o B/23/2017 31 2.3

Module Definition

Rievision: 21

Electronic Keying: Compatible Module

Configured By: This Controller -
Input Data: Safety 1 ‘
Output Data: Test L4
Input Status: Pt. Status il
Status: Creating 0K | [ Comcel | [ Heb
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8. Haga clic en Set.

FEormat:

&

x|

Generate |

9A17/2012 11:07:00.283 AM

" Manual
I [Decimal]

[Hex) Copy |
Baste |

Backplane:

Murnber:
3416_0375_51EB

Help |

w1

Cancel |

T~

9. Compruebe que el indicador de estado de red (NS) se ilumine
alternadamente de colores rojo y verde en el dispositivo correcto antes de
hacer clic en Yes en el cuadro de didlogo de confirmacion, para establecer
el SNN y aceptar el dispositivo de repuesto.

Set Safety Network Number in Module

DAMGER. Setting Safety Mebwark Mumber in module.

Set Safety Metwark Mumber?

Network status indicator on module's front panel is alternating red and green to help validate module addressing.

If bwo ar more controllers are attempting to configure module, setting Safety Metwark Mumber will resulk in
configuration ownership being granted ko firsk controller that successfully configures maodule.

If bwo ar more controllers are attempting to connect ko outputs of moduls, setting Safety Metwark Mumber will result
in output ownership being granted ko first contraller that successfully connects o outputs,

10. Siga los procedimientos establecidos en su empresa para realizar la
prueba de funcionamiento del dispositivo de E/S reemplazado y del
sistema, y para autorizar el uso del sistema.
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Escenario 3 — EI SNN del dispositivo de repuesto es diferente al original y no existe la firma

de sequridad

1. Retire el dispositivo de E/S antiguo e instale el nuevo.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en el dispositivo de E/S de

seguridad y seleccione Properties.

3. Haga clic en la ficha Safety.

[ Module Properties: DNB_local {1791D5-IB8X0B8/A 1.1}

=10l x|

Generall Connection  Safety Modulelnfol Input Eonfigurationl TestDutputl Olutput Eonfigurationl

Connection | Reguested Packet | Connection Reaction Mz Cheerved
Type Interval (RPN (ms) Time Limit {ms) Metwark Delay (ms)
Safety Input 10 2 401 365 Reset Advanced... I
Safety Output 10 304 283| Resst

Configuration Dwrership: Local

Fieset Ownership | -

Configuration Signature:

10: 8abh 9365

Drate: I 12/15/2004 - l

Time: |10:56:534M = ‘I‘I2_jI ms

[Hex] Copy |

Statuz:  Running ] 4

Cancel

Apply Help

4. Haga clic en Reset Ownership.
5. Haga clic en OK.

6. Siga los procedimientos establecidos en su empresa para realizar la
prueba de funcionamiento del dispositivo de E/S reemplazado y del
sistema, y para autorizar el uso del sistema.
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Reemplazo con “Configure Always” habilitado

ATENCION: Habilite la funcién “Configure Always” solo si todo el sistema de
control CIP Safety no esta comprometido a mantener el comportamiento SIL
2/PLd durante el reemplazo y las pruebas funcionales de un dispositivo.

No ponga dispositivos en su condicion original en una red CIP Safety si la funcidn
Configure Always estd habilitada, excepto mientras esté siguiendo este
procedimiento de reemplazo.

Cuando la funcién “Configure Always” estd habilitada en el proyecto del
controlador, el controlador autométicamente verifica y se conecta a un
dispositivo de repuesto que cumple todos estos requisitos:

o El controlador tiene datos de configuracién para un dispositivo
compatible en esa direccion de red.

o Eldispositivo se encuentra en su condicion original o tiene un SNN que
coincide con la configuracién.

Si el proyecto esta configurado para usar la opcién “Configure Always’, siga los
pasos apropiados para reemplazar un dispositivo de E/S de seguridad.
1. Retire el dispositivo de E/S antiguo ¢ instale el nuevo.

a. Siel dispositivo se encuentra en su condicion original, vaya al paso 6.
No se requiere realizar ninguna accién para que el controlador

Compact GuardLogix 5380 asuma la propiedad del dispositivo.

b. Siocurre un error de discordancia de SNN, vaya al siguiente paso
para restablecer el dispositivo a su condicién original.

2. Haga clic con el bot6n derecho del mouse en el dispositivo de E/S de
seguridad y seleccione Properties.

3. Haga clic en la ficha Safety.

= Module Properties: DNB_local (1791D5-1B8X0B8/A 1.1) =l

General I Connection S afety | Module Infol Input Configuration I Test Dutputl Output Configuration I

Connection | Regquested Packet | Connection Reaction Max Observed -
Type Interval (RPI) (ms) Time Limit (m=) Metwiark Delay (ms)
Safety Input 102 401 65| Reset Advanced... I
Safety Output 10 3041 283| Reset

Configuration Ownership: Local

Canfiguration Signature:

ID:  [Gasb_as6s [Hex) (G |
Date:  |12/15/2004 -

Time:  |10:56:534M — 112_:I ms

Status:  Running oK Cancel Spply Help

4. Haga clic en Reset Ownership.
5. Haga clic en OK.

6. Siga los procedimientos establecidos en su empresa para realizar la
prueba de funcionamiento del dispositivo de E/S reemplazado y del
sistema, y para autorizar al sistema para su uso.
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Tema Pagina
Elementos de una aplicacion de control 221
Tareas 223
Programas 228
Rutinas 230
Pardmetros y tags locales 231
Lenguajes de programacion 232
Instrucciones Add-On 233
Propiedades extendidas 234
Acceso al objeto del modulo desde una instruccién Add-On 235
Monitoreo del estado del controlador 236
Monitoreo de las conexiones de E/S 237

Elementos de una ap'icacién Una aplicacién de control esta compuesta de varios elementos que deben
de control planificarse para que la aplicacion se ejecute de forma eficiente. Entre los
elementos de la aplicacion se incluyen los siguientes:

o Tareas

Compact
CompactLogix GuardLogix e Programas
=i e Rutinas

@ Aton-Bradioy o
ey = o Parametrosy tags locales
_ e Instrucciones Add-On

Bl =~z E iy
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Figura 37 — Elementos de una aplicacion de control

Gestor de fallos del controlador ‘
[ Tarea32
\
\
Tarea 1
‘Programa 1000 vigilancia
Programa 1 Tags del
Rutina programay
principal pardmetros del
programa
Rutina de
fallo
Otras rutinas % [— L
Tags (globales) Definicién de la Datos compartidos por
del controlador instruccién Add-On Datos de /S ol sistema
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Tareas

El controlador le permite utilizar varias tareas para programar y priorizar la

ejecucion de los programas en funcion de ciertos criterios. Este procesamiento
multitareas asigna el tiempo de procesamiento del controlador a las diferentes

operaciones de su

aplicacién:

e El controlador ¢jecuta las tarea una por una.

¢ Una tarea puede interrumpir la ejecucién de otra y tomar el control

seguin su prioridad.

e Para cualquier tarea, puede utilizar varios programas. En un momento
dado, solo se ejecuta un programa.

o Puede ver las tareas en las vistas del controlador o del Logical Organizer,

scgt’m sea necesario.

SUGERENCIA

Un gran nimero de tareas puede dificultar el ajuste dptimo del sistema.

Figura 38 — Tarea dentro de una aplicacion de control

‘ Gestor de fallos del controlador ‘

| [ Tarea32
’ Programa 1000
’ emporizador
de vigilancia
Programa 1 Tags del
Rutina programay
principal pardmetros del
programa
Rutina de fallo
o] H |
Tags (globales) del Definicion de la Datos de S Datos compartidos
controlador instruccién Add-On porel sistema
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Tarea principal
(continua)

Tarea2
(periddica)

224

Figura 39 - Tareas
Controller Organizer

4 Controller My_Project 1
<7 Controller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
——P 4 | Tasks
4 % MainTask
4 L MainProgram
<7 Parameters and Local Tags
@ MainRoutine
Dg Routine_B
4 L Program_2
<7 Parameters and Local Tags
Z@ Routine
P <] My_Phase
4 (B Task_2
4 L Task_2 _Program_1
<7 Parameters and Local Tags
[ Task_2_Routinel
Unscheduled

—

Una tarea ofrece informacién sobre programacién y prioridad para un conjunto
de uno o varios programas. Utilice el cuadro de didlogo Task Properties para

Logical Organizer

Tarea principal
(continua) ————P= 4 L MainPragram
4 Legic and Tags
<7 Parameters and Local Tags
@ MainRoutine
Dg Routine_B
4 5] My_Phase
4 Legic and Tags
<7 Parameters and Local Tags
=1 Running
4 L Program_2
4 Legic and Tags
<7 Parameters and Local Tags
Tarea 2 Z@ Routine
o —— P 4 L Task_2 Program_l
(perlodlca) 4 Legic and Tags
<7 Parameters and Local Tags
[ Task_2_Routinel

configurar las tareas como continuas, periddicas o de evento.

Figura 40 — Configuracion del tipo de tarea

@ Task Properties - MainTask

= e

General | Corfiguration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|

Type:

Watchdog:

[ Inhibit Task

[ Disable Automatic Outpit Processing To Reduce Task Overhead

La Tabla 25 explica los tipos de tareas que puede configurar.
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Tabla 25 - Tipos de tareas y frecuencia de ejecucion

Tipo de tarea

Ejecucion de tarea

Descripcion

Continua

(Constante

Una tarea continua se ejecuta en segundo plano. Todo el tiempo de CPU que no se haya asignado a otras operaciones

(como control de movimiento y otras tareas) se utiliza para ejecutar los programas de la tarea continua.

- Latarea continua se ejecuta constantemente. Cuando la tarea continua realiza un escdn completo, se reinicia
inmediatamente.

- Un proyecto no requiere una tarea continua. Si se usa, usted solo utiliza una tarea continua.

Periddica

A un intervalo establecido, como
por ejemplo, cada 100 ms

Una tarea periédica desempefia una funcion a un intervalo.

«(ada vez que transcurre el tiempo correspondiente a la tarea periddica, la tarea interrumpe todas las tareas de menor
prioridad, se ejecuta una vez y devuelve el control al punto donde se quedq la tarea anterior.

« Puede configurar el periodo de tiempo de 0.1 a 2,000,000.00 ms. El valor predeterminado es 10 ms. También depende
del controlador y de la configuracién.

Evento

Inmediatamente cuando se
produce un evento

Una tarea de evento realiza una funcién cuando se produce un evento (activador). El activador de una tarea de evento
puede ser uno de los siguientes:

+(Cambio de estado de los datos de entrada del médulo

«Activador de tag consumido

+Instrucciéon EVENT

« Activador de eje

« Activador de evento de movimiento

Puede configurar un intervalo de tiempo de espera opcional para los activadores de eventos no detectados. El intervalo de
tiempo de espera hace que las tareas de evento se ejecuten incluso en ausencia del activador. Active la casilla de seleccién
Check the Execute Task If No Event Occurs Within <periodo de tiempo> correspondiente a la tarea.

Los controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix® 5380
admiten un méximo de 32 tareas. Solo una tarea puede ser continua.

Una tarea puede tener hasta 1,000 programas, cada uno con sus propias rutinas
ejecutables y tags bajo el control del programa. Una vez que se dispara (activa)
una tarea, se ejecutan los programas asignados a la tarea en el orden en el que se
han agrupado. Los programas solo pueden aparecer una vez en el Controller
Organizer y varias tareas no pueden compartirlos.

Tarea de evento con modulos de E/S Compact 5000

SUGERENCIA  Los mddulos de entrada de sequridad de E/S Compact 5000™ no pueden
activar eventos.

Algunos médulos de entradas digitales E/S Compact 5000 pueden activar una
tarea de evento. Por ¢jemplo, siga estos pasos para configurar una tarea de
evento con un cambio de estado de entrada del médulo 5069-IB16F que activa
el evento.

1. Configure el médulo de entrada 5069-IB16F para que active la tarea de
evento. Se necesitan las siguientes tareas.

a. Utilice el tipo de conexién Data with Events en la definicién del

modulo 5069-1B16E
b. Habilite el evento.

c. Seleccione como minimo un punto en el mdédulo para que participe
en el evento.

d. Definalo que constituye un evento, por ejemplo, un cambio de estado
de desactivado a activado.

e. Elija qué flanco del evento desencadena el evento. Es decir, el flanco
ascendente, el flanco descendente, 0 ambos pueden activar un evento.
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También puede enclavar un evento y habilitar activadores de puntos
independientes.

2. Cree una tarea dC €vento en su proyecto.

3. Configure la tarea de evento.

e Debe elegir el activador del evento. Por ejemplo, puede elegir Module
Input Data State Change como activador.

e Vincule la tarea al tag de entrada de evento adecuado en el médulo.

Para obtener més informacién sobre como utilizar tareas de evento con los
modulos de E/S Compact 5000, consulte el documento Compact 5000 I/0O
Digital and Safety Module User Manual, publicacién 5000-UM004.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar las tareas de evento en
general, consulte el documento Logix 5000 Controllers Tasks, Programs, and
Routines Programming Manual, publicacién 1756-PM005.
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Prioridad de las tareas

Cada tarea del controlador tiene un nivel de prioridad. El sistema operativo usa
el nivel de prioridad para determinar qué tarea se debe ejecutar cuando se
activan multiples tareas. Una tarea de mayor prioridad interrumpe cualquier
tarea de menor prioridad. La tarea continua tiene la prioridad més bajay
cualquier tarea de evento o periddica la interrumpe.

La tarea continua se ejecuta cuando no se estd ejecutando una tarea periddica.
Dependiendo de la aplicacion, la tarea continua podria ejecutarse con mayor
frecuencia que las tareas periddicas o con mucho menos frecuencia. También
puede haber una gran variabilidad en la frecuencia a la que se solicita la tarea asi
como su tiempo de escdn (debido al efecto de otras tareas periddicas).

IMPORTANTE  Si configura diversas tareas con la misma prioridad, el controlador les asigna
intervalos de tiempo, lo cual suboptimiza su aplicacién, lo cual no es
recomendable.

Las tareas de evento y periddicas pueden configurarse para que se ¢jecuten
desde la prioridad més baja de 15 hasta la prioridad més alta de 1. Utilice el
cuadro de didlogo Task Properties para configurar la prioridad de la tarea.

Figura 41 - Configuracion de la prioridad de la tarea

@ Task Properties - Task 2 |?'@
General | Corfiguration | Program / Phase Schedule I Mon'rtor|
Type: IPeriodic: v]
Period 10.000 ms
Priority: 10 | (Lower Number Yields Higher Priority)
Watchdog: 500.000 ms

[7] Disable Automatic Output Processing To Reduce Task Overhead
[ Inhibit Task
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Programas El sistema operativo del controlador es un sistema multitareas que permite la
priorizacién de tareas de conformidad con la norma IEC 61131-3. Este sistema
proporciona lo siguiente:

e Programas para agrupar datos y logica

¢ Rutinas para encapsular el c4digo ejecutable escrito en un solo lenguaje
de programacién

Cada programa contiene lo siguiente:
o Tagslocales
e Parametros
¢ Una rutina principal ¢jecutable
e Otras rutinas

¢ Una rutina de fallo opcional

Figura 42 — Programa dentro de una aplicacion de control

Gestor de fallos del controlador
| Tarea 32
Tarea 1
Configuracion
Estado
Temporizador de
‘ Programa 1000 vigilancia
Programa 1
9 Tags del
. - programay
Rutina principal parametros del
programa
Rutina de fallo
Otras rutinas
Tags (globales) del ‘ Deﬁan!on dela Datos de /S Datos compartldos por
controlador instruccién Add-On el sistema
Figura 43 — Programas
Controller Organizer v I X Logical Organizer v I X
4 Controller OrgProject 4 Legical Model OrgProject
<7 Controller Tags 4 L MainProgram
Controller Fault Handler 4 Legic and Tags
Power-Up Handler <7 Parameters and Local Tags
4 Tasks @ MainRoutine
4 % MainTask 4 L Secondary_Program
4 L MainProgram 4 Legic and Tags
<7 Parameters and Local Tags <7 Parameters and Local Tags
@ MainRoutine @ Secondary_1
4 L Secondary_Program
<7 Parameters and Local Tags
@ Secondary_1

228 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Desarrollo de aplicaciones estandar ~ Capitulo 13

Programas priorizados y no priorizados

Los programas priorizados en una tarea se ejecutan completamente desde el
primero hasta el tltimo. Los programas que no estan conectados a ninguna
tarea aparecen como programas no priorizados.

Los programas no priorizados dentro de una tarea se descargan al controlador
con el proyecto completo. El controlador verifica los programas no priorizados,
pero no los ejecuta.

Debe priorizar un programa dentro de una tarea antes de que el controlador
escance el programa. Para priorizar un programa no priorizado, use la ficha

Program/Phase Schedule del cuadro de didlogo Task Properties.

Figura 44 — Priorizacion de un programa no priorizado

@ Task Properties - MainTask '?'@
Program / Phase Schedule | Monitor
Unscheduled: Scheduled:
Secondary_Program
Move
e

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 229



Capitulo 13

Desarrollo de aplicaciones estandar

Rutinas

230

Una rutina es un conjunto de instrucciones légicas en un lenguaje de
programacion, como el diagrama de 1égica de escalera. Las rutinas
proporcionan el c6digo ejecutable para el proyecto en un controlador.

Cada programa tiene una rutina principal. Esta rutina principal es la primera
que se ejecuta cuando el controlador activa la tarea asociada y llama al programa
asociado. Use légica como, por ¢jemplo, la instruccion Jump to Subroutine

(JSR), para llamar a otras rutinas.

También se puede especificar una rutina de fallo de programa opcional. El

controlador ejecuta esta rutina si encuentra un fallo en la ejecucién de una
instruccién dentro de cualquiera de las rutinas en el programa asociado.

Figura 45 — Rutinas de una aplicacion de control

‘ Gestor de fallos del controlador ‘
| Tarea32
Tarea 1
Configuracion
Estado
Temporizador de
‘ Programa 1000 vigilancia
Programa 1
Tags del
] L. programay
Rutina principal pardmetros del
programa
Rutina de fallo
Otras rutinas — -
Tags (globales) del . Deﬁan!on dela Datos de E/S Datos comparndos por
controlador instruccion Add-On el sistema
Figura 46 — Rutinas
Controller Organizer -+ 0 X Logical Organizer -+ 0 X
4 Controller OrgProject 4 Logical Model OrgProject
<7 Controller Tags 4 L MainProgram
Controller Fault Handler 4 Legic and Tags
Power-Up Handler . <7 Parameters and Local Tags
4 | Tasks Rutina —T——P & MainRoutine
4 £ MainTask ] 4 L Secondary_Program
4 L MainProgram 4 Legic and Tags
. <7 Parameters and Local Tags . <7 Parameters and Local Tags
Rutina —T B MainRoutine Rutina ——P B Secondary 1
] 4 L Secondary_Program
<7 Parameters and Local Tags
Rutina —F— Secondary_1
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Dispos. de E/S analdgicas

Bit de almacenamiento

Parametros y tags locales

Controller Organizer — Parametros del programa principal y tags locales

Controller Organizer x

4 Controller My_Project 1
<7 Controller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
4 Tasks
4 % MainTask
4 L MainProgram
<7 Parameters and Local Tags
@ MainRoutine
Dg Routine_B
P4 Program_2
P <] My_Phase
b () Task_2
Unscheduled
4 Moticn Groups
& Motion_Group
Ungrouped Axes
4 Assets
Y. Logical Model
b 171 1/0 Configuration

Con un controlador Logix 5000 se utiliza un tag (nombre alfanumérico) para
acceder a los datos (las variables). En los controladores Logix 5000 no hay un
formato numérico fijo. El nombre del tag identifica los datos y le permite hacer
lo siguiente:

o Organizar los datos para reflejar la maquinaria.

e Documentar la aplicacién mientras la desarrolla.

Este ejemplo muestra los tags de datos que se crean dentro del émbito del
programa principal del controlador.

Figura 47 - Ejemplo de tags
Logical Organizer — Parametros del programa principal y tags locales

Logical Organizer x

4 Legical Model My _Project 1
4 L MainProgram
4 Legic and Tags

<7 Parameters and Local Tags
@ MainRoutine
Dg Routine_B

P <] My_Phase

P4 Program_2

P4 Task_2_Program_1

Ventana Program Tags — Tags locales y parametros del programa principal

Scope: (5@ MainProgram  Show: Al Tags - Y.

Name -2|# | Usage Alias For Base Tag Data Type Description Exdemal Access Constant | Style
north_tank_mix  |Local BOOL Read Write ] Decimal
north_tanke_pr... |Local REAL ReadWrite ] Float
north_tank_temp |Local REAL Read \Write E Float

+-one_shots Local DINT Read \Write E Decimal

+|-recipe Local TANK Read \Write E

Valor entero +|-recipe_number | Local DINT Read \Write E Decimal
replace_bit Local BOOL Read \Write ] Decimal
Contador +|tunning_hours | Local COUNTER Read Write B
Temporizador +|-running_secon... |Local TIMER Read Write I}
Disposit, deE/S digitales start Local BOOL Read Write ] Decimal
stop Local BOOL ReadWrite ] Decimal
> ]

Hay varias pautas acerca de cdmo crear y configurar pardmetros y tags locales
para lograr una ejecucion ptima de tareas y programas. Para obtener més
informacidn, consulte el documento Datos de tags y E/S en los controladores

Logix 5000 — Manual de programacién, publicacién 1756-PM004.
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Parametros de programa

Los pardmetros de programa definen una interface de datos para programas a
fin de facilitar el intercambio de datos. Puede conseguir el intercambio de datos
entre programas mediante conexiones predefinidas entre los pardmetros o
directamente mediante una notacion especial.

A diferencia de los tags locales, se puede obtener acceso a todos los parametros
de programa de forma publica fuera del programa. Ademds, el acceso externo de
HMI se puede especificar de modo individual para cada pardmetros.

Hay varias pautas acerca de como crear y configurar parimetros y tags locales
y y y
para lograr una ejecucion dptima de tareas y programas.

e Datos de tags y E/S en los controladores Logix 5000 — Manual de
programacion, publicacién 1756-PM004

e Logix 5000 Controllers Program Parameters Programming Manual,
publicacién 1756-PM021

e Logix 5000 Controllers Design Considerations Reference Manual,

publicacién 1756-RM094

La aplicacién Studio 5000 Logix Designer” admite los siguientes lenguajes de

programacion.

Lenguaje

Se usa preferentemente en programas con

Diagrama de ldgica de escalera
(LD)

Ejecucidn continua o paralela de miltiples operaciones (no secuenciales)

Operaciones booleanas o basadas en bits

Operaciones ldgicas complejas

Procesamiento de comunicacion y de mensajes

Enclavamiento de méquinas

Operaciones que el personal de servicio o mantenimiento deben
interpretar para resolver problemas de la maquina o el proceso

IMPORTANTE: El diagrama de l6gica de escalera es el tnico lenguaje de
programacion que se puede utilizar con la tarea segura en los controladores
Compact GuardLogix 5380.

Diagrama de blogues de

Control de variador y de proceso continuo

funciones (FBD!
(FED) Control de lazo
Calculos en flujo de circuito
Diagrama de funciones Administracién de alto nivel de mltiples operaciones

secuenciales (SFC)

Secuencia repetitiva de operaciones

Proceso por lotes

Control de movimiento que emplea texto estructurado

Operaciones de méquinas de estados

Texto estructurado (ST)

Operaciones matematicas complejas

Procesamiento especializado de lazos de matriz o de tabla

Manejo de cadenas ASCIl o procesamiento de protocolo

Para obtener informacién sobre la programacion en estos lenguajes, consulte el
documento Logix 5000 Controllers Common Procedures Programming

Manual, publicacién 1756-PM001.
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Instrucciones Add-On Con la aplicacién Logix Designer, es posible disefiar y configurar conjuntos de

instrucciones de uso frecuente para mejorar la coherencia de los proyectos.
Similares a las instrucciones incorporadas que contienen los controladores
Logix 5000, estas instrucciones creadas por el usuario se conocen como
instrucciones Add-On.

Las instrucciones Add-On reutilizan algoritmos de control comunes. Gracias a
ellas puede hacer lo siguiente:

e Facilitar el mantenimiento creando l6gica para una instancia.

e Aplicar proteccién de fuente para ayudar a proteger la propiedad
intelectual.

e Reducir el tiempo de desarrollo de la documentacidn.

Se pueden usar instrucciones Add-On en varios proyectos. Puede definir sus
instrucciones, obtenerlas de otro usuario o copiarlas de otro proyecto. La
Tabla 26 explica algunas de las capacidades y ventajas de usar instrucciones

Add-On.
Tabla 26 - Capacidades de las instrucciones Add-On

Capacidad Descripcion

Ahorro de tiempo Con las instrucciones Add-On, puede combinar la I6gica que utiliza con mayor frecuencia en conjuntos de instrucciones reutilizables. Ahorrara
tiempo si crea instrucciones para sus proyectos y las comparte con otros. Las instrucciones Add-On aumentan la uniformidad de los proyectos, ya
que los algoritmos que se utilizan con frecuencia funcionan siempre de la misma manera, independientemente de quién implemente el
proyecto.
IMPORTANTE: No se pueden editar AOI en linea. Puede sobrescribir AOI existentes utilizando la funcion en linea de importacién parcial.

Uso de editores estandar Puede utilizar uno de estos editores para crear instrucciones Add-On:

+ Diagrama de escalera
- Diagrama de bloques de funciones
«Texto estructurado

Exportacion de instrucciones
Add-On

Puede exportar instrucciones Add-On a otros proyectos, y copiarlas y pegarlas de un proyecto a otro. Indique para cada instruccién un nombre
tnico y descriptivo para facilitar la gestion y reutilizacién de su coleccion de instrucciones Add-On.

Uso de vistas en contexto

Las vistas en contexto le permiten visualizar la I6gica de una instruccion para resolver en linea los problemas de las instrucciones Add-On de
forma instanténea y simple.

Documentacion de la
instruccion

Al crear una instruccion, usted introduce informacién en los campos de descripcion. La definicién de cada instruccion incluye informacion sobre la
revision, el historial de cambios y una descripcion. El texto de la descripcién también se convierte en el tema de ayuda de la instruccion.

Aplicacidn de proteccién del
cddigo fuente

Al crear instrucciones Add-On, puede especificar que los usuarios dispongan de acceso de solo lectura a sus instrucciones. También puede
prohibir el acceso a la I6gica interna o a los pardmetros locales que utilizan las instrucciones. Esta proteccion del cddigo fuente le permite impedir
cambios no deseados en las instrucciones y contribuye a proteger su propiedad intelectual.

Una vez definidas en un proyecto, las instrucciones Add-On se comportan
de manera similar a las instrucciones incorporadas en los controladores

Logix 5000.

Con Studio 5000 Logix Designer, versién 31 y posteriores, las instrucciones
Add-On aparecen en la carpeta Assets del organizador. Estas aparecen en la
barra de herramientas de instrucciones para un fécil acceso, junto con las
instrucciones internas.
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Figura 48 — Instrucciones Add-On (ejemplo de Studio 5000 Logix Designer, version 31)

Controller Organizer

* 0 x

4 Controller My_Project 1
<7 Controller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
P Tasks
P Motion Groups
4 Assets

I Motor_Starter
b My_Instruction
I My_Instructionl
P Data Types
Trends

Propiedades extendidas

4 ] Add-On Instructions

Barra de herramientas de instrucciones

Maod Mot Iyl Myl
uleSt or ¥ nstru nstry

Add-On

4 p Favorites Program Control Bt Timer/Co

La funcién de propiedades extendidas le permite definir mds informacion,

como limites, unidades de medicién o identificadores de estado, para los
diferentes componentes del proyecto del controlador.

Componente

Propiedades extendidas

Tag

En el editor de tags, afiada propiedades extendidas a un tag.

Tipo de datos definido por el usuario

En el editor de tipos de datos, afada propiedades extendidas a los tipos de
datos.

Instrucciones Add-On

En las propiedades asociadas a la definicion de la instruccion Add-On, afiada

propiedades extendidas a las instrucciones Add-On.

Scope: [fBL340ERM _applic v Show: Al Tags > T -
Name [Z2 « AliasFor  BaseTag Style [ Properties \ad
b K5500_drive 1:5 o5 gy Extended Propertes... - é’
b K5500_drive2:S 4 General Eingmwmg Unit ) 4

State0 S
b Remote COMPACT_5000_10_modules:1:C Name ] statel a
4 Remote_COMPACT_5000_I0_modules:1 S“‘"P‘“’"
sage
4 Remote_COMPACT_5000_10_modules:lL... = g

ype Base
Remote_ COMPACT_5000_I0_modules:L.. Deci. Alias For
Remote_COMPACT_5000_10_modules:1... Deci... Base Tag
Remote_COMPACT_5000_I0_modules:L... Float Data Type
Remote_COMPACT_5000_10_modules... Deci... Scope

External Access
Remote_COMPACT_5000_I0_modules:L.. Deci. Style
Remote_COMPACT_5000_10_modules:l... Deci... Frmm—
Remote_COMPACT_5000_I0_modules:L.. Deci. Required
Remote_COMPACT_5000_10_modules:1... Deci... it

> Data
Remote_COMPACT_5000_I0_modules:L.. Deci. ? )
b Produced Connection

Remote_COMPACT_5000_10_modules:l... Deci.. | b Consumed Connection
Remote_COMPACT_5000_I0_modules:L.. Deci.. | 4 Parameter Connections {0:0}
Remote_COMPACT_5000_10_modules:1... Deci...

El comportamiento de paso “pass-thru” consiste en la capacidad de asignar
propiedades extendidas a un nivel mayor de una estructura o instruccién Add-

n vy tener dicha propiedad extendida automaticamente disponible para todos
Ony tener dich dad extendida automat ted bl tod
los miembros. El comportamiento de paso “pass-thru” estd disponible para
descripciones, identificadores de estado y unidades de medicidn, y el usuario

y y

puede configurarlo.

El comportamiento de paso “pass-thru” se configura en la ficha Project del
cuadro de didlogo Controller Properties. Si opta por no mostrar las
propiedades de paso “pass-thru”, solo se mostraran las propiedades extendidas
configuradas para un determinado componente.

El comportamiento de paso “pass-thru” no esta disponible para los limites.
Cuando se crea una instancia de un tag, si hay limites asociados con el tipo de
datos, se copia la instancia.
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Acceso al objeto del modulo
desde una instruccion
Add-On

Utilice la sintaxis .@Min y .@Max para definir tags que tengan limites. No hay
ninguna indicacion en el explorador de tags de que se hayan definido
propiedades extendidas de limites para un tag. Si intenta utilizar propiedades
extendidas que no se han definido para un tag, los editores muestran una
indicacién visual y la rutina no se verifica. Los indicadores visuales incluyen:

e Un error de renglén en la ldgica de escalera.
e Una X de error de verificacién en los diagramas de bloques de funciones.

e Elerror subrayado en el texto estructurado.

Puede consultar las propiedades extendidas de limites definidas por la sintaxis
.@Min y .@Max. Sin embargo, no es posible escribir en los valores de
propiedades extendidas mediante la l6gica.

Para obtener més informacion sobre las propiedades extendidas, consulte el
documento Datos de tags y E/S en los controladores Logix 5000 — Manual de
programacidn, publicacién 1756-PM004.

El objeto MODULE proporciona informacion de estado acerca de un médulo.
Para seleccionar un objeto de médulo concreto, establezca el operando Object
Name de la instruccién GSV/SSV en el nombre del médulo. El médulo
especificado debe estar presente en la seccién I/O Configuration del
Controller Organizer y debe tener un nombre de dispositivo.

Puede obtener acceso directamente a un objeto MODULE desde una
instruccion Add-On. Anteriormente, podia obtener acceso a los datos del

objeto MODULE, pero no desde dentro de una instruccion Add-On.

Debe crear un pardmetro Module Reference al definir la instrucciéon Add-On
que desea que tenga acceso a los datos del objeto MODULE. Un pardmetro
Module Reference es un pardmetro InOut del tipo de datos MODULE que
apunta al objeto MODULE de un médulo de hardware. Puede utilizar los
pardmetros de referencia al médulo tanto en la légica de la instruccién Add-On
como en laldgica del programa.

= Add-On nstruction Defniton - wosuesates 10 |

General | Parameters | Local Tags I Scan Modes I Signaty

Data Context: {=F ModuleStatus <definition - l:l :

Mame Usage | Data Type | Defal
[ Enablein Input  BOOL
— & utput

10_ModRef InCut MODULE

K

Para obtener mds informacién acerca del parametro Module Reference,
consulte la ayuda en linea de la aplicacién Logix Designer y el documento
Logix 5000 Controllers Add-On Instructions Programming Manual,
publicaciéon 1756-PM010.
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El objeto MODULE utiliza los siguientes atributos para proporcionar
informacién de estado:

e EntryStatus

o FaultCode

¢ Faultlnfo

o FWSupervisorStatus
o ForceStatus

e Instance

e LEDStatus

e Mode

e Path

Monitoreo del estado del El controlador usa las instrucciones Get System Value (GSV) y Set System
controlador Value (SSV) para obtener y establecer (cambiar) los datos del controlador. El

controlador almacena datos de sistema en objetos.

La instruccién GSV recupera la informacion especificada y la coloca en el
destino. La instruccién SSV establece el atributo especificado con datos del
origen. Ambas instrucciones estén disponibles en la ficha Input/Output de la
barra de instrucciones.

Figura 49 — Instrucciones GSV y SSV para monitoreo y establecimiento de atributos

Al anadir una instruccién GSV/SSV al programa, se muestran las clases de
objeto, los nombres de objeto y los nombres de atributo de la instruccién. En
cuanto a la instrucciéon GSV, es posible obtener los valores de los atributos
disponibles. Para la instrucciéon SSV, solo se muestran los atributos que es
posible establecer.

Algunos tipos de objeto aparecen de forma repetida, por lo que es necesario
especificar el nombre de objeto. Por ejemplo, la aplicacion puede tener diversas
tareas. Cada tarea tiene su propio objeto Task al cual se puede obtener acceso
mediante el nombre de la tarea.

Las instrucciones GSV y SSV monitorean y establecen numerosos objetos y
atributos. Consulte la ayuda en linea correspondiente a las instrucciones GSV'y

SSV.
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Monitoreo de las conexiones
de E/S

Sila comunicacién con un dispositivo en la configuracién de E/S del
controlador no se produce en un periodo especifico de la aplicacion, la
comunicacion sobrepasa el tiempo de espera y el controlador produce
advertencias.

El tiempo de espera minimo, que una vez transcurrido sin comunicacion, hace
que se sobrepase el tiempo de espera, es 100 ms. El de tiempo de espera puede
ser mayor en funcién del RPI de la aplicacién. Por ejemplo, si su aplicacion
utiliza el RPI predeterminado = 20 ms, el tiempo de espera es 160 ms.

Para obtener més informacién sobre cdémo determinar el tiempo para su
aplicacién, busque el ID de respuesta 38535 en la Knowledgebase de Rockwell

Automation”: http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase.

Cuando se sobrepasa el tiempo de espera, el controlador genera estas
advertencias;
e Lainformacién de estado de fallo de E/S se desplaza por la pantalla de
estado de 4 caracteres del controlador.

e Aparece un icono & sobre la carpeta de configuracién de E/S y sobre
los dispositivos que han sobrepasado el tiempo de espera.

e Se produce un cédigo de fallo de médulo. Puede consultar el c6digo de
fallo de las siguientes maneras:

- El cuadro de didlogo Module Properties

— Unainstrucciéon GSV

Para obtener mas informacién acerca de los fallos de E/S, consulte el
documento Logix 5000 Controllers Major, Minor, and I/O Faults
Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

Determinacion de si la comunicacion de E/S ha sobrepasado el
tiempo de espera

Este ejemplo se puede utilizar con los controladores CompactLogix 5380 o
Compact GuardLogix 5380 y puede ayudar a determinar si la comunicacién
del controlador ha sobrepasado el tiempo de espera:

o Lainstruccién GSV obtiene el estado del indicador de estado I/O
(mediante el atributo LEDStatus del objeto Module) y lo almacena en el
tag IO_LED.

e EITO_LED es un tag DINT que almacena el estado del indicador de
estado de E/S o de la pantalla de estado en la parte frontal del
controlador.

e SilO_LED esigual a2, se ha perdido como minimo una conexién de E/
Sy se establece Fault_Alert.

Figura 50 — Uso de GSV para identificar el tiempo de espera de E/S

GSV

EQU Fault_Alert
Cla Sourc

Module — Source A 10_LED
O
2

e LedStatus Source
10_LED
i

Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018 237


http://www.rockwellautomation.com/support/
http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/pm/1756-pm014_-en-p.pdf

Capitulo 13 Desarrollo de aplicaciones estandar

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad

(ada mddulo de E/S de sequridad tiene un estado de conexidn en el tag
definido por el médulo.

Determinacion de si la comunicacion de E/S a un modulo de E/S
especifico sobrepaso el tiempo de espera

Si la comunicacién sobrepasa el tiempo de espera con un dispositivo (médulo)
en la configuraciéon de E/S del controlador, el controlador produce un cédigo
de fallo ¢ informacién de fallo del médulo. Puede usar las instrucciones GSV
para obtener el c4digo de fallo y la informacién mediante los atributos
FaultCode y FaultInfo del objeto Module.

Para obtener informacion sobre los médulos de E/S de seguridad, vea

Monitoreo de las conexiones de seguridad en la pdgina 269.

Gestion automatica de fallos de conexion de mddulo de E/S

Puede utilizar un error de conexién de E/S para hacer que se ejecute el gestor de
fallos del controlador. Para ello, establezca la propiedad del médulo que causa
un fallo mayor como resultado de un error de conexién de E/S. El fallo mayor
causa la ejecucion del gestor de fallos del controlador.

IMPORTANTE  No puede programar las conexiones del modulo de E/S de seguridad ni las
conexiones de produccién/consumo de sequridad para causar un fallo mayor
en el controlador de manera automatica. Vea Desarrollo de aplicaciones de
seguridad en la pagina 241.

Puede ser importante interrumpir el escan del programa normal para gestionar
un fallo de conexién de E/S. En este caso, establezca “Major Fault On
Controller If Connection Fails While In Run Mode” y coloque la 16gica en el
gestor de fallos del controlador.

Figura 51 - Fallo de conexion de E/S que causa fallo mayor

7] Module Properties: Local:1 (5069-OF8 2.005) =8 on ===

General Connection

Connecti

Module Inf

Channels

E1-Chi0

Requested Packet terval (RPY)
- Liits i N (ms) (
&-Calt
s
£ Chl2 OutputDats 200 2]02 7500

Inibit Modue

Major Fault On Controler If Connection Fails Whie in Run Mode

s

Module Fault

Status: Offine ok ) [ concel | [ seny | [ tHen

238 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Desarrollo de aplicaciones estandar ~ Capitulo 13

Puede configurar la aplicacién para que una respuesta a un fallo en la conexién
del médulo de E/S pueda esperar hasta el siguiente escan del programa. En este
caso, coloque la ldgica en una rutina normal y utilice la técnica GSV que se

describe en la pdgina 237 para llamar a la légica.

En primer lugar, desarrolle una rutina en el gestor de fallos del controlador que
pueda responder a los fallos de conexion de E/S. A continuacién, en el cuadro
de didlogo Module Properties del médulo de E/S o un médulo de
comunicacién primario, marque la casilla Major Fault On Controller If
Connection Fails While in Run Mode.

SUGERENCIA La deteccidn de una pérdida de conexidn de E/S toma como minimo
100 milisegundos, incluso cuando se utiliza el gestor de fallos del
controlador.

Para obtener més informacién acerca de cémo programar el gestor de fallos del

controlador, consulte el documento Logix 5000 Controllers Major, Minor, and

I/O Faults Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

Ejemplos de proyectos de controlador

Logix Designer incluye ejemplos de proyectos que puede copiar y modificar
segun las necesidades de su aplicacién. Para acceder a los ejemplos de proyectos,
seleccione Sample Project en la interface Studio 5000,

Figura 52 — Para abrir los ejemplos de proyectos

Rockwell Software’

StUd! OO |

New Project Existina Project

From Import Sample Project

From Sample Project From Upload

Recent Projects

& My_Project_1 & CrgProject @ siL_2_ssfety_Project & va1_Test

& va1_Froject @ safetyFroject @ silz_ssfetyProject & ccLxsm0
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Notas:
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Compact
GuardLogix

B! o=z

Desarrollo de aplicaciones de sequridad

Tema Pagina
Tarea de sequridad 24
Programas de sequridad 244
Rutinas de sequridad 244
Tags de sequridad 245
Tags de sequridad producidos/consumidos 247
Asignacion de un tag de sequridad 256
Proteccion de la aplicacién de sequridad 259
Generacion de la firma de sequridad 262
Restricciones de programacion 265
Monitoreo del estado de sequridad 266
Fallos de sequridad 272
Desarrollo de una rutina de fallo para aplicaciones de sequridad 275
Uso de las instrucciones GSV/SSV en una aplicacion de seguridad 276

Este capitulo explica los componentes que conforman un proyecto de
seguridad y proporciona informacién sobre el uso de funciones que ayudan a
proteger la integridad de la aplicacién de seguridad, como por ¢jemplo, la firma

de seguridad y el bloqueo de seguridad.

El documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact
GuardLogix 5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién
1756-RM012, trata los temas siguientes:

Pautas y requisitos para desarrollar y poner en marcha las aplicaciones de

seguridad SIL 2/PLd, incluyendo el uso de perfiles Add-On
Creacién de una especificacién detallada del proyecto
Escritura, documentacion y prueba de la aplicacién

Generacion de la firma de seguridad para identificar y ayudar a proteger
el proyecto

Confirmacién del proyecto mediante la impresion o la visualizacién del
proyecto cargado y comparacion manual de las configuraciones, los

datos de seguridad y la 16gica del programa de seguridad

Comprobacién del proyecto con casos de prueba, simulaciones, pruebas
de verificacion de funcionamiento y una revisién independiente de
seguridad en caso necesario

Bloqueo de la aplicacién de seguridad

Célculo del tiempo de reaccidn del sistema
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Tarea de seguridad

Compact
GuardLogix

242

ATENCION: La realizacién de una modificacion en linea (de I6gica,datos o
configuracion) puede afectar las funciones de sequridad del sistema si la
modificacion se efectda durante la ejecucion de la aplicacion. Se debe intentar
realizar una modificacion solo si es absolutamente necesario. Ademds, si la
modificacion no se realiza correctamente, puede interrumpir la aplicacién. Por
lo tanto, cuando se elimina la firma de sequridad para efectuar una edicion en
linea de la tarea de sequridad, antes de realizar una modificacién en linea hay
que implementar medidas de sequridad alternativas y estas deben estar
presentes durante el periodo de la actualizacion.

Cuando se crea un proyecto de controlador de seguridad, la aplicacién Studio

ogix Designer® crea automaticamente una tarea de seguridad con un
5000 Logix Designer® tomat t tarea de seguridad
programa de seguridad y una rutina (de seguridad) principal.

Figura 53 — Tarea de seguridad en Controller Organizer y Logical Organizer

Controller Organizer X Logical Organizer X

P Controller L3100ERMS2_application E P Legical Model L3100ERMS2_application
<7 Controller Tags 4 L MainProgram
Controller Fault Handler a Logic and Tags
Power-Up Handler 3 <7 Parameters and Local Tags
4 Tasks ferbrimrrrierot
4 £ MainTask 4 1 SafetyProgram
LT 11 o L) 4 Legic and Tags
4 (D) SafetyTask <7 Parameters and Local Tags
4 _L SafetyProgram L@ MainRoutine

<7 Parameters and Local Tags
L[ MainRoutine
Unscheduled

4 | Motion Grouns.
4 m 3

Dentro de la tarea de seguridad se pueden usar varios programas de seguridad,
compuestos a su vez por varias rutinas de seguridad. Los controladores
Compact GuardLogix” 5380 admiten una tarea de seguridad. La tarea de
seguridad no se puede eliminar.

Dentro de la tarea de seguridad no se pueden secuenciar programas estdndar ni
ejecutar rutinas estindar.
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Periodo de la tarea de seguridad

La tarea de seguridad es una tarea periddica temporizada. Se define la prioridad
de la tarea y el tiempo del temporizador de vigilancia en el cuadro de didlogo

Task Properties — Safety Task.

Para abrir el cuadro de didlogo, haga clic con el botén derecho del mouse en la
tarea de seguridad y elija Properties.

Figura 54 — Configuracion del periodo de la tarea de seguridad

Task Properties - SafetyT:
- Corfiguration” | Program Schedule | Monitor
Type: Periodic
Period: 20 ms
Priority: 3 = (Lower number yields higher priority)
Watchdog: 20.000 ms
OK | [ Cancel ][ ppy |[ Heb

Para obtener el tiempo de ejecucion més uniforme de la tarea de seguridad y
minimizar los fallos de temporizador de vigilancia de la tarea de seguridad,
recomendamos ejecutar la tarea de seguridad como la tarea de usuario con la
prioridad mas alta.

Debe especificar el periodo de la tarea de seguridad (en ms) y el temporizador
de vigilancia de la tarea de seguridad (en ms). El periodo de la tarea de
seguridad es el tiempo transcurrido entre los tiempos de inicio sucesivos para la
tarea de seguridad. El temporizador de vigilancia de la tarea de seguridad es el
tiempo madximo que puede transcurrir desde que se inicia la ¢jecucion de la
tarea de seguridad hasta que se termina.

El periodo de la tarea de seguridad est limitado a 500 ms como maximo, y no
se puede modificar en linea. Asegtrese de que la tarea de seguridad tenga
suficiente tiempo para terminar la ejecucion de la 16gica antes de volverse a
disparar. Si se sobrepasa el tiempo de espera del temporizador de vigilancia de la
tarea de seguridad, se genera un fallo de seguridad no recuperable en el
controlador de seguridad.

El periodo de la tarea de seguridad afecta directamente el tiempo de reaccién
del sistema.

Para obtener més informacién sobre como calcular el tiempo de reaccién del
sistema, consulte el documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y
Compact GuardLogix 5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién
1756-RM012.
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Programas de seguridad

Compact
GuardLogix
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Rutinas de seguridad

Compact
GuardLogix
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Ejecucion de la tarea de seguridad

La tarea de seguridad se ejecuta del mismo modo que la tarea periddica
estandar, salvo por las siguientes excepciones:

o Todos los tags de entrada de seguridad (entradas, consumidos y
asignados) se actualizan y se congelan cuando se empieza a ejecutar la
tarea de seguridad. Para obtener mas informacién acerca de la asignacion

de tags de seguridad, vea la pdgina 256.

o Los paquetes de salida de seguridad (tags producidos y médulos de
salida) se generan al concluirse la ejecucion de la tarea de seguridad.

¢ Cuando el controlador no tiene una firma de seguridad y no esté en
bloqueo de seguridad, se puede detener la tarea de seguridad hasta se
concluya una edicién en linea de un elemento de seguridad.

Los programas de seguridad tienen todos los atributos de los programas
estindar, salvo que solo se pueden programar en la tarea de seguridad y solo
pueden contener componentes de seguridad. Los programas de seguridad solo
pueden contener rutinas de seguridad. Una rutina de seguridad debe definirse
como la rutina principal y otra rutina de seguridad se puede definir como
rutina de fallo.

Los programas de seguridad no pueden contener rutinas estandar ni tags
estindar.

Las rutinas de seguridad tienen todos los atributos de las rutinas estindar, salvo
que solo pueden existir como parte de un programa de seguridad. Solo el
diagrama de légica de escalera es compatible con las rutinas de seguridad.

Una imagen semitransparente distingue visualmente una rutina de seguridad de
una rutina estandar.

S 2 I . >arety bignature: 1
g“';gy E— ID: <none> Date: Time:
W Offine fi. NoForces P No Edits . Safety Unlocked B,

= E: EN pc Do OC
G4 b b feel FRng Eppg Rou RIn, BN o, Lo, THRg oes, pesy 9%, 9%y, BEp, oon, stAr TsA Tash
i Favo Add-. Safe.. Bit Time Inpu Comp Comp Move

SafeyProgram - MainRoutine®
! a . abed | 0 b v b
4 Controller SIL2_Test -~
< Controller Tags %) —
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
4 Tasks
4 £ MainTask
P4 MainProgram
4 (1) SafetyTask
4 _1 SafetyProgram W
<7 Parameters and Local Tags
LB MainRoutine —>
Unscheduled
4 .| Motion Groups ha

File Prog Meta Dri

m

m

Ungrouped Axes 1 »
b1 Alarm Manager 2
T r
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Instrucciones Add-On de
seguridad

Tags de seguridad

Compact
GuardLogix

Puede crear instrucciones Add-On de seguridad para usarlas en aplicaciones de
seguridad. Las instrucciones Add-On de seguridad ofrecen una firma de
instruccidn de seguridad que se puede utilizar en aplicaciones relacionadas con
la seguridad en aplicaciones con clasificacién hasta SIL 2.

Para obtener més informacién consulte el documento Logix 5000 Controllers

Add On Instructions Programming Manual, publicacién 1756-PM010.

Los tags de seguridad tienen todos los atributos de tags estindar ademas de los
mecanismo certificados para proporcionar integridad de datos SIL 2/PLd.

Al crear un tag, usted asigna las siguientes propiedades.
e Nombre
e Descripcion (opcional)
e Tipo de tag
e Tipo de datos
e Alcance
o Class
o Estilo
e Acceso externo

e Sielvalor del tag es una constante

IMPORTANTE  No puede crear un tag de alias estandar de un tag de sequridad. En lugar de
ello, los tags estandar pueden asignarse a tags de sequridad mediante la
funcion de asignacion a tags de sequridad. Vea Asignacion de un tag de
sequridad en la pagina 256.

La aplicacién Logix Designer puede escribir directamente a tags de seguridad
directamente mediante el Tag Monitor cuando el Compact GuardLogix
controlador 5380 est4 en desbloqueo de seguridad, no tiene una firma de
seguridad y funciona sin fallos de seguridad.

El controlador no permite escribir en los datos de tag de seguridad desde
dispositivos de interface operador-maquina (HMI) externos, ni mediante
instrucciones de mensajes de controladores homélogos. Los dispositivos HMI
pueden tener acceso de solo lectura a los tags de seguridad (depende del ajuste
External Access).
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Tipos de datos validos

El tipo de datos define el tipo de datos que almacena el tag, como bit o nimero
entero.

Los tipos de datos se pueden combinar para formar estructuras. Una estructura
proporciona un tipo de datos tnico que coincide con una necesidad especifica.
Dentro de una estructura, cada tipo de datos individuales se conoce como
miembro. Al igual que los tags, los miembros tienen un nombre y un tipo de
datos. Usted puede crear sus propias estructuras como matrices o tipos de datos
definidos por el usuario.

Los controladores Logix contienen tipos de datos predefinidos para utilizarse
con instrucciones especificas. Los tags de seguridad pueden estar compuestos
por lo siguiente:

e Todos los tipos de datos primitivos (por ejemplo, BOOL, SINT, INT,
DINT, LINT, REAL)

¢ Tipos predefinidos que se usan para instrucciones de la aplicacién de

seguridad

e Tipos de datos definidos por el usuario o matrices compuestos por los
dos tipos anteriores

Alcance

El alcance de un tag determina dénde se puede acceder a los datos de tag.
Cuando se crea un tag, se define como tag de controlador (datos globales) o tag
de programa para un programa estdndar o de seguridad especifico (datos
locales). Los tags de seguridad pueden estar bajo el control del controlador o
bajo el control del programa de seguridad.

Los tags de seguridad bajo el control del controlador los pueden leer la logica
estindar o de seguridad, u otros dispositivos de comunicacién, pero solo la
l6gica de seguridad u otro controlador de seguridad pueden escribirlos. Solo las
rutinas de seguridad locales proporcionan acceso a los tags de seguridad bajo el
control del programa. Estas son rutinas que residen dentro del programa de

seguridad.

Al crear tags bajo el control del programa, se especifica automaticamente la
clase dependiendo de si creé el tag en un programa esténdar o de seguridad.
Cuando se crean tags bajo el control del controlador, debe seleccionarse
manualmente la clase de tag.

Cuando los tags de seguridad estdn bajo el control del controlador, todos los
programas tienen acceso a los datos de seguridad. Los tags deben estar bajo el
control del controlador si se usan de las siguientes maneras:

e Multiples programas en el proyecto
e Para producir o consumir datos
e Enlaasignacion de tags de seguridad

Para obtener més informacion, consulte Asignacién de un tag de seguridad en
la pégina 256.

Los tags de seguridad bajo el control del controlador pueden ser leidos, pero no
escritos, por rutinas estandar.
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Parametros de programa

Tags de seguridad
producidos/consumidos

Compact
GuardLogix

D @ Allon-Bradiey
H
e |

@ =z

En el caso de pardmetros de programa, un pardmetro de seguridad no se puede
conectar ni ligar a un pardmetro estandar o a un tag bajo el control del
controlador.

Para obtener més informacién acerca de los parametro de programa, vea

Pardmetros de programa en la pdgina 232.

Para transferir datos de seguridad entre controladores Compact GuardLogix
5380 se utilizan tags de seguridad producidos y consumidos.

Los tags asociados a E/S de seguridad o a datos de seguridad producidos o
consumidos deben ser tags de seguridad bajo el control del controlador. En el
caso de los tags de seguridad producidos o consumidos, es necesario crear un
tipo de datos definido por el usuario con el primer miembro de la estructura del
tag reservado para el estado de la conexién. Este miembro es un tipo de datos

predefinido llamado CONNECTION_STATUS.

Tabla 27 - Conexiones producidas y consumidas

Tag Descripcion de la conexion

Producido Compact GuardLogix Los controladores 5380 pueden producir (enviar) tags de seguridad a otros
controladores GuardLogix.
« Compact GuardLogix Los controladores 5380 admiten solo los tags producidos por unidifusion.
« Compact GuardLogix Los controladores 5380 admiten la produccién de un tag con un méximo
de 15 consumidores si todos los consumidores se configuran para consumir la unidifusion
del tag.
« El controlador productor utiliza una conexion para cada consumidor.

Consumido Compact GuardLogix Los controladores 5380 pueden consumir (recibir) tags de sequridad desde

otros controladores GuardLogix en estas configuraciones:
Si tiene un controlador Compact GuardLogix 5380 (el productor) en el drbol de E/S de otro
controladorCompactGuardLoglx 5380 (el consumidor), el consumidor solo puede consumir un
tag desde el productor si el tag es de unidifusion.

- Siel controlador productor es un controlador GuardLogix 5570, un controlador consumidor
Compact GuardLogix 5380 puede consumir tags de multidifusion o unidifusion.

- (ada tag consumido consume una conexion.

Los tags de seguridad producidos y consumidos estan sujetos a las restricciones
siguientes:

e Solo se pueden compartir tags de seguridad bajo el control del
controlador

e Los tags de seguridad producidos y consumidos estdn limitados a 128
bytes

e Los pares de tags producidos y consumidos deben ser del mismo tipo de
datos definido por el usuario

e El primer miembro del tipo de datos definido por el usuario debe ser un

tipos de datos CONNECTION_STATUS predefinido

o Elintervalo solicitado entre paquetes (RPI) del tag de seguridad
consumido debe coincidir con el periodo de la tarea de seguridad del
controlador productor Compact GuardLogix 5380.

Para configurar correctamente tags de seguridad producidos y consumidos a fin
de intercambiar datos entre controladores de seguridad homélogos, debe
configurar correctamente los controladores de seguridad homélogos, producir
un tag de seguridad y consumir un tag de seguridad, como se describe en esta
seccion.
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Configuracion del SNN para una conexion del controlador de
seguridad homélogo

El controlador de seguridad homdélogo esté sujeto a los mismos requisitos de
configuracion que el controlador de seguridad local. El controlador de seguri-
dad homdlogo también debe tener un nimero de red de seguridad (SNN).

La aplicacién de seguridad descargada al controlador de seguridad homélogo
configura los valores SNN para cada puerto CIP Safety del controlador.

Tabla 28 — SNN y ubicacién del controlador

Ubicacion del controlador de SNN
seguridad homélogo

Colocado en el chasis local La aplicacion del usuario en el controlador homélogo genera un valor SNN
para el puerto de backplane local del controlador.

Colocado en otro chasis El controlador debe tener un SNN tnico.

Para obtener una explicacion del nimero de red de seguridad, consulte el
documento Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix
5380 — Manual de referencia de seguridad, publicacién 1756-RMO012.

Ei el SNN automdticamente asignado del controlador productor no coincide
con el SNN que el controlador utiliza, puede seguir estos pasos para copiar y

pegar el SNN.

SUGERENCIA  Cuando los SNN correctos del controlador se establecen segtin se describe
en Asignacion del ndmero de red de sequridad (SNN) en la pagina 88, el
SNN correcto se asigna al controlador productor. En tales casos, tiene que
Ilevar a cabo este procedimiento.

1. Anada el controlador productor al 4rbol de E/S del controlador
consumidor.

En este ejemplo, una red EtherNet/IP proporciona acceso al controlador
productor mediante el puerto Ethernet Al. Establezca el SNN del
puerto Al en el mismo SNN que el SNN del puerto Ethernet de
SIL2_SafetyProject.

Controller Organizer v 7 x Controlador consumidor

a5

4 B Controller L3100ERMS2_application
<7 Controller Tags

Controller Fault Handler
Power-Up Handler
Tasks
Motion Groups

v v v v

Alarm Manager
Assets
Y. Logical Model
4 | I/0 Configuration
4 B39 5069 Backplane
[ [0] 5069-L3100ERMS2 L3100ERMS2_application
4 5 Al, Ethernet
[ 5083-L3100ERMS2 L3100ERMS2_application
( §] 1756-LB4ES SIL2_SafetyProject

4 g A2 Ethernet
Eﬁ! 5069-L3100ERMS2 L3100ERMS2_application

Controlador productor
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2. Enel proyecto del controlador productor, haga clic con el botén derecho
del mouse en el controlador productor y seleccione Controller
Properties.

3. Enlaficha Safety, haga clic en (] al lado del puerto (Ethernet o
Backplane) que se comunica con el controlador consumidor. Esto abre el

cuadro de didlogo Safety Network Number.

r@ Controller Pmper‘ties—SILZ_SafetyPrDj;ct l&]
| Monvolatile Memory I Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration I Security I Alarm Log |
| General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Execution I Project | Safety

Safety Application: Unlocked

Safety Status:

Safety Signature: Generate -
Delete -

[ Protect Signature in Run Mode

I When replacing Safety 1/0: [Configure Only When No Safety Signature Exists ']
I||  sefetyLevel [si2/PL -
Safety Network Numbers:  [1756 Backplane, 40DB_03DB_F68C (]
1736-A10 BB/201T 1:59:07.148 PM
Ethernet 40DB_03DB_F&8D
BB/201T 1:59:07.143 PM
L
! [ ok ][ Cancel Apply Help

4. Copie el SNN del controlador productor.

Safety Network Number ﬁ
Format:
6/16/2017 1:55:07.145 PM
) Manual
{Decimal)
Number:
40DB_03DB_F68D (Hex) Copy
Paste
[ ok ][ cancel |[ Heb

SUGERENCIA  También puede copiar el SNN directamente desde la ficha Safety. En la ficha
Safety, seleccione la celda con el SINN. Haga clic con el boton derecho del
mouse y seleccione Copy (o presione Ctrl-C).
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5. Eneldrbol de E/S del proyecto del controlador consumidor, haga clic
con el botén derecho del mouse en el médulo que representa el

controlador productor y seleccione Properties.

Controller Organizer v 1

&l °s

4 Controller L3100ERMS2_application
<7 Coentroller Tags
Controller Fault Handler
Power-Up Handler
Tasks
Moticn Groups
Alarm Manager
Assets
Y. Logical Model
4 | I/0 Configuration
4 B39 5069 Backplane

v v v v

Export Modul
Eﬁ! [0] 5069-L3100ERMS2 L3100ERMS2_appli
4 5 Al, Ethernet Properties
Eﬁ! 5069-1L3100ERMS2 L3100ERMS2_applicat —— l"\’

4 T A2, Ethernet
Eﬁ‘ 5063-L3100ERMS2 L3100ERMS2_application

Cross Reference

€

Alt+Enter

6. Enla ficha Module Properties General, haga clic en () para abrir el

cuadro de didlogo Safety Network Number.

[ I

General |Connection Module Info I Intemet Protocol I Port Configuration I Time Syncl
Type: 1756-LB4ES GuardLogix® 5580 Safety Controller
Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley
Parent: Local
Name: ot = Ethemet Address
Description: . (@ Pivate Network: 1921681, 205
() IP Address:
:
Module Definition
Revision: 31.0M Safety Networkc 4103_03D7 _58F8
Number: = =
Elects : Compatible Modul
SRy Emmtias 7/26/2017 1:54:04.664 PM
Connection None
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7. Pegue el SNN del controlador productor en el campo SNN vy haga clic
en OK.

Safety Network Number @
Format:
6/16/2017 1:55:07.145 PM
) Manual
{Decimal)
Number:

40DB_03DB_F63D

(Hex)

Set «

[ ok ][ cancel |[ Hep |

Los nameros de las redes de seguridad coinciden.
Cuadro de didlogo de propiedades de controlador productor en

Cuadro de didlogo de propiedades de médulo productor en
proyecto productor proyecto consumidor
.
@ Controller Properties - SIL2_ SafetyProject [ 8 Module Properties: Local:0 (1756-L84ES 31.001) X _
[ Nonvolatie Memory | Capaciy | _intemet Protocol | Port | Secuity | Aamlog General” | Connection | Module Info | Intemet Protocol | Port C [ Time Syne |
| General | MajorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFCExecuon [ Project | Safety I N
Type: 1756-L84ES GuardLogix® 5580 Safety Cortroler
Safety Application: Unlocked e Vendor: Rockwell Automation/Alen-Bradiey
Parert. Local
Safety Status:
Name SIL2_SafetyProject Ethemet Address
Safety Signature Cenersts - Descrption © Privae Network: 1921681, 202
D <none;
© 1P Address
Time: .
[ Protect Signature in Run Mode
-
Module Defintion
When replacing Safety 1/0: | Configure Only When No Safety Signature Exst - Revision 31001 Safety Network L
placing Safety /0: Configure Only When No Safety Signature Exists ] el 40DB_03DB_F88D g—
Blect Compatible Modul
Safety Level [siL2/PLd - aciemno ooy ke Modue 6/16/2017 1:58:07.149 PM
Connection None
Safety Network Numbers:  [1755 Backplane, 40DB_03DB_F68C (=
1756-A10 6/16/2017 1:59:07.148 FM
Ethernet 40DB_03DB_F68D (=) <_
8/16/2017 1:59:07.145 PM.
Status: Offine oK Cancel Apply Help
) foomt] (o] {
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Produccion de un tag de sequridad

Siga estos pasos para producir un tag de seguridad.

1. Encel proyecto del controlador productor, cree un tipo de datos definido
por el usuario que defina la estructura de los datos que se van a producir.

Asegurese de que el primer miembro de datos sea del tipo de datos

CONNECTION_STATUS.

Para obtener mds informacidn acerca del tipo de datos

CONNECTION_STATUS, vea Monitoreo de las conexiones de
seguridad en la pigina 269.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en Controller Tags y
seleccione New Tag.

3. Enlaopcién Type seleccione Produced, en la opcién Class seleccione
Safety y en Data Type seleccione el tipo de datos definido por el usuario
que haya creado en el paso 1.

4. Haga clic en Connection para introducir el limite max. del nimero de
consumidores (1...15).

NEwTag | = File/Shift ~ Sequencer Program Control  For/Break Special HMI  Trig Funif
Name MySafetyTag Create |+
Description A

Usage <contraller> Produced Tag Cony

e [Carmocion |5t

I
Data Type:  Producer E] Send Data State Changs Event To Consumers)

Parameter

Connection:

Scope: {5 L3100ERMS2_producer -

Class: Safely -

ceens

Eco Read/Wite OK | [ Cancel | [ Hep
Style:

[] Constant

Sequencing

Open Configuration

Open Parameter Connections

5. Haga clic en OK.

6. Haga clic en Create.
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Consumo de datos de tag de sequridad

Siga estos pasos para consumir datos producidos por otro controlador.

IMPORTANTE  Logix Designer no descarga un proyecto si usted intenta consumir un tag
de sequridad desde un controlador remoto que tenga habilitada la
inhabilitacidn de codificacion.

1. En el proyecto del controlador consumidor, cree un tipo de datos
definido por el usuario idéntico al creado en el proyecto productor (los
nombres de los tipos de datos definidos por el usuario deben coincidir).

SUGERENCIA El tipo de datos definido por el usuario puede copiarse desde el
proyecto productor y pegarse en el proyecto consumidor.

2. Haga clic con el botén derecho del mouse en Controller Tags y
seleccione New Tag.

3. Enlaopcién Type seleccione Consumed, en la opcidn Class seleccione
Safety y en Data Type seleccione el tipo de datos definido por el usuario
que haya creado en el paso 1.

Name: ConsumerSafetyTag
Help
Usage <controller:
Type: [Consumed v] [Connection. .
Mias For:
Data Type:  MySafetyTag E
Parameter
Connection:
Scope E@ LITDDERMS2_consumer -
Class [ safety v
Edemal i -
Btemal [Read/Wite |
Style:
Constart
Sequencing
Open Configuration

4. Haga clic en Connection para abrir el cuadro de didlogo Consumed Tag
Connection.

Consumed Tag Connection

Connection | Safety | Status

Producer: [ 310DERMS2_producer -

Remote Data: | MySafetyTag

(Tag Name or Instance Number)

RPI: 20 21 e ) The RPI must match the safety task period of the
hd producing controller.

Use Unicast Connection aver EtherMet/IP

oK | [ Cencal ||
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5. Enlos menus desplegables del productor, elija el controlador que
produce los datos.

6. En el campo Remote Data, introduzca el nombre del tag producido.
7. Haga clic en la ficha Safety.

8. En el campo Requested Packet Interval (RPI), introduzca el intervalo
solicitado entre paquetes para la conexién en incrementos de 1 ms. El
valor predeterminado es 20 ms.

o EIRPI especifica el periodo cuando se actualizan los datos a través de
una conexion. El RPI del tag de seguridad consumido debe coincidir con
el periodo de la tarea de seguridad del proyecto de seguridad del
productor.

Proyecto consumidor Proyecto productor

-
Task Properties - S

- Corfiguration | Program Schedule | Monitor

Consumed Tag Connection

Connection | Safety | Status
Requested Packet Interval (RPI): 20 ms (1-500)

Type: Periodic

Connection Reaction Time Limit 80.0|ms =
Period: 20} ms

Max Network Delay: 0.0/ms - Priority: 10 % (Lower number yields higher priority)
Watchdog: 20.000 ms

oKk | [ Canesl

Aoply Help

¢ Ellimite de tiempo de reaccién de la conexién corresponde a la longevi-
dad maxima de los paquetes de seguridad en la conexién asociada. En el
caso de restricciones de temporizacion simples, puede obtener un limite
de tiempo de reaccion de la conexion satisfactoria ajustando el periodo
de la tarea de seguridad del controlador productor, lo cual ajusta el RPL

¢ Elretardo de red maximo es el retardo de transporte méximo observado
desde que se producen los datos hasta el momento en que son recibidos.
Si esta trabajando en linea, haga clic en Reset Max para restablecer el
retardo de red maximo.

9. Siellimite de tiempo de reaccién de la conexion es satisfactorio, haga
clic en OK.

SUGERENCIA  Siun tag consumido de sequridad tiene el cddigo de error: “16#0111
Requested Packet Interval (RPI) out of range”, verifique que el RPI del tag
consumido coincide con el periodo de la tarea de sequridad del productor.
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10. Sisuaplicacion tiene requisitos mds complejos, haga clic en Advanced en
la ficha Safety para acceder a los pardmetros de Advanced Connection

Reaction Time Limit.

Advanced Connection Reaction Time Limit Configuration Ié]
Reguested Packet Interval (RPI): 20=ms (1-500)
Timeout Muttiplier: 220(1-4)
Netwark Delay Muttiplier: 200 = % of RPI (10 - 600%)
Connection Reaction Time Limit: 800 ms
0K | [ cancel | [ Hel

e El multiplicador de interrupciones determina el nimero de RPI que se

debe esperar por un paquete hasta
de una conexién.

El multiplicador de retardo de red
mensaje aplicado por el protocolo

declarar expirado el tiempo de espera

define el tiempo de transporte de

CIP Safety. El multiplicador de

retardo de red especifica el retardo de ida y vuelta, del productor al
consumidor y del consumidor al productor.

Se puede utilizar el multiplicador de retardo de red para aumentar o

reducir el limite de tiempo de reac

cién de la conexidn.

ATENCION: Si usted disminuye el

multiplicador de interrupciones o el

multiplicador de retardo de red por debajo de los valores predeterminados, se
pueden producir falsas pérdidas de conexién de sequridad. Si utiliza redes
inaldmbricas, podria ser necesario incrementar los valores por encima de los

predeterminados.

Tabla 29 — Mas recursos

Recurso

Descripcion

Limite de tiempo de reaccion de la conexion en la

pdgina 208

Proporciona informacién sobre cémo establecer el RPl y
entender cémo el retardo max. de red, el multiplicador
de interrupciones y los multiplicadores de retardo de
red afectan al tiempo de reaccion de la conexion

Monitoreo de las conexiones de sequridad en la
pégina 269

Contiene informacion acerca del tipo de datos definido
previamente CONNECTION_STATUS

Logix 5000 Controllers Produced and Consumed Tags
Programming Manual, publicacion 1756-PM011

Proporciona informacién detallada sobre cémo usar
tags de sequridad producidos y consumidos
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Asignacion de un tag de
seguridad

Compact
GuardLogix

it
Alen-Bradiey || © <"

Una rutina de seguridad puede acceder directamente a los tags esténdar. Para

poder utilizar datos de un tag estidndar dentro de las rutinas de la tarea de
seguridad, los controladores Compact GuardLogix 5380 proporcionan una
funcién de asignacion de tag de seguridad que permite copiar valores de tag
estandar en la memoria de la tarea de seguridad.

Los tags asignados se copian de los tags estdndar a sus tags de seguridad

correspondientes al comienzo de la tarea de seguridad. Esto puede incrementar

el tiempo de escén de la tarea de seguridad.

SUGERENCIA  Lasrutinas de tarea estandar pueden leer directamente los tags de
sequridad.

Restricciones

La asignacién de tags de seguridad estd sujeta a estas restricciones:

e La pareja formada por el tag de seguridad y el tag estindar deben esta

bajo el control del controlador.

Los tipos de datos de la pareja de tag de seguridad y tag estindar deben
coincidir.

No se admiten tags de alias.

La asignacién debe tener lugar a nivel de todo el tag. Por ejemplo,
myTimer.pre no se admite si myT'imer es un tag de temporizador

(TIMER).

Una pareja de asignacion es un tag estdndar asignado a un tag de

seguridad.

No se puede asignar un tag estandar a un tag de seguridad designado
como constante.

La asignacion de un tag no se puede modificar si lo siguiente es cierto:

El proyecto estd en bloqueo de seguridad.

Existe una firma de seguridad.

El interruptor de llave se encuentra en la posicion de marcha (RUN).

Existe un fallo de seguridad no recuperable.

verificar que los datos se utilicen de manera apropiada. Usar datos estandar
en un tag de sequridad no los convierte en datos de sequridad. Usted no debe
controlar directamente una salida de sequridad SIL 2/PLd con datos de tag
estandar.

c ATENCION: Cuando utilice datos estandar en una rutina de sequridad, debe

Para obtener mas informacion, consulte el documento Sistemas controladores
GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix 5380 — Manual de referencia de
seguridad, publicacion 1756-RM012.
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Creacion de pares de asignacion de tags

1. Para abrir el cuadro de didlogo Safety Tag Mapping, seleccione Map
Safety Tags en el ment Logic.

Safety Tag Mappi

Standard Tag Name atm Eafety Tag Name -
* |

2. Anada un tag existente a la columna Standard Tag Name o Safety Tag
Name; para ello escriba el nombre del tag en la celda o seleccione un tag

del ment desplegable.

Haga clic en la flecha para visualizar un cuadro de didlogo de explorador
de tags filtrados. Si estd en la columna Standard Tag Name, el explorador
solo muestra los tags estandar bajo el control del controlador. Siestd en la
columna Safety Tag Name, el explorador muestra los tags de seguridad
bajo el control del controlador.

X
Standard Tag Mame £ € | Safety Tag Mame € | LCloze I
* j Help |
_Iq In_out:| ABATID
_Iq In_out: 0 ABATID

| LContraller Standard |
Brograr | | Safety
Filter: Show &l ¥ |

3. Paraanadir un nuevo taga la columna Standard Tag Name o Safety Tag
Name:

a. Haga clic con el botén derecho del mouse en la celda vacia y
seleccione New Tag.

b. Escriba el nombre del tag en la celda.

4. Haga clic con el botén derecho del mouse en la celda y seleccione New
tagname, donde tagname es el texto que introdujo en la celda.
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Monitoreo del estado de la asignacion de un tag

La columna en el extremo izquierdo del cuadro de didlogo Safety Tag Mapping
indica el estado de la pareja asignada.

Tabla 30 - Iconos de estado de asignacion de tag

Contenido de la
celda

Descripcion

Vacia

La asignacién de tag es vdlida.

Cuando se trabaja fuera de linea, el icono X indica que la asignacién de tag no es vélida.
Puede desplazarse a otra fila o cerrar el cuadro de didlogo Safety Tag Mapping.

Cuando se trabaja en linea, si una asignacién de tag no es vélida, aparece un mensaje de
error que explica el motivo. Si hay un error de asignacién de tag, no podrd desplazarse a
otra fila ni cerrar el cuadro de didlogo Safety Tag Mapping.

Indica la fila enfocada en ese momento.

&

Representa la fila de creacién de un nuevo tag asignado.

Representa una edicion pendiente.

(1) Laasignacion de tags se comprueba también durante la verificacion del proyecto. Si la asignacion de un tag no es valida, se
produce un error en la verificacion del proyecto.

Para obtener més informacion, vea las restricciones de asignacion de tags en la

pagina 256.
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Protecciondela ap"cacién de Puedeayudar a proteger su programa de aplicacién frente a cambios no

seguridad

Compact
GuardLogix

autorizados generando una firma de seguridad, estableciendo contrasenas y
poniendo el controlador en bloqueo de seguridad.

Bloqueo de seguridad del controlador Compact GuardLogix 5380

ATENCION: El blogueo de sequridad por si solo no satisface los requisitos
SIL2/PLd.

Para ayudar a evitar que se modifiquen los componentes de control
relacionados con la seguridad y que se elimine erréneamente la firma de
seguridad, puede poner el controlador en bloqueo de seguridad y establecer
contrasefas para bloquear y desbloquear el controlador.

IMPORTANTE  Sise configura la aplicacion para realizar la carga desde la tarjeta SD al
momento de encendido, se sobrescribe la aplicacion en el controlador
incluso si el controlador esta en bloqueo de sequridad.

La funcién de bloqueo de seguridad solo es aplicable a componentes de
seguridad como la tarea de seguridad, los programas de seguridad, las rutinas de
seguridad, las instrucciones Add-On de seguridad, los tags de seguridad, las E/S
de seguridad y la firma de seguridad.

Puede modificar todos los componentes estandar cuando el controlador estd en

bloqueo de seguridad.

SUGERENCIA Hay diversas maneras de ver el estado de bloqueo de seguridad del controlador:

« Lapantalla de 4 caracteres en el controlador indica el estado de bloqueo.

- Enlaaplicacién Logix Designer, el texto en el botdn Safety Status de la barra en linea
indica el estado de bloqueo de sequridad.

B Program Mode

= Gontroler OK ‘et ussus R & B

B Energy Storage OK g

= 1/0 OK Rem Prog AL No Forces P _ No Edits 2 Safety Locked -
4 SRR ER (I ER{ D Safety Status

Favarites ' Add-(in Pronaram Contrnl - Rt TimeriCounter  Innut/Qutnut Comnare Comnute

« Enlabandeja de la aplicacién Logix Designer se muestran los iconos siguientes, que
indican el estado de bloqueo de sequridad del controlador de sequridad.

= hlogueo de sequridad del controlador
= desbloqueo de sequridad del controlador

Usted puede aplicar un bloqueo de seguridad al proyecto del controlador
independientemente de si trabaja en linea o fuera de linea, e
independientemente de si tiene o no la fuente original del programa. Sin
embargo, no puede haber forzados de seguridad ni ediciones pendientes de
seguridad en linea.

No puede cambiar el estado de bloqueo o desbloqueo de seguridad cuando el
interruptor de modo del controlador estd en la posicion RUN.
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SUGERENCIA  Lasacciones de bloqueo o desbloqueo de sequridad se registran en el
registro del controlador.

Para obtener mas informacion sobre como acceder al registro del
controlador, consulte el documento Logix 5000 Controllers Controller
Information and Status Programming Manual, publicacion 1756-PM015.

Puede poner el controlador en bloqueo y desbloqueo de seguridad en la ficha
Safety del cuadro de didlogo Controller Properties.

Figura 55 — Bloqueo de seguridad del controlador
(ool o e =5

| Monvolatile Memary I Capacity I Intemet Protocol

Maijor Faults

Safety Application: Unlocked
Safety Status:

Safety Signature:

[ Protect Signature in Fu

Safety Level

Safety Network Numbers:

Minor Faults

n Mode

Date/Time

When replacing Safety 1/0: [Conﬁgure Only When No Safety Signature Exists

[si2/PLd

5069 Backplane

40E2_0462_64D0
6i23/2017 4:25:57.200 PM

A1, Ethernet

40E2_0462_64D1
872372017 4:25:57.201 PM

A2 Ethernet

40E2_0462_64D2
6i23/2017 4:25:57.202 PM

OK | [ Camcel || opy

SUGERENCIA  Enlaaplicacion Logix Designer, puede también seleccionar Tools > Safety >

Safety Lock/Unlock.

Si ha establecido una contrasefia para la funcién de bloqueo de seguridad, debe
escribirla en el campo Enter Password. Si no, haga clic en Lock.

Figura 56 — Bloqueo de seguridad del controlador

r A
Safety Lock ==
Locking disables data editing, logic editing, and
! forcing in the safety application.
Lock safety application?
Generate Safety Signature
Change Password... ] [ Lodt%r] [ Cancel ] [ Help
e ——————

También puede establecer o modificar la contrasena en el cuadro de didlogo

Safety Lock. Vea Establecimiento de contrasefas para el bloqueo y desbloqueo
de seguridad en la pdgina 261.
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La funcién de bloqueo de seguridad descrita en esta seccion y las medidas de
seguridad estdndar de la aplicacién Logix Designer son aplicables a Compact
GuardLogixlos proyectos del controlador.

Consulte el documento Logix 5000 Controllers Security Programming
Manual, publicacién 1756-PM016, para obtener informacién sobre las

funciones de proteccion de Logix Designer.

Establecimiento de contraseiias para el bloqueo y deshloqueo de
seguridad

La funcién de bloqueo y desbloqueo de seguridad utiliza dos contrasenas
distintas. Las contrasefias son opcionales.

IMPORTANTE  Rockwell Automation no ofrece ningtn tipo de servicio de anulacion de
seguridad o de contrasefia. Al configurarse los productos y las contrasefias,
Rockwell Automation insta a los clientes a acatar buenas précticas de
seguridad e implementar las disposiciones necesarias para administrar
contrasefias.

Siga estos pasos para establecer las contrasenas:

1. Enlabarra de ment Logix Designer, haga clic en Tools > Safety >

Change Passwords.
2. En el ment desplegable What Password, seleccione Safety Lock o Safety
Unlock.
Change Passwords S |
What Password: Safetylock -
0ld Password:

New Password:

Corfim New Password:

[ QK ]| Cancel || Help I

— = —

3. Escriba la contrasefna anterior, si existe.
4. Escribay confirme la nueva contrasena.

5. Haga clic en OK.

SUGERENCIA Las contrasefias pueden tener de 1...40 caracteres de longitud, y no hay
distincion entre maytsculas y mindsculas. Pueden utilizarse letras, nimeros
y los simbolos siguientes: ' ~!1@#$% A &* () _+,—={}|[]1\:;?/.
Para eliminar una contrasefia existente, introduzca una nueva contraseia
con longitud cero.
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Generacion de la firma de seguridad

IMPORTANTE  Para generar una firma, el controlador debe estar en el modo de
programacion.

Antes de las pruebas de verificacién, debe generar la firma de seguridad. Puede
p g g
generar una firma de seguridad solo cuando existen las siguientes condiciones:

e Elproyecto del controlador Compact GuardLogix 5380 con desbloqueo
de seguridad estd en linea.

¢ No hay forzados de seguridad, ediciones de seguridad en linea

pendientes o fallos de seguridad.
o Elestado de seguridad debe ser Safety Task OK.

SUGERENCIA Se puede ver el estado de sequridad con el botdn de estado de sequridad
en la barra en linea en la ficha Safety del cuadro de didlogo Controller
Properties.

Para generar la firma de seguridad desde la ficha Safety del cuadro de didlogo
Controller Properties, haga clic en Generate.

Figura 57 — Generacion de la firma de sequridad

@ Controller Properties - SIL2_ Test =
[ Nonvolatile Memory |  Capacty | Intemet Protocol | Port C: | Secuty | Aamlog |
Wl | General | MajorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced | SFC Execuion | Project Safety
Safety Application: Unlocked m
Safety Status Safety Task OK
Con respecto a la firma de seguridad, los controladores safety Signature - (e Gonorto | -
. . ID: 5286874D. =
Compact GuardLogix 5380 tienen una ID de 32 bytes.Solo  — T —
. Time:  02:56:55.914 PM -
los 4 primeros bytes de la ID aparecen en la ficha. Para ver Frotect Signaiure in Fun

1) Signature must be delete:

y copiar toda la ID de 32 bytes, haga clicen [ para abrir
el cuadro de didlogo Safety Signature ID.

When replacing Safety /0

When No Safety Signature Exists

Safety Level

Safety Network Numbers 5068 Backplane 41F1_03E3_A159 -]
/212018 2:07:29.625 1t
AT, Ethernet 41F1_03E3_A15A .|
272172015 2:07:25.628 PM
A2, Ethernet 41C5_03FB_817C (]
2752018 1:33:30.332 1
oK Cancel | A Help

SUGERENCIA En la aplicacién Logix Designer, puede seleccionar Tools > Safety >
Generate Signature.

Si existe una firma anterior, se le preguntaré si desea sobrescribirla.

SUGERENCIA La creacion y eliminacion de la firma de seguridad se registra en el
registro del controlador.

Para obtener mds informacidn acerca de cdmo obtener acceso al registro
del controlador, consulte el documento Logix 5000 Controllers Controller
Information and Status Programming Manual, publicacién 1756-PM015.
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Si existe una firma de seguridad, no se permiten estas acciones en la parte de
seguridad de la aplicacién:

e Programacién o edicién en linea/fuera de linea (inclusive instrucciones

Add-On de seguridad)
o Forzado de E/S de seguridad.

e Cambio del estado de inhibicién de los médulos de E/S de seguridad o

de los controladores productores.

e Manipulacién de los datos de seguridad (excepto mediante la légica de
rutina de seguridad).

¢ Descarga de una nueva aplicacion de seguridad solo si el controlador estd
bloqueado.

Proteccidn de la firma de sequridad en el modo marcha
Se puede evitar que se genere o elimine la firma de seguridad mientras el con-

trolador estd en el modo de marcha o de marcha remota, independientemente
de que la aplicacion de seguridad esté bloqueada o desbloqueada.

IMPORTANTE  Hay que completar estos pasos antes de crear una firma de sequridad o
poner el controlador en bloqueo de seguridad. Una vez que existe una firma
de seguridad, la aplicacién se pone en bloqueo de sequridad y no se puede
editar la casilla de seleccién Protect Signature in Run Mode.

Siga estos pasos para proteger la firma de seguridad:

1. Abra el cuadro de didlogo Controller Properties.
2. Haga clic en la ficha Safety.
3. Marque Protect Signature in Run Mode.

4. Haga clicen OK.

| Monvolatile Memory I Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration I Security I Alarm Log |
| General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Bxecution I Project | Safety™
Safety Application: Unlocked Safety Lock/Unlock...
Safety Status:
I Safety Signature: Generate -
Delete -
Protect Signature in Run Mode
When replacing Safety 1/0: [Configure Only When No Safety Signature Exists ']
Safety Level: [si2/PLa -
Safety Network Numbers: 5069 Backplane 4103_03D7_58F7 E]
Ti28/2017 1:54:04 683 PM
A1, Ethernet 4103_03D7_58F8 [
Ti26/2017 1:54:04 654 PM
A2, Ethernet 4103_03D7_58F0 [
Ti268/2017 1:54:04 685 PM
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Copiado de la firma de sequridad
Se puede utilizar el botén Copy para crear un registro de la firma de seguridad y
utilizarlo en la documentacidn, la comparacién y la validacién del proyecto de

seguridad.

Haga clic en Copy para copiar la ID, la fecha y la hora en el portapapeles de
Windows.

Eliminacién de la firma de sequridad

Haga clic en Delete para eliminar la firma de seguridad. No se puede eliminar la
firma de seguridad cuando lo siguiente es verdadero:

e El controlador estd en bloqueo de seguridad.

e El controlador estd en el modo de marcha cuando el interruptor de
modo estd en la posicion RUN.

¢ FElcontrolador esti en el modo de marcha o marcha remota con la casilla
Protect Signature in Run Mode habilitada.

ATENCION: Si elimina y genera una nueva firma de sequridad, debe volver
a probar y validar el sistema para cumplir los requisitos SIL 2/PLd.

Sin una firma de sequridad, el controlador no cumple los requisitos SIL2/PLd.

Para obtener mds informacion acerca de los requisitos del nivel de integridad
de sequridad (SIL) y nivel de rendimiento (PL), consulte el documento
Sistemas controladores GuardLogix 5580 y Compact GuardLogix 5380 —
Manual de referencia de sequridad, publicacion 1756-RM012.
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Restricciones de
programacion

Compact
GuardLogix

B ==

La aplicacién Logix Designer impone restricciones que limitan la disponibili-
dad de algunas selecciones y funciones de ment (por ejemplo, cortar, pegar,
climinar, buscar y reemplazar). Estas restricciones ayudan a proteger los
componentes de seguridad frente a modificaciones cuando por lo menos una
de estas condiciones es verdadera:

e El controlador estd en bloqueo de seguridad.
o Existe una firma de seguridad.

o Existen fallos de seguridad.

IMPORTANTE Los tiempos de escan de la tarea de sequridad y otros programas de
seguridad se pueden restablecer cuando se trabaja en linea.

Si se da alguna de estas condiciones, no es posible hacer lo siguiente:
e Crear o modificar objetos de seguridad, incluidos programas de
seguridad, rutinas de seguridad, tags de seguridad, instrucciones Add-
On de seguridad y dispositivos de E/S de seguridad.
e Aplicar forzados a los tags de seguridad.
o Crear asignaciones nuevas de tag de seguridad.

e Modificar o eliminar asignaciones de tags.

e Modificar o eliminar tipos de datos definidos por el usuario que estén
utilizando los tags de seguridad.

e Modificar el nombre de controlador, la descripcidn, el tipo de chasis, la
ranura y el nimero de red de seguridad.

e Crear, modificar o eliminar una conexién de seguridad.

Cuando el controlador estd en bloqueo de seguridad, no puede modificar ni
eliminar la firma de seguridad.

En el caso de un pardmetro de programa, un pardmetro de seguridad no se
puede conectar ni ligar a un parametro estdndar o un tag bajo el control del
controlador.
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Monitoreo del estado de
seguridad

Compact
GuardLogix

] @ Allen-bra
] Alen-5r m‘:

B =

Puede utilizar lo siguiente para monitorear el estado del controlador:
e Barra en linea en la aplicacién Logix Designer

e Ficha Safety en el cuadro de didlogo Controller Properties

Ver el estado mediante la barra en linea

La barra en linea muestra informacién acerca del proyecto y del controlador,
incluido el estado del controlador, estado de forzado, estado de edicién en linea
y estado de seguridad.

Figura 58 — Botones de estado

I Program Mode

B Controller OK * F Path: AB_ETHIP-1\192,168.1.11% % 2 0

I Energy Storage OK

B 1O OK Rem Prog [ MoForces P No Edits . Safety Unlocked B,
Estado del controlador
Si se selecciona el botén Controller Status Rrem prog B2 como se indicd

anteriormente, la barra en linea muestra el modo del controlador
(programacién remota) y el estado (OK). El indicador Energy Storage OK
combina el estado del controlador primario y el homdélogo de seguridad.

Siuno o los dos tienen un fallo de almacenamiento de energfa, se ilumina el
indicador de estado. El indicador de E/S combina el estado de las E/S estandar
y de seguridad. Las E/S con el estado de error mds significativo se muestra al

lado del indicador de estado.

Estado de forzados

El botén Forces Status NoForces ». indica Forces o No Forces. Cuando se
selecciona el botdn, la barra en linea muestra silas E/S o los forzados SFC estian
habilitados, inhabilitados, instalados o no instalados. El ment ForcesStatus
contiene comandos para eliminar, habilitar o inhabilitar todos los forzados.

Estado de edicion en linea

El botén Online Edit Status noEds 2 indica si existen o no existen
ediciones en la rutina de légica de escalera en linea o en el diagrama de bloques
de funciones. Cuando se selecciona el botdn, la barra en linea muestra el estado
del controlador. Si otro usuario hace ediciones, esta drea muestra una
descripcidn textual de las ediciones.
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Estado de sequridad

Al hacer clic en el botén Safety Status |ssfetyurioded .2, , la barra en linea muestra
la firma de seguridad.

Figura 59 - Visualizacion en linea de firma de seguridad

B Program Mode o5 Safety Signature:

F Canroller OK F ID: 5286874D..  Date: 03/21/2018  Time: 02:56:55.914 PM H 8 R
I Energy Storage OK y = Add roo

1 1/0 0K Rem Prog [~ No Forces P No Edits i Safety Unlocked 0, Favorites | "Add-On  Progran

3

Safety Task OK - safety signature exists

ontroller Organizer v 3 X

El botén Safety Status indica si el controlador estd en bloqueo o desbloqueo de
seguridad, o si hay un fallo. Ademds, muestra un icono que indica el estado de

seguridad.

Cuando existe una firma de seguridad, el icono incluye una pequefia marca de

verificacién. H
o

Tabla 31 - Iconos de estado de seguridad en una aplicacién SIL 2/PLd, tanto en linea como
fuera de linea

Si el estado de | Aparece este icono
seguridad es

Safety Unlocked i El controlador no estd en bloqueo de sequridad.

b

Safety Locked E! El controlador estd en bloqueo de seguridad.

Safety Faulted il | Hay un fallo de seguridad.

b

Safety Task i ) . . . )
Inoperable *, Elcontroladorno estd en blogueo de sequridad y la tarea de seguridad esta inoperativa.
Fi)

L Fﬂ,“ El controlador estd en bloqueo de sequridad y la tarea de sequridad estd inoperativa.

k! Hay un fallo de sequridad y la tarea de sequridad estd inoperativa.
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Visualizacion del estado en la ficha Safety

Vea la informacion de estado de seguridad del controlador en el botdn de
estado de seguridad en la barra en linea y en la ficha Safety del cuadro de
didlogo Controller Properties.

Figura 60 — Estado de seguridad

ﬁ Controller Properties - SIL2_Test RS
| Monvolatile Memory I Capacity I Intemet Protocol I Port Corfiguration I Security I Alarm Log |
I| General I Maijor Faults I Minor Faults I Date/Time I Advanced I SFC Bxecution I Project | Safety
Safety Application:  Unlocked Safety Lock/Unlock...
Safety Status: Safety Task OK
i~ ransaoan m —_—

o Safety task inoperable.
o Safety Task OK.

A excepci6n de Safety Task OK, las descripciones indican que existen fallos de
seguridad no recuperables.

Consulte Fallos mayores de seguridad (tipo 14) en la pdgina 274 para obtener

los cédigos de fallo y las acciones correctivas.
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Monitoreo de las conexiones de sequridad

En el caso de tags asociados con datos de seguridad consumidos, se puede
monitorear el estado de las conexiones de seguridad mediante el miembro
CONNECTION_STATUS. Para monitorear las conexiones de entrada y de
salida, los tags E/S de seguridad tienen un miembro de estado de la conexién
llamado SafetyStatus. Los dos tipos de datos contienen dos
bits:ConnectionFaulted y RunMode.

El valor ConnectionFaulted indica si la conexién de seguridad entre el
productor de seguridad y el consumidor de seguridad es valida (0) o presenta
un fallo (1). Si ConnectionFaulted se establece en Faulted (1) por cualquier
motivo, los datos de seguridad se restablecen a cero y el valor RunMode se
establece en Idle State (0).

El valor RunMode indica si los datos consumidos se estin actualizando
activamente mediante un dispositivo que se encuentra en modo de marcha (1)
o en estado inactivo (en reposo) (0). El estado inactivo se indica si la conexién
estd cerrada, si la tarea de seguridad presenta un fallo, o si el controlador remoto
o el dispositivo se encuentran en el modo de programacion o en el modo de
prueba. En el caso de las conexiones de E/S de seguridad, RunMode siempre es
el inverso del estado ConnectionFaulted. No proporciona datos tinicos.

En la tabla siguiente se describen las combinaciones de los estados
ConnectionFaulted y RunMode.

Tabla 32 - Estado de la conexion de seguridad

Estado ConnectionFaulted | Estado RunMode | Operacion de conexion de seguridad

0= Valido 1=Marcha Los datos se controlan activamente mediante el
dispositivo productor. El dispositivo productor se
encuentra en el modo de marcha.

0=Valido 0= Inactividad La conexidn estd activa y el dispositivo productor estd en
estado inactivo. Los datos de seguridad se ponen en cero.
Esto se aplica solo a las conexiones consumidas.

1="Fallo 0 = Inactividad La conexion de sequridad presenta un fallo. Se
desconoce el estado del dispositivo productor. Los datos
de sequridad se ponen en cero y el valor RunMode se
establece en Idle State (0).

1="Fallo 1=Marcha Estado no valido.

Si se inhibe un dispositivo, el bit ConnectionFaulted se establece en Faulted
(1), mientras que el bit RunMode se establece en Idle (0) en cada una de las
conexiones asociadas con el dispositivo. En consecuencia, los datos de
seguridad consumidos se ponen en cero.
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Utilizacion del estado

Connection Status(.ConnectionFaulted) es el estado de la conexién de
seguridad entre el controlador de seguridad y el médulo de E/S de seguridad.
Cuando la conexién funciona correctamente, el bit estd LO (0). Cuando la
conexién NO funciona correctamente, el bit estd HI (1). Cuando el estado de
conexi6n estd HI (la conexién no funciona correctamente), todos los otros tags
definidos por el médulo estan LO y se deben considerar como datos “no
vélidos”.

El estado de punto estd disponible para las entradas de seguridad
(.PtxxInputStatus) y las salidas de seguridad (.PtxxOutputStatus). Cuando un
tag de estado de punto estd en HI (1), indica que el canal individual estd
funcionando y conectado correctamente, y que la conexién de seguridad entre
el controlador de seguridad y el médulo de E/S de seguridad en que reside el
canal funciona correctamente.

El estado combinado también estd disponible para las entradas de seguridad
(.CombinedInputStatus) y las salidas de seguridad (.CombinedOutputStatus).
Cuando el tag de estado combinado estd en HI (1), indica que todos los canales
de entrada o salida en el mdédulo estdn funcionando y conectados
correctamente, y que la conexion de seguridad entre el controlador de
seguridad y el médulo de E/S de seguridad en que residen estos canales
funciona correctamente.

El uso del estado combinado o ¢l estado de punto depende de la aplicacion. El
estado de punto proporciona un estado més detallado.

Las instrucciones de seguridad de dos canales tienen monitoreo de estado de
E/S de seguridad incorporado. El estado de entrada y el estado de salida son
pardmetros de las instrucciones de entrada y salida de seguridad. La instruccién
DCS (y otras instrucciones de seguridad de dos canales) tiene el estado de
entrada para los canales de entrada A y B. La instrucciéon CROUT tiene el
estado de entrada para las retroalimentaciones 1y 2, y tiene el estado de salida
para los canales de salida controlados por las salidas CROUT O1y O2. Los
tags de estado utilizados en estas instrucciones deben estar en HI (1) para que
se energicen los tags de salida de la instruccién de seguridad (O1 para las

instrucciones de entraday O1/02 para CROUT).
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Para asegurar la operacién adecuada de la instruccion de seguridad, es
importante controlar los tags de estado de entrada y estado de salida BEFORE/
ABOVE de la instruccién de seguridad mostrada en la Figura 61.

Figura 61 — Ejemplos de instrucciones

AENTR:1:.Pt00Status  AENTR:1:LPt015tatus  IBBS_Pt_00_01_InputStatus

DCS
DCS Safety_Interlock
Safety Function SAFETY GATE o1
Input Type EQUMNALENT - ACTIVE HIGH
Dizcrepancy Time (Msec 3000 FP
Restart Type MANUAL
Cold Start Type MANUAL
Channel A AENTR:1:1.Pt00Data
(4
Channel B AENTR:1:1Pt01Data
(4=
Input Status 1B3S_Pt_00_01_InputStatus
Od4=
Reset Reset
(4=
AENTR:1:LPtOSStatus AENTR:1:1.Pt07 Status B2S_Pt_06_07_InputStatus
AENTR:Z:1Pt020utputStatus  AENTR:Z:1PH030utputStatus  OBBS_Pt_02_03 OutputStatus
CROUT
CROUT Safety_Actuator —
Feedback Type NEGATNE o1
Feedback Reaction Time (Msec) 1000
Actuate Output_Enable 02
04
Feedback 1 AENTR:1:1.Pt0SData FP
O4=
Feedback 2 AENTR:1:1PtOTData
(4=
Input Status IB2S_Pt 06 _07_InputStatus
04
Output Status 0B35S Pt 02 03 OutputStatus
O4=
Reset Reset
(4=
Safety_Actuator.01  Safety Actuator.02 AENTR:2:0.Pt02Data AENTR:Z:0.Pt03Data

El estado de E/S de seguridad se debe interrogar al utilizar instrucciones como
XICy OTE. Esto es responsabilidad del usuario. Debe verificar que el estado
del canal de entrada de seguridad estd en HI (1) antes de utilizar un canal de
entrada de seguridad como enclavamiento. Debe verificar que el estado del
canal de salida de seguridad estd en HI (1) antes de energizar un canal de salida

de seguridad.
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Fallos de seguridad Los fallos en el sistema Compact GuardLogix 5380 pueden ser:
e Fallos de controlador recuperables
Compact e Fallos de controlador no recuperables
GuardLogix

Fallos de seguridad no recuperables en la aplicacion de seguridad

Fallos de seguridad recuperables en la aplicacién de seguridad

Fallos de controlador no recuperables

Los fallos del controlador no recuperables se producen cuando falla el
diagnéstico interno del controlador. Si se produce un fallo del controlador no
recuperable, se detienen la ejecucion de la tarea estdndar y de seguridad, y se
interrumpen las conexiones de salida. Los dispositivos de E/S responden ante la
pérdida de datos de salida cambiando al estado de seguridad. Para la
recuperacion es necesario que se vuelva a descargar el programa de aplicacion.

Si se produce un fallo, los datos de diagndstico se escriben automaticamente en
la tarjeta SD. Rockwell Automation puede utilizar los datos para ayudar a
investigar la causa del fallo. Comuniquese con el grupo de asistencia técnica.

Fallos de seguridad no recuperables en la aplicacion de seqguridad

Si se produce un fallo de seguridad no recuperable en la aplicacién de
seguridad, se interrumpen la logica de seguridad y el protocolo de seguridad.
Los fallos de temporizador de vigilancia de seguridad y la asociacién de control
se incluyen en esta categoria.

Cuando la tarea de seguridad encuentra un fallo de seguridad no recuperable,
también se registra un fallo recuperable mayor estdndar y el controlador ejecuta
el gestor de fallos del controlador, si lo hay. Si el gestor de fallos del controlador
gestiona este fallo, las tareas estandar siguen ejecutindose aunque la tarea de
seguridad permanezca en el estado de fallo.

ATENCION: Si anula un fallo de sequridad, no se borra dicho fallo. Si
anula un fallo de seguridad, tiene la responsabilidad de demostrar
que la operacion de su sistema sigue siendo segura.

Debera proporcionar prueba a la agencia certificadora de que su

sistema puede sequir funcionando de manera sequra tras la anulacién
de un fallo de sequridad.

Si existe una firma de seguridad, puede borrar el fallo para que la tarea de
seguridad se pueda ejecutar. Si no existe una firma de seguridad, la tarea de
seguridad no puede volver a ejecutarse hasta que no se descargue de nuevo toda
la aplicacion.

e Siutiliza el botén Clear Majors o el item de ment Clear en Logix
Designer para borrar el fallo, la aplicacion estindar deberd seguir
ejecutdndose mientras se recupere la aplicacion de seguridad desde la
copia dindmica.
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o Siutiliza el método de interruptor de modo (gire el interruptor de modo
a Program y de regreso a Run), se recupera la aplicacién de seguridad
desde la copia dindmica, pero la aplicacién estandar sale
momentineamente del modo marcha.

Fallos recuperables en la aplicacion de seguridad

Si se produce un fallo recuperable en la aplicacién de seguridad, el sistema
puede detener la ejecucion de la tarea de seguridad, dependiendo de si el fallo es
manejado por el gestor de fallos del programa en la aplicacién de seguridad.

Cuando se borra un fallo recuperable como parte de la programacion, la tarea
de seguridad continda sin interrupcion.

Sino se borra un fallo recuperable en la aplicacién de seguridad como parte

de la programacién, se produce un fallo de seguridad recuperable tipo 14,
cédigo 2. La ejecucion del programa de seguridad se detiene, y las conexiones
del protocolo de seguridad se cierran y se vuelven a abrir para reinicializarlas.
Las salidas de seguridad se ponen en estado de seguridad, y el productor de tags
consumidos de seguridad ordena a los consumidores ponerlos también en
estado de seguridad.

Si no se maneja el fallo de seguridad recuperable, también se registra un fallo
recuperable mayor estindar y el controlador ejecuta el gestor de fallos del
controlador, si lo hay. Si el gestor de fallos del controlador gestiona este fallo, las
tareas estdndar siguen ejecutdndose aunque la tarea de seguridad permanezca
en el estado de fallo.

La ocurrencia de fallos recuperables es un indicio de que el c6digo de aplicacién
no se esta protegiendo frente a valores o condiciones de datos no vilidos.
Considere modificar la aplicacién para eliminar estos fallos, y asi no tener que
enfrentarlos durante el tiempo de ejecucion.

ATENCION: Si anula un fallo de sequridad, no se borra dicho fallo. Si
A anula un fallo de sequridad, tiene la responsabilidad de demostrar

que la operacion de su sistema sigue siendo sequra.

Debera proporcionar prueba a la agencia certificadora de que su
sistema puede sequir funcionando de manera sequra tras la anulacion
de un fallo de sequridad.

Visualizacion de fallos

El cuadro de didlogo Recent Faults en la ficha Major Faults del cuadro de
didlogo Controller Properties contiene dos subfichas:una para fallos estindar y
otra para fallos de seguridad.

La pantalla de estado en controlador también muestra los c6digos de fallo con

un mensaje breve. Vea Indicadores de estado en la pdgina 307.
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Codigos de fallo

La Tabla 33 muestra los cédigos de fallo especificos de los controladores
Compact GuardLogix 5380. El tipo y el c4digo corresponden al tipo y c6digo
que aparecen en la ficha Major Faults del cuadro de didlogo Controller
Properties, asi como en el objeto PROGRAM, atributo
MAJORFAULTRECORD (o MINORFAULTRECORD).

Tabla 33 - Fallos mayores de seguridad (tipo 14)

Codigo | Causa Estado Accion correctiva
Expird el temporizador de vigilancia de tarea. La tarea del Nonrecoverable Borre el fallo.
usuario no se ha completado en el periodo _espeqﬁcado. Un Si existe una firma de seguridad, la memoria de sequridad se reinicializa y la
01 error en el programa ha provocado un lazo infinito, el tarea de sequridad empieza a ejecutarse.
programa e (_ifgmasmd}? complejo para ejecutarse con la Sino existe una firma de sequridad, debera volver a descargar el programa de
yap@ez especificada o hay una tarea de mayor prioridad que modo que se pueda ejecutar la tarea de sequridad.
impide que concluya esta tarea.
02 Hay un error en una rutina de la tarea de seguridad. Recoverable Corrija el error en la Idgica del programa de usuario.
07 La tarea de sequridad estd inoperativa. Nonrecoverable Borre el fallo.

vélida.

Se produce este fallo cuando la ldgica de seguridad no es

Si existe una firma de seguridad, la memoria de seguridad se reinicializa
mediante la firma de sequridad y la tarea de sequridad empieza a ejecutarse.
Sino existe una firma de sequridad, se debe descargar de nuevo el programa
para que la tarea de seguridad pueda ejecutarse.

El documento Logix 5000 Controllers Major and Minor Faults Programming
Manual, publicacion 1756-PM014, incluye descripciones de los codigos de

fallo comunes a todos los controladores Logix.
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Desarrollo de una rutina de
fallo para aplicaciones de
seguridad

Compact
GuardLogix

Si se produce una condicién de fallo suficientemente grave como para que el
controlador se desactive, el controlador genera un fallo mayor y detiene la
ejecucion de lalogica.

A algunas aplicaciones no les conviene que todos los fallos de seguridad
desactiven todo el sistema. En esos casos, utilice una rutina de fallo para borrar
un fallo concreto y dejar que la parte de control estandar del sistema siga
funcionando o configurar algunas salidas para que permanezcan activadas.

su sistema puede sequir funcionando de manera seqgura tras la anulacion

c ATENCION: Debera proporcionar prueba a la agencia certificadora de que
de unfallo de seguridad.

La ocurrencia de fallos recuperables es un indicio de que el cédigo de
aplicacion no se estd protegiendo frente a valores o condiciones de datos no
vélidos. Considere modificar la aplicacion para eliminar estos fallos, y asi no
tener que enfrentarlos durante el tiempo de ejecucion.

El controlador acepta dos niveles para manejar fallos mayores en una aplicacién

de seguridad:
¢ Rutina de fallo de programa de seguridad

e Gestor de fallos del controlador

Ambas rutinas pueden utilizar las instrucciones GSV'y SSV, como se describe

en la pdgina 276.

Cada programa de seguridad puede tener su propia rutina de fallo. El
controlador ejecuta la rutina de fallo de programa cuando falla una instruccion.
Si la rutina de fallo del programa no borra el fallo o si no existe una rutina de
fallo del programa, se desactivan los fallos de la tarea de seguridad.

Cuando falla la tarea de seguridad, también se registra un fallo recuperable
mayor estindar y el controlador ejecuta el gestor de fallos del controlador, si lo
hay. Si el gestor de fallos del controlador gestiona este fallo, las tareas estdndar
siguen ejecutdndose aunque la tarea de seguridad permanezca en el estado de

fallo.

El gestor de fallos del controlador es un componente opcional que se ejecuta
cuando la rutina de fallo de programa no puede borrar el fallo o cuando este no
existe.

Se puede crear un programa para el gestor de fallos del controlador. Después de
crear el programa, debe configurar una rutina como rutina principal.

El documento Logix 5000 Controllers Major and Minor Faults Programming
Manual, publicacién 1756-PM014, proporciona informacién detallada acerca

de c6mo crear y probar una rutina de fallo.
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Uso de las instrucciones
GSV/SSV en una aplicacion
de seguridad

Compact
GuardLogix

&5
] O wentracr i

S |

En el caso de las tareas esténdar, se puede utilizar la instruccién GSV a fin de
obtener valores para los atributos disponibles. Al utilizar la instruccién SSV, el
software muestra solo los atributos que se pueden establecer.

En el caso de la tarea de seguridad, las instrucciones GSV'y SSV estan mds
restringidas. Las instrucciones SSV en las tareas de seguridad y estindar no
pueden establecer el bit 0 (fallo mayor ante error) en el atributo de modo de un

dispositivo de E/S de seguridad.

A\

ATENCION: Utilice la instruccién SSV con cuidado. Los cambios en los
objetos pueden provocar la operacion inesperada del controlador o lesiones

al personal.

Acceso a los atributos de FaultRecord

Cree una estructura definida por el usuario para simplificar el acceso a los
atributos MajorFaultRecord y SafetyTaskFaultRecord.

Tabla 34 - Parametros para obtener acceso a los atributos de FaultRecord

Nombre Tipo de datos | Estilo Descripcion

TimeLow DINT Decimal Los 32 bits inferiores del valor de sello de hora del fallo

TimeHigh DINT Decimal Los 32 bits superiores del valor de sello de hora del fallo

Tipo INT Decimal Tipo de fallo (programa, E/S u otro)

(ddigo INT Decimal (6digo unico para este fallo (depende del tipo de fallo)

Info DINT[8] Hexadecimal Infg(rjmac)ién especifica del fallo (depende del tipo de fallo
y codigo

Captura de informacion de fallo

Los atributos SafetyStatus y SafetyTaskFaultRecord pueden captar informacion
acerca de fallos no recuperables. Use una instruccién GSV en el gestor de fallos
del controlador para captar y almacenar informacién de fallos. La instruccién
GSV puede usarse en una tarea estandar junto con una rutina de gestor de fallos
del controlador que borre el fallo y permita que las tareas estdndar contintien
ejecutandose.

Para obtener mas informacidn acerca del uso de las instrucciones GSV'y SSV en
aplicaciones de seguridad, consulte el capitulo Instrucciones de entrada/salida
en el documento Instrucciones generales de los controladores Logix 5000 —

Manual de referencia, publicacién 1756-RM003.
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Tema Pagina
Descripcion general del control de movimiento 278
Obtencién de informacion de los ejes 281
Programacidn del control de movimiento 279

Compact Algunos controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix™ 5380
CompactLogix GuardLogix admiten movimiento integrado a través de una red EtherNet/IP en interfaces
de movimiento integrado y digitales.

] 0w @J ¢ Los controladores admiten estos nimeros de ejes de movimiento
— integrado:
} Controladores CompactLogix 5380 Controladores Compact GuardLogix 5380
Bl —x &} Oigkomd 5069-L306ERM 2 5069-L306ERMS2 2
. . 5069-L310ERM 4 5069-L310ERMS2 4
5069-L320ERM 8 5069-L320ERMS2, 5069-L320ERMS2K | 8
5069-L330ERM 16 5069-L330ERMS2, 5069-L330ERMS2K | 16
5069-L340ERM 20 5069-L340ERMS2 20
5069-L350ERM 24 5069-L350ERMS2, 5069-L350ERMS2K | 24
5069-L380ERM 28 5069-L380ERMS2 28
5069-L3100ERM 32 5069-L3100ERMS2 32

e Lasinterfaces de variadores digitales incluyen variadores conectados a

EtherNet/IP.

¢ Elmovimiento integrado a través de una red EtherNet/IP acepta algunos
variadores Kinetix” y algunos variadores PowerFlex". Por ejemplo,
Kinetix 5700 y PowerFlex 755.

e Todos los controladores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix
5380 admiten control de motores de un solo ¢je con variadores de
frecuencia variable PowerFlex a través de una red EtherNet/IP.

Esta funcionalidad esta disponible en los controladores CompactLogix
5380 y Compact GuardLogix 5380 que no admiten otros aspectos del
movimiento integrado a través de una red EtherNet/IP.

Para obtener mds informacién, consulte:

o Configuracién y puesta en marcha del movimiento integrado en la red
Ethernet/IP — Manual del usuario, publicacion MOTION-UMO003.

e Movimiento integrado en la red EtherNet/IP — Manual de referencia,

publicacién MOTION-RMO003.
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Descripci()n genera| del Los controladores admiten hasta 256 ejes de movimiento integrado. Los 256
-y ejes pueden ser cualquier combinacién de ejes CIP, virtuales y consumidos.
control de movimiento Puede anadir todos los ejes a un grupo de movimiento y puede asignar
cualquier combinacién de ejes a programas de actualizacion de ejes diferentes.

mpact . . .. . . .
Compac Puede asociar ejes de movimiento integrado a cualquier variador adecuado.

CompactLogix GuardLogix
Los controladores no admiten movimiento analégico o SERCOS.

] QAHM—Hrmre.y o
ox  own owe !il S—

El proceso de configuracion varfa segtin la seleccion de aplicacion y variador.
- | Los siguientes son pasos generales para configurar una aplicacién de

movimiento.

: 1. Cree un proyecto de controlador.
Seleccione el tipo de variador.
Creac los tags de ¢je en caso necesario.

Conlfigure el variador.

AN

Cree ¢jes en caso necesario.
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Programacio’n del control de  El controlador proporciona un conjunto de instrucciones de control de

o e movimiento para los ejes:
movimiento P )
e Elcontrolador utiliza estas instrucciones de la misma manera que el resto
. Compact de las instrucciones Logix 5000™.
CompactLogix GuardLogix

¢ Cadainstruccién de movimiento funciona en uno o varios ¢jes.

© aten-sracy | * ™

e |

e Puede utilizar instrucciones de control de movimiento en estos lenguajes
de programacion:

Bt~z |E Eil e d 2 | — Diagrama de légica de escalera (LD)

— Texto estructurado (ST)

- Diagrama de funciones secuenciales (SFC)

o Cada instruccién de movimiento necesita un tag de control de
movimiento. El tag utiliza un tipo de datos
MOTION_INSTRUCTION y almacena el estado de la informacién

de la instruccién.

Para obtener més informacién, consulte el documento Logix 5000 Controller
Motion Instructions Reference Manual, publicacion MOTTON-RM002.

ATENCION: Utilice cada tag de control de movimiento en solo una instruccién
de movimiento. Puede producirse una operacidn inesperada si reutiliza el
mismo tag de control de movimiento en otras instrucciones de movimiento o
si escribe en cualquiera de los elementos del tag de control de movimiento.
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En este ejemplo, veremos un simple diagrama de logica de escalera que regresa
un ¢je a la posicidn inicial, lo impulsa y lo mueve.

Si Initialize_Pushbutton = activado y el eje = desactivado (My_Axis_X.ServoActionStatus = desactivado), la instruccion MSO activa el eje.

Initilize_Pushbutton My _dwis_k ServadchionStatus kS0
1 E J/E Motion Serva On EM
Az by Az = |:| DM ==
kotion Control by dsiz_=_0n ER>—

Si Home_Pushbutton = activado y el eje no ha regresado a la posicion inicial (My_Axis_X.AxisHomedStatus = desactivado), la instruccion MAH regresa
el eje a la posicién inicial.

Home_Puzhbutton  My_dwiz < dxisHomedStatus bt H
1 E J/E Motion Axiz Home ENI—
Az by iz El DI e
M atiar Cantral My_Awiz_¥ Home ER>—
IPo—
PLo==

Si Jog_Pushbutton = activado y el eje = activado (My_Axis_X.ServoActionStatus = activado), la instruccion MAJ impulsa el eje hacia adelante a
8 unidades/segundo.

Joo_Pushbuttan My_Awiz = ServadctionStatus bl )

— e | MolionAuizJog EM—
Az bly_tmiz_34 L] R DN =
tation Control My iz Jog ER>—
Direction Py duis_#_Jog Direction IP2—

Ik 3
Speed M _Awis 2 SetlpManuallogSpeed
a0+
Speed Units nits per sec
tore >>|

Si Jog_Pushbutton = desactivado, la instruccion MAS detiene el eje a 100 unidades/sequndo®. Asegtirese de que Change Decel esté en Yes. De no
hacerlo, el eje se desacelera a su velocidad mdxima.

Jog_Pushbutton bl nS
/= Mation Axiz Stop HEM 32—
Bis bw_wiz_s L] | DN—
totion Control by dimiz_3 MAS —CER2—
Stop Type Jog P —
Change Decel es —CPC—
Cecel Rate by dwiz_ ¥ SetUpManuallogDecel
1000+
Cecel Units Urits per zec2
s Lessl

Si Move_Command = activado y el eje = activado (My_Axis_X.ServoActionStatus = activado), la instruccion MAM mueve el eje. El eje se mueve a la
posicién de 10 unidades a 1 unidad/segundo.

Mowve Command by iz = ServodctionStatus ol ol
] ] f=——————= | Molion Auiz Move EEN}—

Az by Auiz_3 |:| DM =
otion Control by dwmiz_#_bowe HCER—
Maove Type ] HCIP—

B PCo=
Pozition 1
Speed Mu_Awiz_¥_Setlp.AutoSpesdCommand

1.0+

Speed Units |Inits per zec

Idare >>|
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Obtencion de informacion de Puede obtener informacién de los ejes mediante estos métodos:

los ejes o Haga doble clic en el ¢je para abrir el cuadro de didlogo Axis Properties.

Compact

Compactlogix GuardLogix e Utilice una instruccién Get System Value (GSV) o Set System Value

(SSV) para leer o cambiar la configuracién en tiempo de ¢jecucién.

E o Consulte la seccién de ventana Quick View para ver el estado y los fallos
~ de un ¢je.
A — |H et | e Utilice un tag de eje para conocer el estado y los fallos.

Figura 62 — Obtencion de informacion de los ejes

B File Edit View Search Llogic Communications Tools Window Help NEE
2=E & v ARG Eh M &S e - 2
Offline 0. T RUN [N path: [<none> ~ &
o Forces . F OK 1}
Mo Edis B o oS CH o AF 4 L) Ay y
Redundancy [B]| « » ™\ Favorites {AGEOn £ Aarms £ BT £ TmerCounter
=3 Controller Organizer - 1% =
=3 Controller controllogix_sercos_motion -
) Controller Tags my_axis_x_Uninhibil_Cmd r
] Controller Fault Handler o - ] Set System Value e
[ Power-Up Handler Class Hame £
. nstance Name my_drive_x
-9 Tasks Attribute Hame  Inhibittods
=g MainTask Source my_drive_x
-8 MainProgram ”

|- Cuadro de didlogo Axis Properties

Parameters and Local Tags
B MainRoutine /

. Unscheduled Programs / Phases my_sxbs_x_inhbiStatus  my_drive_x ServoActionSiatus my_axis_x_OK
£ Motion Groups i FE 1E >
=@ my_motion_group =
£ my_axis x =)
5 my_ais_z |
P — T b
Type AXIS_SERVO_DRIVE
Description. .
el Tag del eje Instruccion SSV (o GSV)
Update Period 2.0ms
Drive Name <none>
Node <none>
Axis Fault
rDri\re Fault
Module Faults
[t Error T Panel Quick View
| Amplifier Catalog <nones
hmur Catalog <none=
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Notas:
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Resolucion de problemas del controlador

Tema Pagina
Diagnéstico del controlador con Logix Designer 283
Diagnéstico de controlador con software basado en Linx 296
Paginas web del controlador 297
Otros posibles problemas que puede ser necesario resolver 305

Este capitulo describe como resolver problemas del controlador si se produce
cualquier incidente durante el funcionamiento normal.

Puede utilizar los mensajes en la pantallade 4 caracteres para resolver problemas
del controlador. Para obtener mds informacion, vea el Apéndice A, Indicadores

de estado en la pdgina 307.

Diagn()stico del controlador  Puede utilizar Controller Properties en la aplicacién Studio 5000 Logix
con Lo gix Desi gner Designer® para ver las condiciones de fallo de las maneras siguientes:

o Simbolo de advertencia en el drbol de configuracién de E/S

Compact
CompactLogix GuardLogix

e Categorfas del cuadro de didlogo I/O Module Properties

e Notificacién en el Tag Monitor

e Informacion de fallo en el cuadro de didlogo Controller Properties

ED} =~z Bl =~x
: ‘ e Diagnéstico de puertos

e Advanced Time Sync
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284

Simbolo de advertencia en el arbol de configuracion de E/S

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad

No puede configurar las conexiones de sequridad para que presenten
automdticamente un fallo de controlador.

Aparece un simbolo de advertencia en el Controller Organizer al lado del
modulo de E/S. Esto ocurre cuando hay fallos u otras condiciones en el médulo
de E/S, o si la conexién al médulo de E/S falla en el modo de marcha.

Figura 63 — Simbolo de advertencia en el médulo de E/S

||| Controller Organizer -1 X “I
-3 Controller L340ERM_application . I
-3 Tasks -3 5069 Backplane

+[:I Motion Groups H - 1
A ; OT5069-L340ERM L340ERM_applicatio

[:1 Data Types ----- @5, [1] 5069-0F8/A analog_volt_current_output

[ Trends Pt 069-1B16F/A digital fast_inpu

e o . §) [315069-HSC2xOB4/A high_speed_counter

: ﬂ [3]1 5069-H5C2x0B4/A high_speed_counter
L8 +

Las condiciones posibles son las siguientes:

¢ Cuando el médulo de E/S estd configurado para que se produzca un
fallo mayor en el controlador y se produce un fallo en el médulo de E/S,
puede ocurrir lo siguiente:

- El estado del controlador indica Faulted.
- Elestado del controlador muestra Controller Fault y est4 rojo fijo.

- Elestado del mddulo de E/S muestra I/O Not Responding y
parpadea de color verde.

I o Program Mode

“ mm Convoller Fauh N\, Path: AB_ETHIP-
i I Energy Storage OK
& B 1/ Mot Responding Faulted ﬁ! Mo Fe

IMPORTANTE  Las descripciones de la aplicacion Logix Designer pueden cambiar
dependiendo del modo y el estado del controlador.

IMPORTANTE  Consideraciones de seguridad

No puede configurar las conexiones de sequridad para que presenten
autométicamente un fallo de controlador.
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¢ Cuando el médulo de E/S no estd configurado para que se produzca un
fallo mayor en el controlador y se produce un fallo en el médulo de E/S,
ocurre lo siguiente:

— Elestado del controlador muestra el estado actual, por ejemplo, Rem
Run.

- Elestado del controlador muestra Controller OK y esta verde fijo.

- Elestado del mddulo de E/S muestra I/O Not Responding y
parpadea de color verde.

% H Run Mode 1

% B Controller OK \ “ Path: AB_ETHIP-
I Energy Storage OK =
N IO Mot Responding  RUN fE Mo Fe

Categorias del cuadro de dialogo 1/0 Module Properties

El cuadro de didlogo Module Properties de los médulos de E/S incluye varias
categorias. Puede utilizar algunas de las categorias para resolver los problemas
del controlador.

IMPORTANTE  Elndmeroy el tipo de categorias cambian segtin el tipo de médulo de E/S.

A continuacion, puede ver varios ejemplos de maneras de utilizar las categorias
del cuadro de didlogo Module Properties para resolver los problemas de un
controlador:

o Estado de médulo en la categoria General

o Descripciones de fallo del médulo en la categoria Connection

¢ Descripcion delos fallos del médulo en la categoria Module Info

e Opcién Diagnostics en la categoria Module Info
Las categorias que se describen en esta secciéon muestran el estado del mddulo.

Cuando hay un fallo, aparece el texto Status: Faulted en la linea de estado del
mddulo tal como se muestra en la Figura 64.
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Estado de mddulo en la categoria General

La categoria General muestra el estado del médulo.

Figura 64 — Estado del médulo en linea de mensaje de fallo

5] Module Properties: Local:1 (5063-OF8 2.006) = lfal==
< General
- ° Type: 5063-0F8 & Channel Vokage /Curent Analog Output
& Channels
&-Chdo Vendor AlerBradiey
- Limits.
&-chot Parent: Local
Limis Name: analog_volt_surrent_output Slot: [
=-Ch2
Limis Desciption
i=-Cho3
- Limits.
©-Chi4
Limits.
=-Chos
Limis
i=-Ch06
- Limits.
Ch07
Limits. Module Definition
Calibration Series:
Revision: 2.008
Blectronic Keying:  Exact Match
Connecton Data
Output Data Analog Data
Change
L~
< Ststus: Fauted ok ) [cameel | [ ¢ Help
N

Descripciones de fallo del mddulo en la categoria Connection

La categorfa Connection muestra una descripcién del fallo del médulo que
incluye un c6digo de error asociado con el tipo concreto de fallo.

Figura 65 — Descripcion del fallo con codigo de error

1] Module Properties: Local1 (5069-OF8 2.006) = Fe=s]

General Connection
( ==

Requested Packet Interval (RP)
Linits Name (ms)

= Ce: OutpuData 500 2027500

Calibration
[Clihibit Module

[ vejor Ea TIREChon P ok Ve

Module Fault
(Code 1620116)

Mismateh: Magor orincorrect.

Status: Fauted ok | [ Concal App [ el
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Descripcidn de los fallos del médulo en la categoria Module Info

Al hacer clic en la categoria Module Info, un cuadro de didlogo muestra la
descripcion del fallo del médulo y el correspondiente cédigo de fallo. Haga clic
en OK para consultar la categoria Module Info.

SUGERENCIA

La ficha Module Info requiere que se haya establecido correctamente la

comunicacién para ayudar a solucionar eficazmente un fallo. Tenga en

cuenta lo siguiente:

+ Sila comunicacién con el mddulo de E/S es correcta pero el médulo
presenta un fallo, le recomendamos que utilice la categoria Module Info

para resolver el fallo.
« Sila comunicacién con el médulo de E/S presenta un fallo, le

recomendamos que utilice la categoria Connection para resolver el fallo.

En la categoria Module Info, la seccidon Status muestra los siguientes datos

acerca del médulo de E/S:

e Fallos mayores y menores

e Estado interno

Figura 66 — Informacion sobre fallos mayores y menores

7] Module Properties: Local (5069-OF8 2.006)

[=laEd

Module Info
< Connection:
NG Crannels Identification
= Ch0 Vendor:

Product Type:

Revision:

Limits
Caibration

Status: Fauited

Limits Product Code:

£ Che3 Serial Number:

Product Name:

ks Diagnostics,
& Cho7

Alen-sradiey

Rodanel AutomaRon m,

5069-0F8
2,005
7302218

5063-0F8/A

Hone

None

Uncomnected

Refresh ResetModue |«

ok ] [ conesl o Hep |
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Opcidn Diagnostics en la categoria Module Info

Puede acceder al diagnéstico de un médulo mediante la categoria Module Info.
Haga clic en Diagnostics para abrir el cuadro de didlogo Module Diagnostics.

Figura 67 — Module Diagnostics

| Module Properties: Locaki1 (5069-OF8 2006) (=2 EaE ===
General Module Info
Co
7 Vode rfo Identfication status
Channels
N Vendor: Alen-Bradiey Major Fault: None
£z Product Type:  Rodewel Automation m. Minor Faut: None
- Chot
Limits ProductCode:  5069-OF8 InternalState:  Unconnected
&-oh2 Revision: 2.005
Limits.
£-Cho3 SeralNumber: 70302218 Configured:  Configured
s ProcuctName:  5063-0F8/A Onned: No
=-Chod
Limits. Module Identity:  Match
=-Ch05
Limits:
= Ch06
- Cn07 N
Limits.
Calbration

Status: Fauted

ok ] [ Concel ] [ [ Hel

Module Diagnostics

Run Mode: Idle Diagnostic Counters
Diagnostics Thresholds Exceeded: Present Connections: 0
Diagnostics Sequence Count: 9 Packet lost: 0
Self Test: Passed Timeout: 0
CPU Utiization: 0%

Time Synchronization

Status: Not Synchronized

Grand Master Clock Identity: 0000000000000000

Local Clock Offset to System Time: ons

Local Clock Offset Timestamp: 1969-12-31-20:54: 13.703_349_190{UTC-05:00)
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Notificacion en el Tag Monitor

Los fallos generales y de diagnéstico del médulo aparecen en el Tag Monitor
del proyecto de la aplicacién Logix Designer.

El campo Value indica un fallo con el niimero 1.

Controller Tags - L340ERM_application(controller)

Scope: [RIL340ERM_applic » Show: Al Tags - V.
Mame =g | Value € | Force Mask € | Style Data Type I
+-Local:1.C I...1 ...} AB:5000_AOB.C:0
—-Local:1:l I...1 ...} AB:5000_ADS:1:0
__Logal Ll Bumt4 (1] Decimal BOOL
Local:1:| Connection Faulted 1 ) Decimal BOOL
BEssas —T] Decimal BOOL
+|-Local: 1:1. Diagnostic SequenceCourt 3 Decimal SINT
—| Logalld-Gaf— = foocd CHANNEL_AQ_D...
[ Local:1:1.Chi0.Fauk ) Decimal BOOL
T oo ErBe-neenal T Decimal BOOL

Informacion de fallo en el cuadro de dialogo Controller Properties

Puede utilizar estas fichas del cuadro de didlogo Controller Properties para
resolver los problemas del controlador:

e Major Faults
e Minor Faults

o Network
Major Faults

Puede monitorear la informacién acerca de los fallos mayores y también
borrarlos mediante la ficha Major Faults.

Figura 68 — Ficha Major Faults en el cuadro de didlogo Controller Properties

3 Controller Properties - L340ERM_application = ==
NonvolaijsEmor | Iiemet Protocol | Port Configuration | Network | Secuity |
General Major Fauks | Mmor Fauts | Dats/Tms | Advanced | SFCExecuon | Project

morfak ST

Recent Fauks:

| Clear Majors |

12/31/1367 9:14:46 PM
(Type 03) /O Faut
{Code 16) /O module connection failed on required
module
Pot.  Backplane
Module: analog_volt_current_cutput

Bectronic Keying Mismatch: Maijor and/or Minor
revision invald or incomrect.
Irfo

ok | [ Cancel Apph Help
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Minor Faults

Puede monitorear la informacién acerca de los fallos menores y también
borrarlos mediante la ficha Minor Faults.

Figura 69 — Ficha Minor Faults en el cuadro de didlogo Controller Properties

& Controller Properties - L340ERM_application =0 R ==
Nenvolatie Memory Imem®Mgiocol | Port Corfiguration | MNetwork |  Securty |
General Major Fauts MinorFauts | Jate/Tme | Advanced | SFCEweuton | Project
No minor faults sincs st cleared. Coar
Recent Fauts

Faut Bis

[ Powenup

Owo

[0 Program

[ Watchdog

[ Nonvolatile Memory

[] Energy Storage

[] Diagnostics

OK | [ Caneal Aoply Help

Network

Normalmente, la ficha Network se utiliza para monitorear los fallos que se
producen cuando el controlador se utiliza en una red DLR.

IMPORTANTE  Laficha Network no estd disponible cuando el controlador funciona en
modo de doble IP-

Figura 70 — Ficha Network Tab en el cuadro de didlogo Controller Properties

@ Controller Properties - L340ERM_application o 2]
[ Genersl MaorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advanced JZ"5FC Exscution TNFroiect |
Nonvolsiile Memory | Memory | Imiemet Protocol | Fort Configuratioh_ | Metworx | gecurity |
Network Topology: Ring -
Network Status: Ring Faut

Active Ring Supervisor:  192.168.12
Acive Supervisor 3
Precedence:

Enable Supervisor Mode

Ring Faults Detected: 1 Reset Counter | ¢

Supenviser Status Active

Ring Fauk

Last Active Node on Port 1 192.168.1.3
Last Active Node on Port 2 192.168.1.2

Verfy Fault Location | «

0K | [ Caneal App Help
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Diagndstico de puertos

Cuando el proyecto estd en linea, puede ver el estado de los puertos Ethernet
incorporados en el controlador.

1. Acceda alas propiedades del controlador.

2. Haga clic en la ficha Port Configuration.

3. Enlaficha Port Configuration, haga clic en el botén Port Diagnostics
correspondiente a un puerto activo.

@ Controller Properties - L340ERM _application = @
| General I Major Faults | Minor Faults | Date/Time I Advanced | SFC Execution I Project ‘
Nonvolatile Memony | Memory | Intemet Protocol | Port Corfiguration Metwork Security

Port | Enable | LinkStatus | AU Sy Le Port

Negotiate [ selected Current Selected Current [ | Diagnostics
A1 Active ~||1 Gbps | Full \ E;
A2 [l - -

La pégina Port Diagnostics muestra la informacion sobre el puerto.

Consulte la Tabla 35 en la pagina 292 para leer las descripciones de los

/

par ametros.

-

Port Diagnostics - Port: 1 r——  m——— - =
N —_— —— i
Interface Courters Media Courters
Octets Inbound: 444804 Alignment Emors: 0
Octets Outbound 436980 FCS Emors: 0
Unicast Packets Inbound: 1913 Single Collisions 0
Unicast Packets Outbound: 2955 Multiple Collisions: 0
Non-unicast Packets Inbound: 508 SQE Test Emors: 0
Non-unicast Packets Outbound: 12 Defemed Transmissions: 0
Packets Discarded Inbound: o Late Callisions: ]
Packets Discarded Outbound o Excessive Collisions ]
Packets With Emors Inbound: ] MAC Transmit Erors: 0
Packets With Emors Outbound o MAC Recsive Emors: ]
Unknown Protocol Packets Inbound: /] Camier Sense: (]
Frame Too Long 0
‘
Close ] ’ Help
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Tabla 35 — Parametros de diagndstico de los puertos — Logix Designer

Parametro

Descripcion

Interface Counters

Los valores de Interface Counters no tienen valor cuando no puede
comunicarse desde el puerto.

Octets Inbound

Muestra el nimero de octetos que se reciben por la interface.

Octets Outbound

Muestra el nimero de octetos que se transmiten por la interface.

Unicast Packets Inbound

Muestra el nimero de paquetes de unidifusion que se reciben por la
interface.

Unicast Packets Outbound

Muestra el nimero de paquetes de unidifusion que se transmiten por la
interface.

Non-unicast Packets Inbound

Muestra el nimero de paquetes no de unidifusion que se reciben por la
interface.

Non-unicast Packets Outbound

Muestra el nimero de paquetes no de unidifusién que se transmiten por la
interface.

Packets Discarded Inbound

Muestra el nimero de paquetes entrantes que se reciben por la interface
pero se descartan.

Packets Discarded Outbound

Muestra el nimero de paquetes salientes que se transmiten por la interface
pero se descartan.

Packets With Errors Inbound

Muestra el nimero de paquetes entrantes que contienen errores (no se
incluyen los paquetes entrantes descartados).

Packets With Errors Outbound

Muestra el nimero de paquetes salientes que contienen errores (no se
incluyen los paquetes salientes descartados).

Unknown Protocol Packets Inbound

Muestra el nimero de paquetes entrantes con un protocolo desconocido.

Media Counters

Los contadores de medios no tienen ningun valor cuando usted esté fuera de
linea, o cuando estd en linea y se produce un error de comunicacién.

Alignment Errors

Muestra el nimero de tramas recibidas cuya longitud no es un nimero
entero de octetos.

FCS Errors

Muestra el nimero de tramas recibidas que no pasan la comprobacién FCS.

Single Collisions

Muestra el nimero de tramas correctamente transmitidas que han
experimentado exactamente una colisién.

Multiple Collisions

Muestra el nimero de tramas transmitidas correctamente que han
experimentado varias colisiones.

SQE Test Errors

Muestra el nimero de veces que se ha generado un mensaje de error de
prueba SQE.

Deferred Transmissions

Muestra el nimero de tramas para las que se ha retrasado el primer intento
de transmision porque el medio estaba ocupado.

Late Collisions

Muestra el nimero de veces que se ha detectado una colision después de 512
tiempos de bit en la transmisién de un paquete.

Excessive Collisions

Muestra el nimero de tramas cuya transmisién ha fallado por un exceso de
colisiones.

MAC Transmit Errors Muestra el nimero de tramas en las que fallé la transmision debido a un
error de transmision de subcapa MACinterna.

MAC Receive Errors Muestra el nimero de tramas en las que falld la recepcién por una interface
debido a un error de recepcién de subcapa MACinterna.

Carrier Sense Muestra el nimero de veces que la condicion de deteccion de portadora se
perdi6 o nunca se logré al intentar transmitir una trama.

Frame Too Long Muestra el nimero de tramas recibidas que han superado el tamafio de
trama maximo permitido.

Reset Counters Haga clic en Reset Counter para poner a cero los valores de los contadores de

medios e interfaces del mdulo, y actualizar los valores del cuadro de
didlogo.

Reset Counter aparece atenuado cuando esta:

+ fueradelinea

« enlineay se ha producido un error de comunicacion
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Advanced Time Sync

El cuadro de didlogo Advanced Time Sync muestra informacion relacionada

con la sincronizacién de hora CIP Sync.

IMPORTANTE

La informacidn solo aparece si el proyecto estd en linea y estd habilitada la
sincronizacion de hora en la ficha Date/Time. Ademads, cuando el controlador
funciona en modo de doble IP, la ficha Advanced Time Sync proporciona los

datos correspondientes a cada puerto.

1. Enlaficha Date/Time, haga clic en el botén Advanced.

ﬁ Controller Properties - L340ERM _application = @
| Nonvolatile Memorny | Memary I Intemet Protocol I Port Corfiguration | Network | Security |
General I Major Fauts I Minor Faults | Date/Time | Advanced I SFC Execution I Project

i) The Date and Time displayed here is Controller local time, not workstation local time.
= Use these fields to corfigure Time attrbutes of the Controller
[Set Date, Time and Zone from Workstation ] +
Date and Time:  1/1/1570 2:28:35 AM Change Date and Time... |+
Time Zone: ((UTC+00:00) |«
[T Adjust for Daylight Saving (+01:00) &
Time Synchronize
A, DANGER. fftime synchronization is
Enable Time Synchronization & disabled online, active axes in any
controller in this chassis, or any other
synchronized device, may experience
3 Is the system time master anepected motion
3 Is a synchronized time slave
> Duplicate CST master detected
) CST Mastership disabled
2 No CST master

Se abre el cuadro de didlogo Advanced Time Sync. Consulte la Tabla 36

en la pdgina 294 para leer las descripciones de los pardmetros.
Controller Properties - Advanced Time Sync [
CIP Sync Time Synchronization: Enabled
UTC System Time 1/1/1970 02:30:26 AM
Grandmaster Clock Local Clock
Deescription Synchronization Status Synchronized
User Name: - Offset from Master 18 ns
User Locaton: X ( Backplane State: Master (Port 1)
Protocol Address:  00.00.00.00
Physical Address:  00-00-00-00 Il Ethemet State: Slave {Port 2)
Clork Tvne: Raundarv Fnd-Tn-r
Identity: E43069FFFEAADCTT Identity: F45433FFFES276CE
Class 248 Class 248
! Accuracy 254 Accuracy: 254
Variance 65635 Variance 65635
Source: Oscillator Source: Oscillator
Priority 1: 128 Priority 1: ? = {Master Ovemide)
Priority 2: 128 Priority 2: 128 = (Tie Breaker)
L =
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Tabla 36 — Parametros Time Sync

Reloj Grandmaster

Description

Muestra informacidn sobre el reloj Grandmaster. El proveedor del dispositivo Grandmaster
controla esta informacidn. Se especifica la siguiente informacion:
+ Nombre del usuario

Ubicacién del usuario

Direccion del protocolo
« Direccidn fisica
« Tipodereloj

Nombre del fabricante

Modelo

Nimero de serie

Revision de hardware

Revision de firmware
« Versién de software

Identidad del perfil

Protocolo fisico

Protocolo de red

Ndmero de puerto

Utilice la barra de desplazamiento vertical para ver los datos.

|dentity

Muestra el identificador tinico del reloj Grandmaster. El formato depende del protocolo de
red. La red Ethernet codifica la direccion MAC en el identificador.

Class

Muestra una medida de la calidad del reloj Grandmaster. Los valores estén dentro del
rango de 0...255 correspondiendo el cero al mejor reloj.

Accuracy

Indica la exactitud absoluta esperada del reloj Grandmaster relativa al tiempo PTP. La
exactitud se especifica mediante una escala graduada que empieza en 25 ns y termina en
mds de 10 segundos o desconocido. Cuanto menor sea el valor de exactitud, mejor serd el
reloj.

Variance

Muestra la medida de las propiedades de estabilidad inherente del reloj Grandmaster. El
valor se expresa en unidades de registro escaladas de offset. Cuanto menor sea la
varianza, mejor serd el reloj.

Source

Muestra la fuente horaria del reloj Grandmaster. Los valores disponibles son:
« Atomic Clock

« GPS

+ Radio

- PP

« NTP

+ HAND set
« Other

« Oscillator

Priority 1/Priority 2

Muestra la prioridad relativa del reloj Grandmaster respecto a otros relojes del sistema. El
intervalo de los valores de prioridad esta comprendido entre 0y 255. La prioridad més alta
es cero. El valor predeterminado para ambos ajustes es 128.
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Tabla 36 — Parametros Time Sync (continuacion)

Reloj local

Synchronization Status

Indica si el reloj local estd sincronizado o no con el reloj Grandmaster de referencia. Un
reloj estd sincronizado si tiene un puerto en el estado esclavo y recibe actualizaciones del
reloj maestro.

Offset to Master

Muestra la magnitud de la desviacién entre el reloj local y el reloj Grandmaster, en
nanosegundos.

Backplane State

Muestra el estado actual del backplane. Los valores disponibles son los siguientes:
« Initializing
« Faulty

« Disabled

+ Listening

« PreMaster
+ Master

+ Passive

+ Uncalibrating
+ Slave

+ None

Ethernet State

Muestra el estado del puerto Ethernet. Los valores disponibles son los siguientes:
+ Initializing

+ Faulty

« Disabled

« Listening

+ PreMaster

+ Master

+ Passive

+ Uncalibrating

« Slave

+ None

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, este atributo
proporciona datos para cada puerto del controlador. Los campos aparecen de la siguiente
manera:

A1, estado de Ethernet

« A2, estado de Ethernet

|dentity

Muestra el identificador Ginico para el reloj local. El formato depende del protocolo de red.
La red Ethernet codifica la direccién MAC en el identificador.

Class

Muestra una medida de calidad del reloj local. Los valores estén dentro del rango de
0...255, correspondiendo el cero al mejor reloj.

Accuracy

Indica la exactitud absoluta esperada del reloj local relativa al tiempo de sincronizacion
del PTP. La exactitud se especifica mediante una escala graduada que empieza en 25 ns y
termina en mds de 10 segundos o desconocido. Cuanto menor sea el valor de exactitud,
mejor serd el reloj.

Variance

Muestra la medida de las propiedades de estabilidad inherente del reloj local. El valor se
expresa en unidades de registro escaladas de offset. Cuanto menor sea la varianza, mejor
serd el reloj.

Source

Muestra la fuente horaria del reloj local. Los valores disponibles son:
« Atomic Clock

« GPS

- Terrestrial Radio

- PTP

+ NTP

+ HAND set

« Other

« Oscillator
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Diagn()stico de controlador También puede ver informacién de diagnéstico en el software basado en Linx.

con software basado en Linx 1. Utilice el botén RSWho para navegar.

Compact 2. Desplécese hasta la red Ethernet.
CompactLogix GuardLogix

e

.mn-

3. Haga clic con el botén derecho del mouse en el controlador y elija
Module Statistics.

-‘ WANM—BVM:V
e I

55 File Edit View Communications Station DDE/OPC  Securi

- - 3| = S18| sk vl
‘“ 1 1 B C W futobrowse 'L’,‘Jr Browsing - node 192.168.1.3
T ey — =
g B 1

19216812 1921
.. 5069-

Remove

Configure Mew DDE/OPC Topic
Data Manitor

Driver Diagnostics

Configure Driver

Upload EDS file from device

Security...

Module Statistics >
\"‘“ﬂhﬁu—h/'

fiquration

|

El cuadro de didlogo Module Statistics proporciona la siguiente informacién:

e Laficha General muestra informacion sobre el dispositivo y cualquier
fallo que haya en el controlador.

e Laficha Port Diagnostics muestra la informacion sobre el puerto
Ethernet.

e Laficha Connection Manager muestra la informacién sobre las
solicitudes de conexién.

e Laficha USB muestra la informacién sobre el puerto USB.

AB_ETHIP-14192.168.1.2 5069-L340ERM/A Statistics l = éj

General | Fort Diagnostics I Connection Manager I USB |

Device Name: | 5063-L340ERM/A
Vendor: Alen-Bradley Comparty
Product Type: 14

Product Code: 194

Revision: 28004

Serial Number: 60734F50

Fautts:

296 Publicacion de Rockwell Automation 5069-UM001D-ES-P — Abril 2018



Resolucion de problemas del controlador ~ Capitulo 16

Pa'ginas web del controlador El controlador ofrece paginas web de diagnéstico que realizan un seguimiento

del funcionamiento del controlador, la red y el backplane.

Compact
CompactLogix GuardLogix Para consultar las paginas web de diagndstico, siga estos pasos.

1. Abra su navegador web.

2. Enel campo Address, escriba la direccion IP del controlador y presione

- Enter.
B =~z 5 ElL =~ | 3. Paraacceder alainformacién que necesita, utilice los vinculos en la barra
‘ —— ! de navegacion izquierda.

IMPORTANTE  Las paginas web del controlador varian ligeramente en funcién del modo
EtherNet/IP que se utilice. Las paginas web tienen un aspecto diferente y
suministran datos distintos.

Por ejemplo, tenga en cuenta lo siguiente:

« (uando el controlador funciona en modo lineal/DLR, la barra de
navegacion de la izquierda muestra una carpeta Ethernet Port A1/A2 con
tres fichas.

Hay una pagina web Ethernet Port para ambos puertos y las paginas
web del controlador proporcionan un conjunto de datos Ethernet.

+ Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, la barra de
navegacion de la izquierda muestra una carpeta Ethernet Port A1y una
carpeta Ethernet Port A2. Cada carpeta tiene tres fichas.

Hay una pagina web Ethernet Port para cada puerto y las paginas web
del controlador proporcionan un conjunto de datos Ethernet para el
puerto A1y otro conjunto de datos Ethernet para el puerto A2.
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Modo lineal/DLR

Modo de doble IP

298

Pagina web Home

La pégina web Home proporciona informacién de dispositivo y estado del

controlador.

23 ()| B nitpy1921681 11sindexhtml O ~ & |[ 1 Rockwell Automation

=
> - =

SERE~8FfARBDANDPHE s sBNEaBsEARAORBEA DA ~8 8 &

SIL2 Test

Expand Minimize

Device Name

Project Name

Device Description
Device Location
Product Revision
Firmware Version Date
Serial Number

Uptime

Port A1/A2 Ethernet Address (MAC)

Port A1/A2 IP Address

Keyswitch Position

Controller Mode

Change Detection Audit Value
/0 Forces

SFC Forces

Rockwell |
@ Allen-Bradiey Automation

5069-L3100ERMS2/A_RelR31_724

SIL2_Test

31.011

Mar 8 2018, 04:49:46

sossAs? Visit AB.com for additional
00h:03m:26s. information
F4:54:33:98:20:86

192.168.1.11

16#ES5BB_9D12_32CB_5788
Disabled - None Installed
Disabled - None Installed

Seconds Between Refresh: (0| Disable Refresh with 0.

SIL2 Test

Expand Minimize

O
(1]

{58 Diagnastics Davice Name
Project Name
Device Description
Device Location
Product Revision
Firmware Version Date
Serial Number

Uptime

Port A1 Ethernet Address (MAC)
Port A1 IP Address
Port A2 Ethernet Address (MAC)
Port A2 IP Address

Kayswitch Position

Controller Mode

Change Detection Audit Value
1/0 Forces

SFC Forces

Rockwell
@ Allen-Bradley Automation

5069-L3100ERMS2/A_RelR31_724

SIL2_Test

31.011

Mar 8 2018, 04:43:46

6099AAB7
Visit AB.com for additional
information

F4:54:33:98:20:86

192.168.1.11

F4:54:33:98:20:87

192.168.2.12

Remote

Program
16#AEE7_7600_D871_47C3
Disabled - None Installed
Disabled - None Installed

Seconds Between Refresh: [0 | Disable Refresh with 0.

=

http://www.rockwellautomation.com/
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Pagina web Tasks

En la pagina web Tasks, el grafico circular muestra el porcentaje de la CPU del
nucleo de control consumido por las tareas que se ejecutan en dicho nucleo.
Los indicadores muestran el uso de la CPU de los nucleos de control y
comunicaciones.

La tabla muestra las tareas que se ejecutan en el nicleo de control (todas las
tareas del sistema se resumen como una sola tarea).

ﬂ Rockwell Automation

Roclawell
@ Allen-Bradiey Automation

Control

Control Tasks CPU Usage

The user project has a
Continuous task active, so
the Control utilization is always 100%

MSG (Class 3)

/O (Class 0/1)

MainTask 100%

Control Task List
Name Type

System  System

dle System

Fault System

Motion  System

. - Mot
MainTask Continuous 10000 16 Inhibited Enabled

Seconds Between Refresh: Disable Refresh with 0.
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Paginas web Diagnostics

Las pdginas web Diagnostics utilizan varias fichas para mostrar informacién
acerca de lo siguiente:

e Module Diagnostics
o Application Connections
e Bridge Connections

o Ring Statistics

! Rockwell Automation

€ - C f |[}192168.12/indexhtml

L340ERM_application

Roclavell

@ Allen-Bradley Automation
Minimize Module Diagnostics

1/0 Comms Utilization (Actual} 0.5 %
1/0 Comms Utilization {Theoratical) 0.5 %

Seconds Between Refresh: [15_ | Disable Refresh with 0.
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Paginas web Ethernet Port

Las pdginas web Ethernet Port utilizan varias fichas para mostrar informacion

acerca de lo siguiente:
o Diagnostic Overview
e Network Settings

e FEthernet Statistics

fl Rockwell Automation

HMI/MSG Connected (EtherNet/IP Part)

Active Sant Packats Per Second
Maximum Observed Received Packets Per Second
Guarantaed Sant Bytes Par Sacond
Maximum Allowed Received Bytes Per Second
Total Pool Size Sent Packst Count

Received Packet Count
HMI/MSG Unconnactad (Etharliet/IP Port)

Sent Packets Per Second 1/0 and Prod/Cons Packets Per Second (Etheriet/IP Port)

Modo lineal/DLR : e — Total
Sent Packet Count 0
Received Packet Count Received

/0 and Prod/Cans Packet Counts (EtherNet/IR Port)

Total
Sent
Recsived
Rejected
Missed

963537
481772
481765
[}
[}

Multicast Producers (EtherNet/IP Port)

Active
Maximum Observed
Maximum Supported
Base Address

Seconds Between Refresh: Disable Refrash with 0.

o
E=)
239.192.1.32

Roclowell
@ Alen-Bradiey Automation

§ Rockwell Automation x% "

B e L e

€ = C A [)192168.1.2/indexhtml

L340ERM_application

Expand Minimize Diagnostic Overvisur

Active Sent Packets Per Second
Maximum Observed 1 Received Packets Per Second
Guaranteed 16 Sent Bytes Per Second
Maximum Allowed 296 Received Bytes Per Second
Total Pool Size 512 Sent Packet Count

Received Packet Count
HMI/MSG Unconnected (Etherlet/IP Port)
Sent Packsts Par Second
Total
Sent

Received Packets Per Second
Sent Packet Count

v w e o

Modo de doble IP

Recaived

Received Packet Count

Total
Sent
Recelved
Rejected

Missed

VEEEEEE

Active
Maximum Observed
Maximum Supported
Base Address

Seconds Between Refrash: Disable Refresh with 0.
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HMUMSG Connected (Etherfiet/IP Port)

/0 and Prod/Cans Packet Counts (EtherNet/IP Port)

Multicast Producers (Etheret/IP Port)

o oo o0 o

/0 and Prod/Cons Packats Per Sacond (Etherfiet/IP Port)

[
[}
0

o o oo o

0
[}
32

239.192.1.32

* =
Rockwell

@ Allen-Bradley Automation
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Paginas web Advanced Diagnostics

Las paginas web Advanced Diagnostics proporcionan informacion acerca de lo
siguiente:

e TCP/IP Network — Ofrece informacion sobre lo siguiente:
— ICMP Statistics
— IP Statistics
— UDP Statistics
— TCP Statistics
— TCP Connection
— UDP Table

e Ethernet Port A1/A2 — Ofrece informacion acerca de lo siguiente:
— Interface Statistics
— ARP Table
— IP Route Table

IMPORTANTE  Estainformacién se indica por separado y es Unica para cada puerto
cuando el controlador funciona en modo de doble IP.

e 1588 PTP (Time Sync)
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A Rockwell Automation

& > C f [ 192168.12/indexhtml

L340ERM_application © Aten-Gradey Auterantion

Minimize

In dastination unreachable
In time exceeded

In parameter problems

In source quenches

In radiracts

In echos

1n echo responses

In timestamps

Modo lineal/DLR G esree N

In address mask rasponses
Out messages
e
Out destination unreachable
Out tima exceadad
Out parameter problems
Out source quenches
Qut redirects
Qut echas
Out echo responses
Out timestamps
Qut timestamp responses
Out address masks
Out address mask responses

[5)
[5)
[5)
[5)
[5]

Seconds Between Refresh: Disable Refrash with 0.

-
B Rockwell Autemation x4 %

€ 2 C fi[[)1921681.2/indexhtml

L340ERM_application © Aten-Bradiey Autorastion

Minimize

In messages
In errors

In destination unreachable
In time excaeded

In parameter problems

In source quenches

In redirects

In echos

In echo responses

In timestamps

In timestamp responses
In address masks

1In address mask responses
Modo de doble IP e

Qut errers.
Out destination unreachable
Out time exceaded
Out parameter problems
\ Out source quenches
Cut rediracts
Out achos
Out echo responses
Out timestamps
Out timestamp responses
Out address masks
Out address mask responses
Seconds Between Refresh: Disable Refresh with 0.
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Pagina web Browse Chassis

La ficha Browse Chassis proporciona informacién acerca de los dispositivos del
sistema. Puede hacer clic en el vinculo correspondiente a cada nimero de
catdlogo para consultar més informacion sobre ese dispositivo.

! Rockwell Automation

€ > C fi |[)192168.12/indexhtml

L340ERM_application © Aten-Bradley Aufomution

Minimize

P> foo  soes-LzacEmm/a
flor  soes-oFea
floz  soes-pier/a
floz  soes-mscawoBa/s
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Otros posibles problemas que
puede ser necesario resolver

Compact
CompactLogix GuardLogix

El controlador puede experimentar otros problemas que se deben resolver.

Tarea continua envia datos de salida a alta velocidad

Una tarea continua de ejecucion libre puede seguir enviando salidas a una
velocidad alta. Si la tarea continua se ¢jecuta repetidamente con un tiempo de
ejecucion de tarea corto y los datos producidos o la salida local cambian, es
posible que el controlador produzca datos con una rapidez mayor a la rapidez
con que los médulos receptores pueden reaccionar. Le recomendamos que
escriba debidamente el programa para evitar esta situacion.

Instrucciones de salida inmediata enviadas a alta velocidad

Los controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix" 5380
pueden enviar instrucciones Immediate Output (IOT) a una rapidez mayor a
la rapidez con que los médulos de E/S pueden reaccionar. Le recomendamos
que programe las instrucciones IOT para que se envien a una velocidad
adecuada para el médulo de E/S y los correspondientes dispositivos fisicos.

Movimiento integrado en una red EtherNet/IP con estado de
prioridad del trafico

Si utiliza un switch administrado Stratix” para cambiar la velocidad de
comunicacién de la red de 1 Gbps a 100 Mbps, es posible que el sistema no
pueda dar mayor prioridad al movimiento integrado en una comunicacion de
red EtherNet/IP que a la comunicacién de E/S estandar.

Para obtener mds informacidn sobre cudndo utilizar un switch administrado
Stratix para cambiar la velocidad de comunicaciéon de la red de 1 Gbps a

100 Mbps, consulte la pdgina 137.

Para obtener més informacion acerca de los switches administrados en general,
consulte la seccién sobre la red EtherNet/IP del directorio de productos que

encontrard en esta direccién: http://ab.rockwellautomation.com/networks-

and-communications/ethernet-ip-network.
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Notas:
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Indicadores de estado

Los controladores CompactLogix™ 5380 y Compact GuardLogix™ 5380 tienen
una pantalla de estado de cuatro caracteres con desplazamiento, indicadores de
estado del controlador, indicadores de estado de red EtherNet/IP ¢ indicadores
de alimentacién.

Tema Pagina
Pantalla de estado e indicadores 308
Mensajes de estado general 309
Mensajes de estado de Compact GuardLogix 3
Mensajes de fallo 3N
Mensajes de fallo mayor 312
(6digos de fallo de E/S 314
Indicadores de estado del controlador 317
Indicadores de estado de EtherNet/IP 319
Indicadores de estado de alimentacién 320
Monitoreo térmico y comportamiento ante fallo térmico 321
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Pantalla de estado e La Figura 71 muestra la pantalla de estado e indicadores de los controladores
indicadores CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380.

Figura 71 - Pantalla de estado e indicadores

i
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’ [ SAPOWER
2 CJRUN ok CINETA1 CINETA ﬁ 5069-L3100ERMS2 |
» CJFoRCE  [Jsp CILINK AT W l
|,
[T+ 2
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52 . mm 2
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7
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Descripcion

Pantalla de estado de 4 caracteres con desplazamiento, consulte la pdgina 309

Indicadores de estado del controlador, consulte la pagina 317

Indicadores de estado de EtherNet/IP, consulte la pagina 319

Indicadores de estado de la alimentacion, consulte la pgina 320
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Mensajes de estado general

Compact
GuardLogix

CompactLogix

B =~z

Los mensajes con desplazamiento descritos en esta tabla se muestran

normalmente al momento del encendido, de la desactivacién y cuando el
controlador estd funcionando para mostrar el estado del controlador.

Mensaje

Interpretacion

No se indica ningdn
mensaje

El controlador estd apagado.

Verifique el indicador de estado MOD POWER para determinar si la alimentacion eléctrica
del sistema estd conectada.

Verifique el indicador OK para determinar si el controlador estd encendido y determinar el
estado del controlador.

TEST El controlador estd efectuando las pruebas de encendido.

CHRG El circuito de almacenamiento de energia incorporado se estd cargando.

PASS Las pruebas de encendido han concluido correctamente.

Saving...Do Not El controlador se dispone a guardar una imagen en la tarjeta SD.

Remove SD Card

SAVE Se estd guardando un proyecto en la tarjeta SD. Para obtener més informacién, consulte

Indicador SD en la pégina 318.

Espere a que finalice la operacion de almacenamiento antes de:

- Retirar la tarjeta SD.

+ Desconectar la alimentacién eléctrica.

IMPORTANTE: No retire la tarjeta SD mientras el controlador estd guardando datos en la
tarjeta SD. Espere a que finalice la operacion de almacenamiento sin interrupciones. Si
interrumpe la operacion de almacenamiento, pueden perderse o alterarse los datos.

Uno de los siguientes:
- CARGA

« Loading... Do Not
Remove SD Card

Se estd guardando un proyecto en la tarjeta SD. Para obtener més informacién, consulte
Indicador SD en la pégina 318.

Espere a que finalice la operacién de carga antes de hacer lo siguiente:

- Retirar la tarjeta SD

+ Desconectar la alimentacién eléctrica

IMPORTANTE: No retire la tarjeta SD mientras el controlador esta cargando datos de la
tarjeta SD. Espere a que finalice la operacién de carga sin interrupciones. Si interrumpe la
carga, pueden perderse o alterarse los datos.

UPDT

Se estd realizando una actualizacion de firmware desde la tarjeta SD al momento del
encendido. Para obtener més informacién, consulte Indicador SD en la pagina 318.

Sino desea que el firmware se actualice al momento del encendido, cambie la propiedad
Load Image del controlador.

Rev XXxx

Las revisiones mayor y menor del firmware del controlador.

5069-L3xxx

El ndmero de catdlogo y de serie del controlador.

Link Down

Este mensaje aparece cuando un puerto Ethernet no tiene conexion de red. El mensaje se
desplaza constantemente en la pantalla durante el funcionamiento.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se
proporciona para cada vinculo, es decir, el vinculo A1y el vinculo A2. El nombre del vinculo
aparece antes de la informacin.

Link Disabled

Este mensaje aparece cuando ha inhabilitado un puerto Ethernet. El mensaje se desplaza
constantemente en la pantalla durante el funcionamiento.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se

proporciona para cada vinculo, es decir, el vinculo A1y el vinculo A2. El nombre del vinculo
aparece antes de la informacion.

DHCP-
00:00:XX:XX:XX:XX

Este mensaje aparece cuando el controlador estd establecido para DHCP, pero no se ha
configurado en una red. El mensaje muestra la direccién MAC del controlador. El mensaje
atraviesa continuamente la pantalla durante el funcionamiento si no se ha establecido
ninguna direccién IP.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

Ethernet Port Rate/
Duplex State

La velocidad del puerto y el estado duplex actuales cuando un puerto Ethernet tiene una
conexién. El mensaje se desplaza constantemente en la pantalla durante el
funcionamiento.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se
proporciona para cada vinculo, es decir, el vinculo A1y el vinculo A2. El nombre del vinculo
aparece antes de la informacion.

IP Address

Direccion IP del controlador. Aparece al momento del encendido y se desplaza
continuamente durante el funcionamiento. Si no se ha establecido todavia la direccion IP,
aparece la direccion MAC.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacidn se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.
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Mensaje

Interpretacion

Duplicate IP -
00:00:XX:XX:XX:XX

Este mensaje aparece cuando el controlador detecta un dispositivo con la misma direccion
IPen la red. El mensaje indica la direccién MAC del dispositivo que tiene la direccion IP
duplicada. El mensaje se desplaza constantemente en la pantalla durante el
funcionamiento.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacién se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

DHCP-Address Lost

El controlador se comunicé con el servidor DHCP para renovar la direccion IP. El servidor no
ha respondido o no ha renovado la direccién IP.

El controlador sigue funcionando, pero sin ninguna conectividad Ethernet en este puerto.
IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se

proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

IP Address/Mask/
Gateway/DNS Invalid

El servidor DHCP ha respondido con una combinacién no utilizable.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

IP Address Invalid

La direccion IP utilizada en la configuracion del puerto no es valida.

IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacién se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

Mask Invalid

La mascara de subred/red utilizada en la configuracion del puerto no es valida.
IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacidn se
proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

Gateway Invalid

La direccién de gateway utilizada en la configuracién de la IP del puerto no es valida.
IMPORTANTE: Cuando el controlador funciona en modo de doble IP, esta informacion se

proporciona para el puerto A1y el puerto A2. El nombre del puerto aparece antes de la
informacion.

DNS Invalid EI DNS utilizado en la configuracion de la IP del puerto no es valido.
No Project No hay ning(in proyecto cargado en el controlador.
Para cargar un proyecto:
« Utilice la aplicacion Studio 5000 Logix Designer® para descargar el proyecto al
controlador
«Utilice una tarjeta SD para cargar un proyecto en el controlador
Project Name El nombre del proyecto que se ha cargado al controlador.
BUSY Los mddulos de E/S asociados al controlador todavia no estan totalmente encendidos.
Espere a que terminen el encendido y la autoprueba de los mddulos de E/S.
Corrupt Certificate El certificado de sequridad asociado al firmware estd alterado.
Received

Visite http://www.rockwellautomation.com/support/ y descargue la revision de firmware
ala que desea actualizar. Reemplace la revision de firmware que instald previamente por
la obtenida del sitio web de asistencia técnica.

Corrupt Image

El archivo de firmware estd alterado.

Received Visite http://www.rockwellautomation.com/support/ y descargue la revision de firmware
ala que desea actualizar. Reemplace la revision de firmware que instald previamente por
la obtenida del sitio web de asistencia técnica.

Backup Energy HW Se produjo un fallo del circuito de almacenamiento incorporado y el controlador no podra

Failure — Save Project

guardar el programa en caso de que falle la alimentacidn eléctrica. Si ve este mensaje,
guarde su programa en la tarjeta SD antes de desconectar la alimentacion eléctricay
reemplazar el controlador.

Backup Energy Low —
Save Project

El circuito de almacenamiento incorporado no tiene suficiente energia para que el
controlador pueda guardar el programa en caso de que falle la alimentacién eléctrica. Si
ve este mensaje, guarde su programa en la tarjeta SD antes de desconectar la
alimentacién eléctrica y reemplazar el controlador.

Flash in Progress

Hay una actualizacién de firmware en curso que se ha iniciado mediante las utilidades
ControlFLASH™ o AutoFlash.

Espere a que finalice la actualizacion del firmware sin interrupcién.

Firmware Installation
Required

El controlador estd usando firmware de arranque, es decir, la revision 1.xxx, y requiere una
actualizacién del firmware.

SD Card Locked

Hay una tarjeta SD instalada que estd bloqueada.

Download in Progress

Hay una descarga activa en curso

Aborting Download

Se estd anulando una descarga activa. Esto se puede deber a una cancelacion iniciada por
el usuario, un fallo de descarga o una pérdida de conexion.
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La pantalla del controlador Compact GuardLogix 5380 puede mostrar los
siguientes mensajes con desplazamiento.

Tabla 37 — Mensajes de estado de sequridad

Mensaje Interpretacion

No Safety Signature La tarea de sequridad esta en el modo de marcha sin una firma de sequridad. Genere
una firma de seguridad

Safety Task Inoperable La ldgica de seguridad no es vélida. Por ejemplo, expird un temporizador (watchdog) o
la memoria estd alterada.

Safety Unlocked El controlador estd en el modo de marcha con una firma de sequridad, pero no esté en
bloqueo de sequridad. Ponga el controlador en bloqueo de sequridad.

Si el controlador muestra un fallo, pueden aparecer estos mensajes en la

pantalla de estado.

Tabla 38 - Mensajes de fallo

Mensaje

Interpretacion

Major Fault TXX:CXX message

Se detectd un fallo mayor de tipo XX'y codigo XX.

Por ejemplo, sila pantalla de estado indica MajorFault T04:C42 Invalid
JMP Target, se programa una instruccién JMP para que salte a una
instruccion LBL no vélida.

Para obtener informacion detallada acerca de los fallos mayores
recuperables, consulte el documento Logix 5000™ Major, Minor, and 1/0
Fault Codes Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

/0 Fault Local:X #XXXX message

Ocurrié un fallo de E/S en un médulo en el chasis local. Se indican el
niimero de ranura y el cédigo de fallo, junto con una descripcion breve.
Por ejemplo, 1/0 Fault Local:3 #0107 Connection Not Found indica que
una conexion al médulo de E/S locales en la ranura tres no estd abierta.
Tome la accion correctiva correspondiente al tipo de fallo indicado.

Para obtener informacion detallada acerca de cada cddigo de fallo de
E/S, consulte el documento Logix 5000 Major, Minor, and 1/0 Fault Codes
Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

1/0 Fault ModuleName #XXXX message

Ocurrié un fallo de E/S en un médulo en un chasis remoto. El nombre del
médulo que ha fallado se indica junto con el cddigo de fallo y una breve
descripcion del fallo.

Por ejemplo, 1/0 Fault My_Module #0107 Connection Not Found indica
que una conexion al médulo llamado My_Module no estd abierta.

Tome la accion correctiva correspondiente al tipo de fallo indicado.

Para obtener informacion detallada acerca de cada cddigo de fallo de
E/S, consulte el documento Logix 5000 Major, Minor, and 1/0 Fault Codes
Programming Manual, publicacion 1756-PM014.

/0 Fault ModuleParent:X #XXXX message

Ocurri6 un fallo de E/S en un médulo en un chasis remoto. Se indica el
nombre del primario del médulo porque no se ha configurado ningtn
nombre de médulo en el érbol de configuracion de E/S de la aplicacién
Logix Designer. Ademds, se indica el cédigo de fallo con una breve
descripcion del fallo.

Tome la accion correctiva correspondiente al tipo de fallo indicado.

Para obtener informacion detallada acerca de cada cddigo de fallo de
E/S, consulte el documento Logix 5000 Major, Minor, and 1/0 Fault Codes
Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

X1/0 Faults

Hay fallos de E/S presentes y X = el nimero de fallos de E/S presentes.
Sihay varios fallos de E/S, el controlador indica el primer fallo
reportado. A medida que se resuelve cada fallo de E/S, se reduce el
niimero de fallos indicado y el mensaje de fallo de E/S indica el
siguiente fallo reportado.

Tome la accion correctiva correspondiente al tipo de fallo indicado.

Para obtener informacion detallada acerca de cada cddigo de fallo de
E/S, consulte el documento Logix 5000 Major, Minor, and 1/0 Fault Codes
Programming Manual, publicacion 1756-PM014.
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El mensaje Major Fault TXX:CXX message en la pantalla de estado del
controlador indica fallos mayores. La Tabla 39 indica los tipos de fallos, los

cédigos y los mensajes asociados, tal como aparecen en la pantalla de estado.

Para leer las descripciones detalladas y métodos de recuperacion sugeridos para
los fallos mayores, consulte el documento Logix 5000 Major, Minor, and I/O
Fault Codes Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

Tabla 39 - Mensajes de estado de fallo mayor

Tipo Codigo Mensaje

1 1 Run Mode Powerup

1 60 Nonrecoverable

1 61 Nonrecoverable — Diagnostics Saved on SD Card
3 16 1/0 Connection Failure
3 20 Chassis Failure

3 21

3 23 Connection Failure

4 16 Unknown Instruction
4 20 Invalid Array Subscript
4 21 Control Structure LEN 0 POS < 0
4 31 Invalid JSR Parameter
4 34 Timer Failure

4 Y] Invalid JMP Target

4 82 SFC Jump Back Failure
4 83 Value Out of Range

4 84 Stack Overflow

4 89 Invalid Target Step

4 920 Invalid Instruction

4 91 Invalid Context

4 92 Invalid Action

4 990 Definido por el usuario
4 991

4 992

4 993

4 994

4 995

4 996

4 997

4 998

4 999
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Tabla 39 — Mensajes de estado de fallo mayor (continuacion)

Tipo Codigo Mensaje

6 1 Task Watchdog Expired

7 40 Save Failure

7 41 Bad Restore Type

7 L) Bad Restore Revision

7 3] Bad Restore Checksum

7 44 Failed to Restore Processor Memory
8 1 Mode switch Change Ignored

n 1 Positive Overtravel Limit Exceeded
N 2 Negative Overtravel Limit Exceeded
N 3 Position Error Tolerance Exceeded
n 4 Encoder Channel Connection Fault
n 5 Encoder Noise Event Detected

n 7 Synchronous Connection Fault

n 8 Servo Module Fault

N 9 Asynchronous Connection Fault
n 10 Motor Fault

n il Motor Thermal Fault

n 12 Drive Thermal Fault

N 14 Inactive Drive Enable Input Detected
n 15 Drive Phase Loss Detected

n 16 DriveGuard® Fault

N 32 Motion Task Overlap Fault

n 33 (ST Reference Loss Detected

14 1 Safety Task Watchdog Expired

14 2 Error In Routine of Safety Task

14 7 Safety Task Inoperable

18 1 (IP Motion Initialization Fault

18 2 (IP Motion Initialization Fault Mfg
18 3 (IP Motion Axis Fault

18 4 (IP Motion Axis Fault Mfg

18 5 (IP Motion Fault

18 6 (IP Module Fault

18 7 Motion Group Fault

18 8 (IP Motion Configuration Fault

18 9 (IP Motion APR Fault

18 10 CIP Motion APR Fault Mfg

18 128 (IP Motion Guard Fault
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El controlador indica los fallos de E/S en la pantalla de estado en uno de estos
formatos:

o I/O Fault Local: X #XXXX message
o 1/O Fault ModuleName #XXXX message
o 1/O Fault ModuleParent: X #XXXX message

La primera parte del formato se usa para indicar la ubicacién del médulo que
tiene un fallo. La manera en que se indica la ubicacién depende de su
configuracion de E/S y de las propiedades del médulo especificadas en la
aplicacién Studio 5000 Logix Designer”.

La tltima parte del formato, #XXXX message, puede usarse para diagnosticar
el tipo de fallo de E/S y las posibles acciones correctivas. Para obtener
informacion detallada acerca de cada cédigo de fallo de E/S, consulte el
documento Logix 5000 Major, Minor, and I/O Fault Codes Programming
Manual, publicaciéon 1756-PM014.

Tabla 40 — Mensajes de fallo de E/S

Codigo Mensaje

#0001 Connection Failure
#0002 Insufficient Resource
#0003 Invalid Value

#0004 |0I Syntax

#0005 Destination Unknown
#0006 Partial Data Transferred
#0007 Connection Lost

#0008 Service Unsupported
#0009 Invalid Attribute Value
#000A Attribute List Error
#000B State Already Exists
#000C Object Mode Conflict
#000D Object Already Exists
#000E Attribute Not Settable
#000F Permission Denied
#0010 Device State Conflict
#0011 Reply Too Large

#0012 Fragment Primitive
#0013 Insufficient Command Data
#0014 Attribute Not Supported
#0015 Data Too Large

#0100 Connection In Use
#0103 Transport Not Supported
#0106 Ownership Conflict
#0107 Connection Not Found
#0108 Invalid Connection Type
#0109 Invalid Connection Size
#0110 Module Not Configured
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Tabla 40 — Mensajes de fallo de E/S (continuacion)
Codigo Mensaje
#0111 RPI Out of Range
#0113 Out of Connections
#0114 Wrong Module
#0115 Wrong Device Type
#0116 Wrong Revision
#0117 Invalid Connection Point
#0118 Invalid Configuration Format
#0119 Module Not Owned
#011A Out of Connection Resources
#0203 Connection Timeout
#0204 Unconnected Message Timeout
#0205 Invalid Parameter
#0206 Message Too Large
#0301 No Buffer Memory
#0302 Bandwidth Not Available
#0303 No Bridge Available
#0305 Signature Mismatch
#0306 (CM Not Available
#0311 Invalid Port
#0312 Invalid Link Address
#0315 Invalid Segment Type
#0317 Connection Not Scheduled
#0318 Invalid Link Address
#0319 No Secondary Resources Available
#031E No Available Resources
#031F No Available Resources
#0800 Network Link Offline
#0801 Incompatible Multicast RPI
#0814 Data Type Mismatch
#FDO1 Bad Backplane EEPROM
#FDO02 No Error Code
#FDO03 Missing Required Connection
#FD04 No CST Master
#FDO5 Axis or GRP Not Assigned
#FDOA Axis Attribute Reject
#FD1F Safety 1/0
#FD20 No Safety Task
#FEO1 Invalid Connection Type
#FE02 Invalid Update Rate
#FEO3 Invalid Input Connection
#FE04 Invalid Input Data Pointer
#FE05 Invalid Input Data Size
#FE06 Invalid Input Force Pointer
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Tabla 40 — Mensajes de fallo de E/S (continuacion)

Codigo Mensaje

#FEO7 Invalid Output Connection

#FE08 Invalid Output Data Pointer

#FE09 Invalid Output Data Size

#FEOA Invalid Output Force Pointer
#FEOB Invalid Symbol String

#FEOC Invalid Scheduled Personal Computer Instance
#FEOD Invalid Symbol Instance

#FEOE Module Firmware Updating

#FEOF Invalid Firmware File Revision
#FET0 Firmware File Not Found

#FET1 Firmware File Invalid

#FE12 Automatic Firmware Update Failed
#FE13 Update Failed — Active Connection
#FE14 Searching Firmware File

#FE22 Invalid Connection Type

#FE23 Invalid Unicast Allowed

#FFOO No Connection Instance

#FFO1 Path Too Long

#FF04 Invalid State

#FFO8 Invalid Path

#FFOB Invalid Config

#FFOE No Connection Allowed
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Indicadores de estado del Los indicadores de estado del controlador muestran el estado del controlador.
controlador

IMPORTANTE  Consideraciones de sequridad

Compact Los indicadores de estado no son indicadores confiables de las funciones de
CompactLogix GuardLogix . p N
sequridad. Uselos solo para diagnéstico general durante la puesta en marcha
0 la resolucion de problemas. No intente utilizar los indicadores de estado
para determinar el estado de operacidn.

© aten-sracey | *

e |

| @ = [H Indicador RUN

El indicador RUN muestra el modo actual del controlador.
Para cambiar el modo del controlador, puede utilizar el interruptor de modo
ubicado en la parte frontal de controlador o el ment Controller Status de la

aplicacién Logix Designer.

Tabla 41 — Indicador RUN

Estado Descripcion

0ff El controlador estd en el modo de programacién o en el modo de prueba.
Verde fijo El controlador estd en el modo de marcha.

Indicador FORCE

Elindicador Force muestra si hay forzados de E/S habilitados en el controlador.

Tabla 42 - Indicador FORCE

Estado Descripcion
off No hay tags que contengan valores de forzados de E/S.
Amarillo fijo Los forzados de E/S estan habilitados. Si hay valores de forzados de E/S, estan activos.

IMPORTANTE: Tome precauciones al cambiar los valores de forzados. En este estado, los
cambios surten efecto de manera inmediata.

Amarillo Hay forzados de E/S en la aplicacidn, pero no estan activos porque no se han habilitado los
parpadeante forzados de E/S.

IMPORTANTE: Tome precauciones al habilitar los forzados de E/S. Todos los valores de
forzados de E/S existentes surten efecto de forma inmediata.
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Indicador SD

El indicador SD muestra si se est4 utilizando la tarjeta SD.

Tabla 43 — Indicador SD

Estado Descripcion

off No hay ninguna actividad que involucre a la tarjeta SD.

Verde El controlador esté leyendo la tarjeta SD o escribiendo en ella.

parpadeante IMPORTANTE: No retire la tarjeta SD mientras el controlador estd leyendo o escribiendo.

Espere a que finalice la operacién de lectura/escritura sin interrupciones. Si interrumpe la

Verde fjo lectura/escritura, pueden perderse o alterarse los datos.

Rojo parpadeante | Se ha presentado una de las siguientes situaciones:
- Latarjeta SD no tiene un sistema de archivos valido.

- Latarjeta SD estaba consumiendo una corriente excesiva y se ha desconectado la
alimentacion de la tarjeta.

Rojo fijo El controlador no reconoce la tarjeta SD.

Indicador 0K

El indicador OK muestra el estado del controlador.
Tabla 44 - Indicador 0K

Estado Descripcion

off No hay alimentacion eléctrica aplicada.

Rojo parpadeante | Se ha presentado una de las siguientes situaciones:

- El controlador necesita una actualizacién de firmware. Normalmente, el controlador se
encuentra en su estado original cuando se requiere una actualizacion del firmware.
Sise necesita una actualizacion del firmware, la pantalla de 4 caracteres indica Firmware
Installation Required. Para obtener més informacién sobre como actualizar el firmware,
consulte Carga desde el controlador en la pagina 105.

« Hay una actualizacion de firmware en curso.
Si hay una actualizacion de firmware en curso, la pantalla de 4 caracteres indica Flash in
Progress. Para obtener mds informacién sobre cémo actualizar el firmware, consulte
Carga desde el controlador en la pdgina 105.

«Elcontrolador presenta un fallo mayor. El fallo puede ser recuperable o no. Siel fallo no es

recuperable, el programa se ha borrado de la memoria del controlador.

Sise ha producido un fallo, la pantalla de 4 caracteres muestra informacién acerca del

fallo, por ejemplo, el tipo y el cddigo.

Para obtener informacién detallada acerca de los fallos mayores, consulte la siguiente

informacion:

— Las descripciones de fallo en Mensajes de estado general que comienzan en la
pégina 309.

— Logix 5000 Major, Minor, and 1/0 Fault Codes Programming Manual, publicacién
1756-PM014.

« Se detienen todas las tareas de usuario estdndar y de sequridad.

Rojo fijo Uno de los siguientes:
« El controlador estd realizando los diagndsticos de encendido.

- El controlador estd agotando su energia almacenada residual al haber fallado la
alimentacion eléctrica.

- El controlador esta encendido pero estd inoperativo.
« El controlador estd cargando un proyecto en la memoria no volatil.

- El controlador estd experimentando un fallo de preservacién del hardware causado por
una alta temperatura interna del mddulo.
En esta situacion, solo el indicador de estado recibe alimentacién eléctrica. Cuando el
controlador se enfrie y alcance una temperatura aceptable, se aplicaré toda la
alimentacion eléctrica.

Verde fijo El controlador esta funcionando normalmente.
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Indicadores de estado de Los indicadores de EtherNet/IP muestran el estado de los puertos Ethernet del
EtherNet/IP controlador y la actividad de comunicacién de red.
Compact .
CompactLogix GuardLogix Indicadores NET A1y NET A2
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> Los indicadores NET Al y NET A2 muestran el estado del puerto Ethernet.

Tabla 45 - Indicadores NET A1y NET A2

Estado Descripcion

B -~z [E BTt

off Uno de los siguientes:

«El controlador no esté configurado o no tiene una direccion IP.

- El puerto estd inhabilitado desde el punto de vista de administracion.

«Elmodo EtherNet/IP es el modo lineal/DLR. En este caso, el indicador NET A2 estd apagado. El
indicador NET A1 permanece encendido.

Verde El controlador tiene una direccién IP pero no se ha establecido ninguna conexion activa.
parpadeante

Verde fijo El controlador tiene una direccion IP y al menos una conexidn activa establecida.

Rojo fijo Direccion IP duplicada o configuracion no valida.

Indicadores LINK A1y LINK A2

Los indicadores LINK A1 y LINK A2 muestran el estado de los vinculos
EtherNet/IP.

Tabla 46 - Indicadores LINK A1y LINK A2

Estado Descripcion

Off El vinculo esta inactivo. Existe una o varias de estas condiciones:

« Los cables Ethernet no estén correctamente conectados en ambos extremos. Es decir, los
cables no estan conectados debidamente al puerto Ethernet del controlador y al dispositivo
conectado.

«No hay ningtn vinculo en el puerto. Por ejemplo, el dispositivo conectado no esta encendido.
- El puerto estd inhabilitado desde el punto de vista de administracién.

« Solo LINKA2:
— El controlador es el supervisor de anillo activo de una red DLR y el anillo no esté roto. Este
es el funcionamiento normal.
— El controlador es el supervisor de anillo activo de una red DLR y ha detectado un fallo de
anillo rapido.

Verde Se dan todas estas condiciones:
parpadeante « El puerto estd habilitado.

+Hay un vinculo. Es decir, el cable estd debidamente conectado a un puerto Ethernet
habilitado del controlador y a otro dispositivo.

- Hay actividad en el puerto.

Verde fijo Se dan todas estas condiciones:
« El puerto estd habilitado.

«Hay un vinculo. Es decir, el cable estd debidamente conectado a un puerto Ethernet
habilitado del controlador y a otro dispositivo.

« No hay actividad en el puerto.
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Los indicadores de estado de alimentacién muestran el estado de la
alimentacién de médulo y la alimentacién de sensor/accionador, denominadas
alimentacién MOD y alimentacién SA, respectivamente.

Indicador de alimentacion MOD

La Tabla 47 describe el indicador de alimentacién MOD en los controladores
CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380.

Tabla 47 — Indicador de alimentacion MOD

Estado Descripcion
off No hay alimentacién de mddulo presente
Verde fijo Hay alimentacién de médulo presente“)

(1) Aunque es poco probable, es posible que haya suficiente alimentacion de modulo para que el indicador se ponga verde fijo,
pero que la alimentacion eléctrica no sea valida. La alimentacién valida es de 18. . .32 VCC para que funcione un sistema
CompactLogix 5380. Si el sistema no se enciende y funciona correctamente, es posible que la alimentacion de médulo no sea
vélida.

Si la alimentacién de médulo no es vélida, le recomendamos que compruebe que la fuente de alimentacion eléctrica externa
funciona correctamente, se ha dimensionado correctamente para su aplicacién y todo el cableado es correcto.

Indicador de alimentacion SA

La Tabla 48 describe el indicador de alimentacién SA en los controladores
CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380.

Tabla 48 — Indicador de alimentacion SA

Estado Descripcion

Off Uno de los siguientes:
« Laalimentacion de accionador de sensor no estd presente
« Sedesconoce el estado de la alimentacion de accionador de sensor

Verde fijo La alimentacion de accionador de sensor estd presente(”

(1) Aunque es poco probable, es posible que haya suficiente alimentacion de sensor/accionador para que el indicador se ponga
verde fijo, pero que la alimentacion eléctrica no sea valida. La alimentacion valida es de 18...32 V(Cen aplicaciones que
requieren voltaje de (C, y de 18...240 VCA en aplicaciones que requieren voltaje de CA.

Sila alimentacion de sensor/accionador no es vlida, le recomendamos que compruebe que la fuente de alimentacion eléctrica
externa funciona correctamente, que se ha dimensionado debidamente para su aplicacion y que todo el cableado esta correcto.
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Monitoreo térmico y Los controladores monitorean las temperaturas internas del médulo. Tal como
. se muestra a continuacion, el controlador toma medidas segtin se incrementa la
comportamiento ante fallo 8
o temperatura.
termico
CompactLogix Se inhabilita toda la
alimentacion del Umbral para que el controlador declare un “Hardware

controlador a excepcion de
la del indicador de estado
rojo OK y la del monitoreo
- de la temperatura.

Preservation Fault’, que restablecera el médulo e inhabilitara

a alimentacion eléctrica.

Cuando la alimentacion esta inhabilitada, solo se ilumina de

color rojo el indicador de estado OK. El mddulo no aplicard la
~ag— alimentacion eléctrica hasta que se haya enfriado por debajo
@ — NI del limite de histéresis de preservacion de hardware. A

: se-hahilita.cuando continuacién, el médulo entrara en el modo de fallo,

esta en esterango registrard el fallo en el registro de fallos mayores y mostrara
“CPU Temperature Fault” en el panel frontal.

o

Limite de histéresis
de preservacion de
Compact hardware

GuardLogix ~«— Umbral para que el controlador declare un fallo mayor
recuperable “CPU Temperature Fault”.
Si un gestor de fallos no borra el fallo, el médulo entrard en
el modo de fallo, registrard el fallo en el registro de fallos
mayores y mostrara “T17:(34 CPU Temperature Fault” en el
panel frontal.

"
N
e
P

| ~]— Umbral para que el controlador declare un fallo menor
| “T17:(35 Controller internal temperature is approaching
{ operating limit" y establezca el bit de fallo menor de
‘| diagndstico.
| El fallo se guarda en el registro de fallos menores, pero no se
‘l muestra en el panel frontal. Si la temperatura regresa a un
{ rango aceptable, se borra el bit de fallo menor de diagndstico,
= pero el registro del fallo menor se mantiene.

Temperature

Y}“_——A

N

IMPORTANTE  Sisigue los limites de temperatura ambiente (de entrada) recomendados y tiene en cuenta el espacio libre requerido alrededor
del sistema, es poco probable que el controlador alcance la temperatura de advertencia inicial (fallo menor).

Para obtener mds informacion acerca de las especificaciones del controlador CompactLogix 5380 y Compact GuardLogix 5380,
consulte el documento CompactLogix 5380 and Compact GuardLogix 5380 Controller Specifications Technical Data, publicacion
5069-TD002.

IMPORTANTE  La presencia de cualquier advertencia de temperatura indica que es necesario tomar medidas para reducir la temperatura
ambiente del mddulo.

Puede encontrar instrucciones acerca de cémo utilizar el diagrama de I6gica de escalera para comprobar un fallo menor en el
documento Logix 5000 Controllers Major, Minor, and 1/0 Faults Programming Manual, publicacién 1756-PM014.

Puede utilizar una instruccion GSV para leer el atributo MinorFaultBits del nombre de clase FaultLog. Si el bit de fallo menor de
diagndstico (bit 17) estd establecido, es posible que haya un fallo menor de temperatura. Consulte la ficha Minor Faults del
cuadro de didlogo Controller Properties de Logix Designer para determinar si el fallo menor es una advertencia de temperatura.
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Para mejorar la seguridad, puede inhabilitar la funcionalidad en su controlador.

Puede inhabilitar los puertos Ethernet del controlador con la aplicacién
Studio 5000 Logix Designer®, version 28.00.00 y posteriores.

IMPORTANTE  Recuerde lo siguiente:

«  Cuando se utiliza la aplicacién Logix Designer, version 29.00.00 y
posteriores, puede inhabilitar cualquiera de los puertos Ethernet si el
controlador utiliza el modo de doble IP o el modo lineal/DLR.

« Una vez inhabilitado un puerto Ethernet, se perderan todas las
conexiones que se hayan establecido a través de dicho puerto.

« No se pueden inhabilitar los puertos Ethernet si el controlador estd en
modo de marcha o si los ajustes FactoryTalk® Security rechazan esta
opcion de edicion.

Los puertos Ethernet regresaran al ajuste predeterminado después de que
ocurra lo siguiente en el controlador:

¢ Restablecimiento de etapa 1
¢ Restablecimiento de etapa 2

e Sedescarga un nuevo proyecto; en este caso, se aplican los ajustes del
nuevo proyecto.

e Seborra un programa del controlador; a continuacion se presentan
varios ejemplos de situaciones en las que se borra el programa del
controlador:

- Ocurre un fallo mayor no recuperable.

— Ocurre una actualizacién de firmware.

Debe volver a configurar los ajustes para inhabilitar un puerto Ethernet después
de que el puerto se revierta a sus ajustes predeterminados.

Hay dos métodos para inhabilitar el puerto Ethernet:

e Inhabilitacién del puerto Ethernet en la ficha Port Configuration en la

pagina 324

e Inhabilitacién del puerto Ethernet mediante una instruccién MSG en la

pagina 325
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Inhabilitacion del puerto Ethernet en la ficha Port Configuration

Puede inhabilitar el puerto Ethernet incorporado en el controlador. Este
método retiene el ajuste en el proyecto, de manera que se inhabilita el puerto
Ethernet cada vez que usted descarga el proyecto al controlador.

1. Enlabarra de herramientas Online, haga clic en el botén Controller
Properties.

Path: <none:

)«

fl. Mo Forces

2. Enel cuadro de didlogo Controller Properties, haga clic en la ficha Port
Configuration.

3. Enla ficha Port Configuration, desmarque la casilla de seleccion Enable
correspondiente al puerto que desea inhabilitar y haga clic en Apply.

& Controller Properties - L340ERM_application o 5=
| Genel | MajorFauts | MinorFauts | Date/Tme | Advenced | SFCExecution | Projest |
Nonvolatie Memory | Memoy | Intemet Protocol | Port Corfiguration” Network Securty

7| eort | enabie i Status | | Aute- Spoad e R
Negotiate [ Solcied | Current | Selecied | Curent | Diagnostics

A1 Actfe »|1Gbps || Full =]
= T 4 0 x - [
SN~———

ok | Canc\ N }Heip

N~~——_—

4. Siestd en linea al hacer este cambio, haga clic en Yes en el cuadro de

didlogo Alert.

Logix Designer

DANGER: Cennection Interruption.
- Changing connection parameters online will interrupt connections te
orfrom this controller. Logix Designer may be taken offline.

Apply changes?

o ) ]

e El cambio surtira efecto inmediatamente.

e Siesté fuera de linea, el cambio surtird efecto cuando descargue el
programa al controlador.

5. En la ficha Port Configuration, haga clic en OK.
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Inhabilitacion del puerto Ethernet mediante una instruccion MSG

Puede utilizar un MSG genérico CIP con una ruta de THIS para ¢jecutar esta
opcioén. No puede utilizar esta instruccion MSG para inhabilitar el puerto
Ethernet en un controlador diferente.

1. Anada una instruccién MSG a su programa.

Este mensaje se debe ejecutar solo una vez; no es necesario que se ejecute
con cada escan del programa.

IMPORTANTE  No puede afiadir una instruccion MSG a su programassi el
controlador estd en modo de marcha o si los ajustes de sequridad
de FactoryTalk rechazan esta opcion de edicion.

2. Contfigure la ficha Configuration del cuadro de didlogo Message
Conﬁguration scgl'm se indica a continuacidn:

IMPORTANTE  Los valores indicados a continuacion se almacenan en la memoria
NVS de tal forma que no es necesario ejecutar la instruccion MSG
cada vez que se enciende el controlador.

— Message Type: CIP Generic
— Service Type: Set Attribute Single

— Instance: 1 para inhabilitar el puerto Al; 2 para inhabilitar el
puerto A2

- Class: f6
- Attribute: 9
- Source Element: tag del controlador del tipo de datos SINT

En este ejemplo, el tag del controlador tiene el nombre
Port_Configuration.

- Source Length: 1

Message Configuration - MSGDisable_PortAl @
Corfiguration | Communication | Tag
Message Type: ICIP Generic -
Service ISet Attribute Single v] Source Element: Port_Configuration
ype:
Source Length: 1 = (Bytes)
10 Class: f& {Hex)
Instance: 1 Attribute: g {Hex) W
() Enable 3 Enable Watting 3 Start 3 Done Done Length: O
{3 Emor Code: Bxtended Emor Code: [T] Timed Out
Emor Path: THIS
Emor Text:
oK | [ Canced ][ fenh Help
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3. Configure la ficha Communication para utilizar una ruta THIS.

IMPORTANTE

Los mensajes a THIS deben ser mensajes desconectados.

Message Cenfiguration - MSGDisable_PortA1

Corfiguration | Communication | Tag

@ Path:
THIS

Broadcast:

Communication Method

Browse...

—

@) CIP DH= A
CIP With
Source D
[ Connected Cache Connections € Large Connection
) Enable ) Enable Watting ) Start 3 Done Done Length: 0
2 Emor Code: BExdended Emor Code: [ Timed Out «
Emor Path: THIS
Emor Texd:

4. Antes de habilitar la instruccién MSG, asegtirese de que el valor del tag

Source Element es 2.

IMPORTANTE

Puede volver a habilitar un puerto Ethernet después de que se haya
inhabilitado.
Para volver a habilitarlo, siga los pasos que se describen en esta

seccion. No obstante, antes de habilitar las instrucciones MSG,
asegurese de que el valor del tag Source Element es 1.
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Inhabilitacion de la panta"a Con la aplicacién Studio 5000 Logix Designer, version 29.00.00 y posteriores,

de estado de 4 caracteres

4 caracteres:

puede inhabilitar ciertas categorias de mensajes en la pantalla de estado de

Compact e Inhabilitacién de todas las categorias de mensajes en la pdgina 328

CompactLogix GuardLogix e Inhabilitacién de categorias individuales de mensajes en la pdgina 330

© aten-sracy | * ™

e |

Utiliza un MSG genérico CIP para ejecutar cada opcidn.

B -~z [E BTt

— -~ IMPORTANTE  Estos mensajes del sistema siempre aparecen en pantalla y no se pueden
inhabilitar:

Mensajes de encendido (TEST, PASS, CHRG)
Mensaje de niimero de catélogo

Mensaje de revisién de firmware

Mensajes de fallos mayores/criticos

La pantalla de estado de 4 caracteres se revierte al ajuste predeterminado
después de que ocurre una de estas acciones en el controlador:

¢ Restablecimiento de etapa 1

¢ Restablecimiento de etapa 2

e Se descarga un nuevo proyecto; en este caso, se aplican los ajustes del

nucevo pl'OyeCtO.

¢ Seborra un programa del controlador: a continuacién, se presentan
varios ejemplos de situaciones en las que se borra el programa:

— Ocurre un fallo mayor no recuperable.

— Ocurre una actualizacién de firmware.

Debe volver a configurar los ajustes para inhabilitar un puerto Ethernet después
de que el puerto se revierta a sus ajustes predeterminados.
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Inhabilitacion de todas las categorias de mensajes

Al inhabilitar por completo la pantalla de 4 caracteres, se deja de mostrar la
siguiente informacion:

e Nombre del proyecto
e Estado del vinculo
e Estado del puerto

e Direcciéon IP
Siga estos pasos.

1. Anada una instruccién MSG a su programa.

IMPORTANTE  No puede afiadir una instruccion MSG a su programassi el
controlador esta en modo de marcha o si los ajustes de sequridad de
FactoryTalk rechazan esta opcién de edicion.

2. Configure la ficha Configuration del cuadro de didlogo Message
Configuration segun se indica a continuacion:

— Message Type: CIP Generic
— Service Type: Set Attribute Single
— Instance: 1
— Class: 3a5
- Attribute: 1
- Source Element: tag del controlador del tipo de datos SINT
En este ejemplo, el tag del controlador tiene el nombre LCD_SINT.
— Source Length: 1

Message Configuration - MSGDisable_LCD [ihj
Configuration | Communication | Tag |
Message Type ICIP Generic VI
Service lSEt Attribute Single vJ Source Element:  LCD_SINT -
Type:
Source Length: i = (Bytes)
10 Class:  3a5  (Hex)
Instance: 1 Attribute: 1 (Hex) =
) Enable ‘2 Enable Waiting O Stat ) Done Done Length: 0
2 Error Code: Extended Emor Code [[] Timed Qut ¢
Emor Path: THIS
Emor Text:
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3. Configure la ficha Communication para utilizar una ruta THIS.

IMPORTANTE  Los mensajes a THIS deben ser mensajes desconectados.

Message Configuration - MSGDisable_LCD &J
Configuration | Communication | Tag
@ Path: IEE Browse...
THIS

Broadcast:

Communication Method

3) CIP DH=+ A
CIP With
Source ID
[ Connected Cache Connections € Large Connection
3 Enable < Enable Waiting O Start ) Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Eror Code [ Timed Out
Emor Path: THIS
Emor Text:

Cancel Apply Help

4. Antes de habilitar la instruccién MSG, asegurese de que el valor del tag
Source Element sea 1.

IMPORTANTE  Puede volver a habilitar la pantalla de 4 caracteres después de
inhabilitarla.

Para volver a habilitar la pantalla de 4 caracteres, siga los pasos que
se describen en esta seccion. No obstante, antes de habilitar las
instrucciones MSG, asegurese de que el valor del tag Source Element
sea 0.
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Inhabilitacion de categorias individuales de mensajes

Puede inhabilitar un subconjunto de la informacién que se muestra en el
controlador. Puede inhabilitar los subconjuntos siguientes:

e Nombre del proyecto y estado del vinculo

e Estado del puerto y direccién IP
Siga estos pasos.

1. Anada una instruccién MSG a su programa.

Este mensaje se debe ejecutar solo una vez; no es necesario que se ejecute
con cada escan del programa.

IMPORTANTE  No puede afiadir una instruccion MSG a su programassi el
controlador estd en modo de marcha o si los ajustes de seguridad de
FactoryTalk rechazan esta opcién de edicién.

2. Configure la ficha Configuration del cuadro de didlogo Message
Conﬁguration scgl'm se indica a continuacidn:

- Message Type: CIP Generic

— Service Type: Set Attribute Single
— Instance: 1

— Class: 3a5

- Attribute: 2

— Source Element: tag del controlador del tipo de datos DINT. En este
ejemplo, el tag del controlador tiene el nombre Line_ MASK.

— Source Length: 4

Message Configuration - MSGDisable_Singleline X
Corfiguration | Communication | Tag |
Message Type lCIP Generic -
Service 15et Attribute Single 'J Source Element:  Line_MASK -
Type:
Source Length: 4 = (Bytes)
10 Class:  3a5  (Hex)
Instance: 1 Attribute: 2 {Hex) W
3 Enable  » Enable Watting O Start ) Done Done Length: 0
) Emor Code: Exended Eror Code [ Timed Out
Emor Path: THIS
Emor Text:
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3. Configure la ficha Communication para utilizar una ruta THIS.

IMPORTANTE

Los mensajes a THIS deben ser mensajes desconectados.

Message Configuration - MSGDisable_SingleLine L&J

Commurication | Tag

@ Path: ] Browse...

THIS
Broadcast:

Communication Method

[ Connected Cache = CE 3 Large &
) Enable ) Enable Waiting 2 Start 2 Done Done Length: 0
) Emor Code Extended Ermor Code: [C] Timed Out <
Emor Path: THIS
Emor Texdt

Cancel : Feb
4

4. Antes de habilitar la instruccién MSG, establezca los bits del tag Source
Element en los siguientes valores, segtn la informacién que quiera

inhabilitar:

e Nombre del proyecto y estado del vinculo:

bit 0 de Source Element = 1

e Estado del puerto y direccion IP:
bit 1 de Source Element = 1

IMPORTANTE

pantalla de 4 caracteres después de inhabilitarlos.

Puede volver a habilitar los subconjuntos de informacidn en la

Para volver a habilitarlos, siga los pasos que se describen en esta
seccion. No obstante, antes de habilitar las instrucciones MSG,
asegurese de que el bit adecuado del valor del tag Source Element

sea 0.
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Puede inhabilitar las paginas web del controlador con la aplicacion

Studio 5000 Logix Designer”, version 28.00.00 y posteriores.

Utiliza un MSG genérico CIP para ejecutar esta opcidn.

Las paginas web del controlador regresardn al ajuste predeterminado después

de que ocurra lo siguiente en el controlador:

e Restablecimiento de etapa 1

¢ Restablecimiento de etapa 2

e Sedescarga un nuevo proyecto; en este caso, se aplican los ajustes del
nuevo proyecto.

e Seborra un programa del controlador; a continuacién se presentan
varios ejemplos de situaciones en las que se borra el programa del
controlador:

Ocurre un fallo mayor no recuperable.

Ocurre una actualizacidn de firmware.

Debe volver a configurar los ajustes para inhabilitar las pdginas web del
controlador después de revertirse a sus ajustes predeterminados.

1. Anada una instruccién MSG a su programa.

IMPORTANTE  No puede afiadir una instruccion MSG a su programassi el

controlador estd en modo de marcha o si los ajustes de sequridad
de FactoryTalk rechazan esta opcion de edicion.

2. Configure la ficha Configuration del cuadro de didlogo Message

Configuration scgt’m se indica a continuacidn:

Message Type: CIP Generic

Service Type: Custom

Service Code: 4¢

Instance: 1

Class: 5

Attribute: 0

Source Element: tag del controlador del tipo de datos SINT[5].
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En este ejemplo, el tag del controlador tiene el nombre WP_Disable y
debe coincidir con este gréfico.

IMPORTANTE  Eltag Source Element en su proyecto de la aplicacién Logix Designer
debe coincidir con los valores que se muestran en el gréfico.
Si utiliza valores diferentes de los mostrados, no se inhabilitaran las
pdginas web del controlador.
4 WP _Disable {} {.} Hex SINT[S]
b WP_Disable[0] 16200 Hex SINT
b WP _Disable[1] 16#50 Hex SINT
b WP_Disable[2] 16200 Hex SINT
b WP_Disable[3] 16#06 Hex SINT
b WP_Disable[4] 16200 Hex SINT

- Source Length: 5

Message Cenfiguration - MSGDisable_Webpage
Corfiguration | Communication | Tag
Message Type: [CIP Generic -
Service [Custom v] Source Element: WP _Disable[0] -
Type:
Source Length: [ = {Bytes)
Service -
Code: = (Hex) Class:  f5 (Hex) Destination o
Element:
Instance: 1 Attribute: 0 {Hex)
) Enable ) Enable Watting ) Start 3 Done Done Length: 0
3 Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out &
Emor Path: THIS
Emor Text:
Cancel Apply Help
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3. Configure la ficha Communication para utilizar una ruta THIS.

-
Message Configuration - MSGDisable_Webpage &J

Communication | Tag
@ Path: [THIS] —

THIS
Broadcast:

Communication Method

@cP DH+ A 0
CIP With 0 = 0
Source 1D = -
[ Connected Cache Connections € Large Connection
) Enable ) Enable Waiting ) Start 3 Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code: [ Timed Out &
Emor Path: THIS
Emor Text:

Cancel Apply Help

4. Antes de habilitar la instruccién MSG, tenga en cuenta lo siguiente:

e DParainhabilitar la pdgina web del controlador, el tltimo elemento de
la matriz SIN'T del Source Element debe ser 0.

4 WP_Disable o {} Hex SINT[S]
b WP _Disable[0] 16200 Hex SINT
b WP _Disable[1] 16250 Hex SINT
b WP _Disable[2] 16200 Hex SINT
b WP _Disable[3] 16206 Hex SINT
b WP _Disable[4] 16200 Hex SINT

e DPara habilitar la pdgina web del controlador, el tltimo elemento de la
matriz SIN'T del Source Element debe ser 1.

4 WP _Disable {} {.} Hex SINT[5]
b WP _Disable[0] 16200 Hex SINT
b WP _Disable[1] 16250 Hex SINT
b WP _Disable[2] 16200 Hex SINT
b WP _Disable[3] 16206 Hex SINT
b WP _Disable[4] 16201 Hex SINT
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Cambio del tipo de controlador

Tema Pagina
Cambio de un controlador esténdar a un controlador de sequridad 335
Cambio de un controlador de sequridad a uno estandar 336
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Los controladores de seguridad tiene requisitos especiales y no son compatibles
con determinadas caracteristicas estindar. Es necesario entender el
comportamiento del sistema al cambiar el tipo de controlador (de controlador
estdndar a controlador de seguridad, o viceversa) en su proyecto del
controlador.

El cambio del tipo de controlador afecta los siguientes aspectos:

o Funciones compatibles

Configuracién fisica del proyecto

Propiedades del controlador
o Componentes del proyecto tales como tareas, programas, rutinas y tags

e Instrucciones Add-On de seguridad

Puede cambiar de un controlador CompactLogix™ 5380 a un controlador
Compact GuardLogix" 5380 en las aplicaciones de seguridad SIL 2/PLd.

Una vez confirmado el cambio de un proyecto de controlador estindar a un
proyecto de controlador de seguridad, se crean componentes de seguridad a fin
de cumplir los requisitos minimos de un controlador de seguridad:

e Latarea de seguridad solo se crea si no se ha alcanzado el nimero
méximo de tareas descargables. La tarea de seguridad se inicializa con sus
valores predeterminados.

SUGERENCIA  Sisu proyecto ya contiene 32 tareas y usted intenta cambiar de un
controlador estandar a un controlador de sequridad, no se
convierte el proyecto y permanece con el controlador estandar.

e Secrean componentes de seguridad (la tarea de seguridad, el programa
de seguridad, etc.).

e Segenera un nimero de red de seguridad (SNN) basado en tiempo para
el chasis local.

o También se genera un numero de red de seguridad (SNN) basado en

tiempo para cada puerto EtherNet/IP incorporado.

e Toda funcidn del controlador estindar que no sea compatible con el
controlador de seguridad, como por ejemplo, redundancia, se retira del
cuadro de didlogo Controller Properties (si aparece en dicho cuadro).
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Una vez confirmado el cambio de un proyecto de controlador de seguridad a
controlador estdndar, algunos componentes se cambian y otros se eliminan:

e Los dispositivos de E/S de seguridad y sus tags se eliminan.

o Los programas, las rutinas y la tarea de seguridad se cambian a
programas, a rutinas y a una tarea estandar.

e Todos los tags de seguridad, salvo los tags de consumo de seguridad, se
cambian por tags estdndar. Los tags de consumo de seguridad se
eliminan.

e Lasasignaciones de tags de seguridad se eliminan.
e Los ntimeros de red de seguridad (SNN) se eliminan.
e Las contrasenas de bloqueo y desbloqueo de seguridad se eliminan.

e Siel controlador estdndar es compatible con funciones no disponibles en
el controlador de seguridad, las nuevas caracteristicas aparecen en el
cuadro de didlogo Controller Properties.

SUGERENCIA  Los controladores de seguridad homélogos no se eliminan,
aunque no les queden conexiones.

e Las instrucciones pueden todavia referenciar a médulos eliminados y
pueden producir errores de verificacion.

¢ Los tags consumidos se eliminan cuando se elimina el médulo
productor.

e A raiz de los cambios en el sistema antes descritos, no se verifican las
instrucciones especificas de seguridad ni los tags de E/S de seguridad.

Si el proyecto del controlador de seguridad contiene instrucciones Add-On de
seguridad, debe retirarlas del proyecto o cambiar su clase a estandar antes de
cambiar el tipo de controlador.

Cuando se cambia de un tipo de controlador de seguridad a otro, la clase de
tags, las rutinas y los programas no cambian. Los dispositivos de E/S que ya no
son compatibles con el controlador receptor se eliminan.

Si cambia de un controlador de seguridad con una aplicacién SIL 3/PLe a un
controlador Compact GuardLogix 5380, la aplicacién se cambia a SIL 2/PLd.

Los numeros de red de seguridad también se conservan durante el cambio a un
controlador Compact GuardLogix 5380.
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